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ROZPORZADZENIE MINISTRA ROLNICTWA | ROZWOJU WSI"

z dnia 14 marca 2003 .

w sprawie warunkow technicznych, jakie powinno spetnia¢ urzagdzenie monitorowania

Na podstawie art. 48 ustawy z dnia 6 wrzes$nia
2001 r. o rybotéwstwie morskim (Dz. U. Nr 129,
poz. 1441 orazz2002r. Nr 181, poz. 1514) zarzadza sieg,
co nastepuje:

8 1. Rozporzadzenie okresla warunki techniczne, ja-
kie powinno spetnia¢ urzadzenie monitorowania,
w tym dotyczgce jego konstrukcji oraz sposobu przesy-
tania danych lub informacji w zakresie przemieszcza-
nia sie statkdw rybackich.

8 2. Urzadzenie monitorowania powinno by¢ urza-
dzeniem samodzielnym, dziatajgcym niezaleznie od in-
nych urzadzen znajdujgcych sie na statku rybackim
oraz posiadajacym wtasne zasilanie awaryjne.

8 3. Urzadzenie monitorowania powinno by¢ skon-
struowane w taki sposob, aby niezaleznie od oddziaty-
wania czynnikdw zewnetrznych, a w szczegdlnosci:

1) kotysania o zmiennych amplitudach, kierunkach
i przyspieszeniach drgan lub

" Minister Rolnictwa i Rozwoju Wsi kieruje dziatem admini-
stracji rzadowej — rolnictwo, na podstawie § 1 ust. 2 pkt 1
rozporzadzenia Prezesa Rady Ministréow z dnia 29 marca
2002 r. w sprawie szczegétowego zakresu dziatania Mini-
stra Rolnictwa i Rozwoju Wsi (Dz. U. Nr 32, poz. 305).

2) zmiany temperatury lub wilgotnosci powietrza, lub
3) obecnosci w tym urzadzeniu soli oraz zawiesin,

mozliwe byto kodowanie i przesytanie danych oraz in-
formacji dotyczacych przemieszczania sie statku ry-
backiego.

8 4. 1. Urzadzenie monitorowania powinno umozli-
wiaé przesytanie:

1) automatycznie oraz kazdorazowo na zadanie pra-
cownika okregowego inspektoratu rybotéwstwa
morskiego obstugujacego system satelitarnego
monitorowania statkéw rybackich, w szczegdlno-
$ci:

a) danych identyfikujgcych urzadzenie monitoro-
wania:

— numeru polskiego systemu satelitarnego mo-
nitorowania statkéw rybackich oraz

— numeru urzgdzenia monitorowania nadane-
go w polskim systemie satelitarnego monito-
rowania statkéw rybackich;

b) informaciji o:
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— pozycji statku rybackiego, okreslonej przez
wskazanie dtugosci i szerokosci geograficznej
wyrazonej w stopniach, minutach i dziesiet-
nych czesciach minuty, z doktadnoscig do
500 m, w uktadzie wspotrzednych geograficz-
nych WGS-84,

— dacie i godzinie ustalenia pozycji statku ry-
backiego,

— kursie statku rybackiego nad dnem morza,

— predkosci statku rybackiego nad dnem mo-
rza;

2) automatycznie informacji o:

a) braku potaczenia urzadzenia monitorowania
z satelita,

b) braku lub uszkodzeniu gtéwnego zasilania urza-
dzenia monitorowania,

c¢) probach mechanicznej ingerencji w urzgdzenie
monitorowania.

2. Przesytanie danych i informacji, o ktérych mo-
wa w ust. 1 pkt 1, powinno odbywac¢ sie w jednym
pakiecie przesytowym, w takich samych odstepach
czasu.

8 5. Urzadzenie monitorowania powinno byé wy-
posazone w zabezpieczenia uniemozliwiajgce wykonu-
jacemu rybotéwstwo morskie:

1) zmiane danych identyfikujacych urzadzenie moni-
torowania, przesytanych przez to urzadzenie;

2) mechaniczng ingerencje w urzgdzenie monitoro-
wania.

8 6. Parametry techniczne poszczegélnych elemen-
téw urzadzenia monitorowania okres$la zatacznik do
rozporzadzenia.

8 7. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie
14 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Rolnictwa i Rozwoju Wsi: A. Tanski

Zatacznik do rozporzadzenia Ministra
Rolnictwa i Rozwoju Wsi z dnia 14 mar-
ca 2003 r. (poz. 527)

PARAMETRY TECHNICZNE POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW URZADZENIA MONITOROWANIA

Lp. Element urzadzenia monitorowania Parametr techniczny
Zakres Inmarsat C Rx 1525.0—1559.0 MHz Tx 1626.5—1660.5 MHz
1 czestotliwosci
pracy GPS 1575.42 MHz
Transponder co najmniej 12-kanatowy odbiornik GPS

Inmarsat-C/GPS

odstep kanatowy 2.5/5 kHz
2 szybko$é modulac;ji co najmniej 1 200 znakéw na sekunde
szybkosé co najmniej
przesytania danych Rx 600 bitow na sekunde Tx 600 bitéw na sekunde
Antena rodzaj Inmarsat-C/GPS dookdlna
3 polaryzacja kotowa G/T-23.7 dB/K oraz EIRP 7 dBW przy 5° elewac;ji
pokrycie sygnatem +90° — -15°
4 | Zasilanie 10—36 VDC

5 Interfejs danych

RS232 lub RS485 lub IRDA

6 Protokét przesytania danych

IP66

7 Drugorzedne zasilanie bateryjne

zywotnos$é co najmniej 12 miesiecy




