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1) wykaz paliw udostepnionych odptatnie sitom zbroj-
nym i ich personelowi cywilnemu zawierajacy:

a) oznaczenie Panstwa wysytajacego,
b) okreslenie rodzaju i ilosci paliw,
c¢) poswiadczenie odbioru paliw,

d) wyliczenie kwoty podatku od towardéw i ustug
oraz podatku akcyzowego na podstawie faktur
nabycia,

2) kopie:

a) faktury, na podstawie ktérej organ wojskowy na-
byt paliwa,

b) faktury obcigzajacej sity zbrojne za udostepnio-
ne paliwa.

5. W przypadku uzasadnionych watpliwosci doty-
czacych sporzadzonego wniosku, urzad skarbowy

przekazuje go wraz z dokumentami wymienionymi
w ust. 4 — do zaopiniowania organowi sprawujgcemu,
na podstawie odrebnych przepiséw, nadzér nad orga-
nem wojskowym. Opinia jest sktadana do urzedu skar-
bowego w terminie 30 dni.

8 6. 1. Zwrotu podatkéw dokonuje urzad skarbowy,
o ktéorym mowa w 8 5 ust. 2, na rachunek bankowy
wskazany we wniosku, o ktérym mowa w § 5 ust. 1,
w terminie 90 dni od dnia jego otrzymania, z zastrzeze-
niem ust. 2.

2. W przypadku, o ktérym mowa w § 5 ust. 5, zwrot
podatkéw moze nastgpi¢ w terminie pdzniejszym niz
okreslony w ust. 1, wedtug kwot faktycznie uznanych
przez urzad skarbowy, o ktérym mowa w § 5 ust. 2.

8 7. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie
14 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Finansow: M. Belka
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ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI

z dnia 28 grudnia 2001 .

w sprawie warunkow technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiadaé dzwigniki.

Na podstawie art. 8 ust. 4 ustawy z dnia 21 grudnia
2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321)
zarzadza sie, co nastepuje:

DZIAL 1
Przepisy ogdlne

8 1. Rozporzadzenie okresla warunki techniczne do-
zoru technicznego w zakresie projektowania, wytwa-
rzania i eksploatacji dzwignikdw napedzanych mecha-
nicznie lub recznie, przeznaczonych do prostoliniowe-
go przemieszczania tadunkéw w pionie za posrednic-
twem sztywnego elementu, z czesciowym wykorzysta-
niem uktadu ciggnowego.

§ 2. Uzyte w rozporzadzeniu okres$lenia oznaczaja:

1) dzwigniki zebatkowe — dzwigniki, w ktérych tadu-
nek jest przemieszczany za posrednictwem zebatki,

2) dzwigniki sSrubowe — dzwigniki, w ktorych tadunek
jest przemieszczany za posrednictwem $ruby i na-
kretki,

3) dzwigniki ttokowe — dzwigniki, w ktérych tadunek
jest przemieszczany za posrednictwem ttoka poru-
szanego cisnieniem cieczy w dzwignikach ttoko-
wych hydraulicznych lub ci$nieniem powietrza
w dzwignikach ttokowych pneumatycznych,

4) dzwigniki dzwigniowe — dzwigniki, w ktérych tadu-
nek jest przemieszczany za posrednictwem uktadu

dzwigni, napedzanego za pomocg $ruby albo ukta-
du ciegnowego, hydraulicznego lub pneumatyczne-
go,

5) dzwigniki pozostate — dzwigniki, w ktérych tadunek
przemieszczany jest przy wykorzystaniu zespotow
napedowych ztozonych z réznych elementéw me-
chanizméw zastosowanych w dzwignikach wymie-
nionych w pkt 1—4 lub innych mechanizmow, w tym
uktadéw ciegnowych: linowych lub tancuchowych,

6) dzwigniki state — dzwigniki umiejscowione na sta-
te w fundamencie lub innym podtozu,

7) dzwigniki przenosne — dzwigniki przystosowane
do zmiany miejsca pracy przez przestawienie (prze-
noszenie) za pomoca innych urzadzen lub recznie,

8) dzwigniki przewozne — dzwigniki przystosowane
do zmiany miejsca pracy przez przemieszczenia na
samochodzie lub wtasnym podwoziu terenowym
lub szynowym,

9) dzwigniki przechylajagce — dzwigniki stuzace do
jednostronnego podnoszenia tadunkow, z wyijat-
kiem mechanizmow wywrotu skrzyn tadunkowych
pojazdéw oraz mechanizméw pochylania stotéw
technologicznych,

10) dzwigniki samochodowe — dzwigniki state stuzace
do podnoszenia i opuszczania pojazdéw samocho-
dowych,
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11) element nosny — element sktadowy konstrukcji no-
$nej dzwignika lub jego mechanizmu, ktérego
uszkodzenie, wynikajace z pekniecia lub zuzycia,
moze spowodowacé niekontrolowane opadnigcie ta-
dunku (podstawy tadunkowej) lub przewrécenie sie
dzwignika albo wywotac inne skutki stanowiace za-
grozenie dla samego dzwignika lub jego otoczenia,

12) element przenoszgcy obcigzenie — ruchoma czes$é
dzwignika stuzgcg do bezposredniego przejecia
i utrzymania transportowanego tadunku w ruchu
i podczas postoju,

13) udzwig — nominalng, maksymalng wielkos¢ obcia-
zenia wyrazong w kilogramach, dla ktérej zaprojek-
towano dzwignik w celu zapewnienia prawidtowej
pracy dzwignika,

14) korba bezpieczenstwa — element mechanizmu nape-
dowego (przy napedzie recznym), wyposazony w ze-
spo6t zabezpieczajgcy przed samoczynnym opada-
niem tadunku, elementu przenoszacego obcigzenie,
po zaprzestaniu dziatania sity napedowej, w szcze-
golnosci za pomoca kinematycznego potaczenia ha-
mulca, zapadki z kotem zapadkowym i korbg, pod-
czas podnoszenia, opuszczania lub spoczynku,

listwa bezpieczehstwa — urzadzenie bezpieczenh-
stwa (przesuwng listwe) przymocowane do brze-
gow ruchomych czesci dzwignika,

15

~

16) odboj — element konstrukcyjny ograniczajacy ruch
dzwignika lub jego przejezdnego zespotu, umiesz-
czony na koncach toru jezdnego lub prowadnicy,

17) zderzak — element konstrukcyjny umieszczony na
dzwigniku lub jego przejezdnym zespole, przysto-
sowany do wspotpracy z odbojem,

18) zakleszczenie — przypadkowe uchwycenie, przez
poruszajace sie elementy dzwignika lub poruszaja-
cy sie element i staty fragment konstrukcji, czesci
tadunku lub czesci ciata osoby obstugujacej, niepo-
wodujagce uciecia uchwyconej czesci ciata.

§ 3. Zespoty i elementy dZzwignika powinny by¢ pra-
widtowo zaprojektowane pod wzgledem mechanicz-
nym i elektrycznym, wykonane z materiatéw o odpo-
wiedniej jakosci i wystarczajgcej wytrzymatosci oraz
dostosowane do srodowiska, w ktérym beda eksplo-
atowane.

8 4. 1. Rozwigzania konstrukcyjne inne niz okreslone
w rozporzadzeniu moga by¢ stosowane w dzwignikach
pod warunkiem, ze zapewniajg one bezpieczenstwo nie
mniejsze niz okreslaja to przepisy rozporzadzenia.

2. Zastosowanie rozwigzan konstrukcyjnych, o kt6-
rych mowa w ust. 1, wymaga uprzedniego uzgodnienia
z organem wtasciwej jednostki dozoru technicznego.

DZIAL 2
Wymagania konstrukcyjne
Rozdziat 1
Konstrukcja dzwignika

8 5. 1. Dzwigniki powinny by¢ zaprojektowane i wy-
konane odpowiednio do zadan, jakie majg spetniaé

w okreslonych warunkach eksploatacji, ze szczegol-
nym uwzglednieniem mozliwosci bezpiecznego ich
ustawienia oraz zachowania statecznosci elementu
przenoszacego obcigzenie bez wzgledu na potozenie.

2. W przypadku gdy konstrukcja dzwignika jest ze-
stawiona z oddzielnych czesci, powinny one by¢ zmon-
towane w sposob trwaty, uniemozliwiajacy samoczyn-
ne ich roztaczenie lub poluzowanie.

3. Jezeli podczas pracy dzwignika jest konieczne, ze
wzgledu na uniknigcie przecigzen konstrukcji, zacho-
wanie odpowiedniej kolejnosci uruchamiania poszcze-
golnych elementéw i zespotdéw, uktad sterowniczy po-
winien uniemozliwiaé¢ zmiane kolejnosci wykonywania
ruchow elementéw i zespotow.

8 6. 1. Dzwigniki przenosne i przewozne przezna-
czone do pracy w pozycji pionowej powinny mieé¢ od-
powiednig konstrukcje zapewniajagcg zachowanie tej
pozycji lub byé wyposazone w podpory umozliwiajgce
pionowe ustawienie dzwignika.

2. Podpory dzwignikdw, o ktérych mowa w ust. 1,
powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig nie-
kontrolowanej zmiany ustalonego potozenia.

3. Dzwigniki, o ktérych mowa w ust. 1, powinny by¢
wyposazone w urzadzenie do kontroli pionowego ich
ustawienia.

8 7. 1. Elementy przenoszace obcigzenie powinny
byé¢ zaprojektowane i wykonane, pod wzgledem kon-
strukcyjnym i funkcjonalnym, odpowiednio do okre-
$lonych przez zamawiajgcego warunkéw eksploatacyj-
nych dzwignika.

2. Rodzaj konstrukcji, wykonanie i zamocowanie
elementéw przenoszacych obcigzenie powinno zapew-
nia¢ ich stabilnosé, aby nie mogty w sposdéb niekontro-
lowany wahad¢ sie, przesuwaé, obracaé lub zginaé. Po-
szczegolne czesci wspotpracujace ze sobg jako catosé
nie powinny ulega¢ przypadkowemu poluzowaniu
i roztgczaniu.

3. Elementy przenoszace obcigzenie powinny byé
tak uformowane, aby prawidtowo zatadowany i trans-
portowany tadunek nie mogt przypadkowo stoczy¢ sie,
zsunaé, przechylié lub obraocié.

Rozdziat 2
Zespoty i mechanizmy napedowe dzwignikow

8§ 8. 1. Konstrukcja uktadéw napedowych powinna
uniemozliwiaé niekontrolowane przerwanie sie ciggu
kinematycznego oraz posiadaé zabezpieczenia zapo-
biegajgce wystgpieniu przypadkowych ruchéw ele-
mentéw tych uktadow.

2. W uktadach napedowych mechanizméw podno-
szenia nie nalezy stosowaé opuszczania grawitacyjne-
go, z wyjatkiem napedow hydraulicznych.

3. Zespoty napedowe przystosowane do zmiany
predkosci ruchu mechanizmoéw powinny by¢ tak wyko-
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nane, aby przy zmianie predkosci ruchu dowolnego
mechanizmu nie nastgpito niekontrolowane opuszcze-
nie sie fadunku lub elementu przenoszacego obcigze-
nie.

4. Mechanizmy napedowe podpodr oraz elemen-
tow przenoszacych obcigzenie, jezeli jest dopuszczal-
ne przebywanie na nich lub pod nimi oséb, powinny
by¢ tak zaprojektowane, aby w potozeniu spoczynko-
wym utrzymywane byty za pomoca uktadu samoha-
mownego lub odpowiednich urzadzehn blokujacych
ruch.

5. Mechanizmy napedowe obrotu lub przemiesz-
czania elementu przenoszacego obcigzenie powinny
posiadaé od strony napedowej zabezpieczenie unie-
mozliwiajgce przekroczenie dopuszczalnego obcigze-
nia.

6. Mechanizmy napedowe, w ktérych jest mozliwe
przemienne stosowanie napedu mechanicznego i recz-
nego, powinny byé zbudowane w sposéb uniemozli-
wiajacy jednoczesne wtaczenie i dziatanie obu mecha-
nizmow, zas wtaczony naped mechaniczny nie powi-
nien powodowaé uruchomienia napedu recznego.

7. Jezeli dzwignik jest wyposazony w kilka mecha-
nizméw napedowych lub elementéw jednoczes$nie
przenoszacych obcigzenie, nalezy zapewnié, aby pod-
czas pracy:

1) przy prawidtowo przenoszonym tadunku nie nasta-
pito przecigzenie ktéregos z mechanizmaoéw lub ele-
mentow przenoszacych obciagzenie,

2) zachowana byta synchronizacja ruchdw mechani-
zmow oraz elementow przenoszgcych obcigzenie.

8. Przez ruch synchronizowany mechanicznie oraz
elementéw przenoszacych obcigzenie nalezy rozumieé
stan, w ktérym rdéznica poziomdéw elementdéw przeno-
szacych obcigzenie nie przekracza 50 mm lub gdy ich
wzajemne nachylenie nie jest wigksze niz 1°.

8 9. 1. Konstrukcja zespotéw napedowych powinna
umozliwiaé tatwa i bezpieczng regulacje nastaw ele-
mentow regulowanych, a takze wymiane zuzywaja-
cych sie elementéw i zespotow.

2. Wirujace elementy napeddéw powinny by¢é osto-
niete przed przypadkowym ich dotknieciem. Ostony
elementdw wymagajacych kontroli i obstugi powinny
by¢ zdejmowalne lub odchylne.

3. W zamknietych reduktorach powinna byé mozli-
wa kontrola poziomu oleju.

4. W recznych mechanizmach napedowych podno-
szenia nalezy stosowaé naped za pomoca korby bez-
pieczenstwa lub innego urzadzenia o zblizonym dziata-
niu.

5. W przypadku zastosowania mechanizmu, o kto-
rym mowa w ust. 4, sita potrzebna jednemu cztowieko-
wi do napedu recznego tego mechanizmu nie powinna
przekraczag:

1) 250 N — w przypadku obstugi oburecznej,
2) 120 N — w przypadku obstugi jednoreczne;j.

Rozdziat 3

Uktady hydrauliczne, wyposazenie

8 10. 1. Uktad hydrauliczny powinien by¢ tak zapro-
jektowany i wykonany, aby w przypadku:

1) pekniecia przewodow cisnieniowych lub innych
elementéw tego uktadu lub

2) przerwy w doptywie energii

— nastagpito unieruchomienie danego mechanizmu,
nawet gdy urzadzenia sterujgce tym mechanizmem
nie sg w potozeniu zerowym; powinna by¢ jednak za-
pewniona mozliwos$é kontrolowanego opuszczenia
tadunku.

2. W dzwignikach, ktorych konstrukcja nie jest przy-
stosowana do wymagan, o ktérych mowa w ust. 1,
wchodzenie osdb na element przenoszacy obcigzenie
lub przebywanie pod nim jest dopuszczalne, gdy opa-
danie elementu przenoszgcego obcigzenie ztadunkiem
o masie réwnej udzwigowi odbywa sie z predkoscia
nie wigksza niz 0,01 m/s.

8 11. 1. Uktady hydrauliczne powinny by¢ wyposa-
zone w urzadzenia wymienione w pkt 1 zatacznika nr 1
do rozporzadzenia.

2. Zawory zabezpieczajace, akumulatory hydrau-
liczne, sitowniki, pompy, silniki hydrauliczne oraz prze-
wody cisnieniowe powinny mie¢ $wiadectwo (atest)
wystawione przez kontrole jakosci wytwadrcy.

3. Elementy wyposazenia hydraulicznego powinny
by¢ szczelne i odporne na drgania. Dopuszcza sie prze-
cieki wewnetrzne w uktadach hydraulicznych, w wyni-
ku ktérych sktadowa pionowa predko$é opadania ele-
mentu przenoszacego obcigzenie z tadunkiem o masie
rownej udzwigowi nie przekracza 0,1 m/h.

4. Uktad hydrauliczny powinien by¢ tak zaprojekto-
wany, aby nie zachodzito zjawisko kawitacji, a jego od-
powietrzanie odbywato sie bezpiecznie.

5. Filtrowanie czynnika roboczego powinno byé
skuteczne i odbywa¢ sie w sposdéb ciagty.

6. Przy powrotnym ruchu ttoka nie powinno wyste-
powaé wprowadzanie zanieczyszczen do przestrzeni
wewnetrznej cylindra sitownika.

7. Temperatura czynnika roboczego podczas eks-
ploatacji nie powinna przekroczy¢ najnizszej i najwyz-
szej wartosci dopuszczalnej dla danego czynnika i wy-
posazenia hydraulicznego.

8. W zbiorniku powinien byé zaznaczony najnizszy
i najwyzszy poziom czynnika roboczego oraz zapew-
niony prosty i bezpieczny sposéb sprawdzania jego
poziomu.
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9. Jezeli w dzwigniku zainstalowanych jest kilka
zbiornikdw z czynnikiem roboczym, powinny one byé
odpowiednio oznakowane.

8 12. Nie nalezy instalowaé zawordw odcinajacych
miedzy pompa a zaworem bezpieczenstwa.

8 13. 1. Obliczenia wytrzymatos$ciowe przewodoéw
cisnieniowych wykonuje sie przy zastosowaniu wspot-
czynnika bezpieczenstwa oznaczonego symbolem X,
ktorego wartosé okresla tablica 1 w zatgczniku nr 2 do
rozporzadzenia.

2. Przewody sztywne powinny by¢ wykonane z rur
stalowych bez szwu, dla ktérych wspétczynnik bezpie-
czehstwa okresla sie w stosunku do umownej granicy
plastycznosci oznaczonej symbolem R ,.

3. Wspobtczynnik bezpieczenstwa dla przewodoéw
gietkich okresla sie w stosunku do naprezenia rozrywa-
jacego.

8 14. 1. Zamki hydrauliczne powinny byé montowa-
ne bezposrednio na sitowniku lub silniku hydraulicznym.

2. Jezeli nie jest mozliwe montowanie zamkoéw,
o ktédrych mowa w ust. 1, na sitowniku lub silniku hy-
draulicznym, przewdd cisnieniowy miedzy zamkiem
hydraulicznym a sitownikiem powinien by¢ wykonany
ze stali. W obliczeniach wytrzymatosciowych przewo-
du ci$nieniowego nalezy przyja¢ wspotczynnik bezpie-
czenstwa X, >5,5.

3. Na odcinku przewodu miedzy zamkiem hydrau-
licznym a sitownikiem dopuszcza sie wspawanie ele-
mentow wyposazenia hydraulicznego, w szczegdlno-
$ci tacznika z koncéwka kulista.

§ 15. 1. Akumulator hydrauliczny powinien by¢ za-
instalowany w uktadzie hydraulicznym w sposoéb
umozliwiajacy:

1) zastosowanie zaworu zabezpieczajagcego przed
nadmiernym wzrostem cisnienia wewnatrz aku-
mulatora podczas tadowania,

2) pomiar ci$nienia w akumulatorze,
3) oproznienie akumulatora,
4) odtaczenie akumulatora od uktadu hydraulicznego.

2. Konstrukcja akumulatoréw hydraulicznych powin-
na odpowiada¢ warunkom okreslonym w odrebnych
przepisach dotyczacych zbiornikéw cisnieniowych.

3. Spadek cisnienia w akumulatorze hydraulicznym
powinien byé¢ sygnalizowany na stanowisku sterowni-
czym za pomocg sygnatéw optycznych lub akustycz-
nych.

4. Na dzwigniku z akumulatorem hydraulicznym
powinien byé umieszczony, w widocznym miejscu,
ostrzegawczy symbol graficzny lub napis o tresci:

+UWAGA ! Akumulator hydrauliczny! Przed demonta-
zem uktadu akumulator hydrauliczny odtgczyé lub roz-
tadowad.”

8 16. Na stanowisku sterowniczym nalezy umiescié
urzadzenia sygnalizujgce stan cisnienia i temperatury,
jezeli dla zapewnienia niezawodnosci eksploatacji

dzwignika jest wymagana systematyczna kontrola wy-
posazenia hydraulicznego.

8 17. 1. W przypadku zastosowania wiecej niz
dwoch sitownikéw powinno by¢ zainstalowane urzg-
dzenie synchronizujace ich ruch.

2. Przy zastosowaniu tylko dwéch sitownikéw nie
jest wymagane stosowanie urzadzenia synchronizuja-
cego, jezeli w obliczeniach wytrzymatosciowych
uwzgledniono dodatkowe obcigzenia wynikajace z nie-
rownomiernego ruchu ttokdow.

Rozdziat 4
Uktady pneumatyczne, wyposazenie

§ 18. 1. Uktad pneumatyczny powinien byc¢ tak za-
projektowany i wykonany, aby w przypadku:
1) pekniecia przewoddéw cisnieniowych lub innych
elementéw tego uktadu lub

2) przerwy w doptywie energii

— nastapito unieruchomienie danego mechanizmu,
nawet gdy urzadzenia sterujgce tym mechanizmem
nie znajduja sie w potozeniu zerowym.

2. W przypadku przerwy w doptywie energii do ze-
spotu napedowego powinna byé zapewniona mozli-
wos$¢ awaryjnego opuszczenia tadunku.

3. Uktady pneumatyczne powinny byé wyposazone
w urzadzenia i zawory zabezpieczajgce wymienione
w pkt 2 zatgcznika nr 1 do rozporzadzenia.

4. Sitowniki, zbiorniki pneumatyczne, silniki oraz
przewody ci$snieniowe powinny mie¢ $wiadectwo
(atest) wystawione przez kontrole jakosci wytworcy.

5. Jezeli w uktadzie pneumatycznym znajduje sie
zbiornik wyréwnaweczy, jego konstrukcja powinna od-
powiada¢ wymaganiom okreslonym w warunkach
technicznych dozoru technicznego dotyczacych sta-
tych zbiornikéw cisnieniowych.

8 19. 1. Przewody ci$nieniowe i ich elementy ze
wzgledu na wytrzymatos$é powinny by¢ dobrane do ci-
$nienia probnego réwnego 1,5 wartosci cisnienia no-
minalnego.

2. Badania szczelnosci uktadéw i elementéw pneu-
matycznych nalezy przeprowadzaé, stosujac cisnienie
nominalne.

3. Stalowe przewody pneumatyczne powinny byé
wykonane z rur bez szwu.

4. Przewody ci$nieniowe powinny by¢ pewnie za-
mocowane i zabezpieczone przed drganiami i uszko-
dzeniami, a takze przed utratg szczelnosci potgczen. Ich
rozmieszczenie i sposéb zamocowania do sitownikdw
powinny uniemozliwiaé powstawanie odksztatcenh mo-
gacych powodowaé wystgpienie niedopuszczalnych
naprezen.

§20. 1. Jezeli ze wzgledu na koniecznos¢ zepewnie-
nia niezawodnosci eksploatacji dzwignika jest wyma-
gane dokonywanie systematycznej kontroli dziatania
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uktadu pneumatycznego, na stanowisku sterowniczym
powinny by¢é umieszczone urzadzenia sygnalizujace
stan parametrow tego uktadu.

2. W przypadku spadku ci$nienia w uktadzie pneu-
matycznym lub spadku napiecia zasilania elektryczne-
go w sieci, urzadzenie sygnalizujagce powinno wykazaé
spadek napiecia; niezaleznie od dziatania urzadzen sy-
gnalizujgcych elementy blokujace powinny automa-
tycznie przerwacé prace dzwignika.

Rozdziat 5

Wymagania dodatkowe dla urzadzen hydraulicznych
i pneumatycznych

§ 21. 1. Elementy oraz zespoty hydrauliczne i pneu-
matyczne, a takze ich potaczenia powinny by¢ szczelne
i odporne na drgania.

2. Podstawowe charakterystyki urzadzen wyposa-
zenia hydraulicznego i pneumatycznego powinny byé
tak dobrane, aby podczas pracy w normalnych warun-
kach nie nastepowato przecigzenie elementéw no-
$nych dzwignika.

3. Elementy oraz zespoty uktadow hydraulicznych
i pneumatycznych powinny by¢ rozmieszczone w spo-
sOb umozliwiajgcy wygodny i bezpieczny do nich do-
step, zwtaszcza do elementdéw podlegajacych regulacji
i wymianie.

4. Uktady hydrauliczne i pneumatyczne powinny
byé wyposazone w przytaczki umozliwiajgce podtacze-
nia manometru, w celu przeprowadzenia pomiaru ci-
$nienia. Miejsca rozmieszczenia przytaczek powinny
by¢ oznaczone na schematach instalacji.

5. Zawory wymagajace wyregulowania w celu uzy-
skania odpowiedniego cisnienia powinny by¢ zabez-
pieczone, w szczegodlnosci przez plombowanie, aby
osoby nieupowaznione nie mogty ich przeregulowac.

6. Przewody cisnieniowe gietkie powinny by¢ roz-
mieszczone w sposob uniemozliwiajgcy ich ocieranie
sie, skrecanie i krzyzowanie podczas przesuwania ru-
chomych czesci mechanizmoéw dzwignika lub pod
wptywem ruchow spowodowanych zmiang cisnienia
czynnika roboczego.

7. W przypadku koniecznosci spawania przewodow
cisnieniowych wytrzymato$¢ spawanego odcinka po-
winna byé rowna wytrzymatosci pozostatej czesci prze-
wodu cisnieniowego. Powinna by¢ takze zapewniona
mozliwos$é oczyszczenia spoiny wewnatrz przewodu.

Rozdziat 6

Sterowanie uktadéw hydraulicznych
i pneumatycznych

§ 22. 1. System sterowania dzwignika powinien za-
pewniaé ptynnosé dziatania mechanizmoéw podczas
ich pracy, rozruchu i hamowania.

2. Konstrukcja i sposéb potaczenia urzadzen steru-
jacych w poszczegdlnych obwodach powinny unie-
mozliwiaé niekontrolowany wzajemny wptyw na inne
obwody sterownicze.

3. Na stanowisku sterowniczym powinno by¢ zain-
stalowane urzadzenie umozliwiajace catkowite wyta-
czenie napedu dzwignika.

4. Uktady oraz urzadzenia sterujgce powinny byé
zbudowane w sposéb uniemozliwiajgcy jednoczesne
zatagczanie przeciwnych kierunkéw ruchu jakiegokol-
wiek mechanizmu.

5. Przyciski sterownicze nie powinny wystawacé po-
nad swojg obudowe.

6. Konstrukcja urzadzen sterujacych powinna unie-
mozliwiaé ich niezamierzone zataczenie.

7. Urzadzenia sterujace po zaniku sity, ktéra na nie
oddziatuje, powinny samoczynnie wracaé¢ do potoze-
nia neutralnego i jednoczesnie wszystkie ruchy dzwi-
gnika powinny samoczynnie zostaé¢ wstrzymane.

8. Urzadzenia sterujace powinny mieé¢ wyczuwal-
ne, zaznaczone pozycje stanu ich potozenia, w szcze-
golnosci: wytaczone, zatagczone, kolejne stopnie trybu
pracy.

9. Sity potrzebne do uruchomienia urzadzen steru-
jacych nie powinny przekracza¢ wartosci okreslonych
w tablicy 3 zatgcznika nr 2 do rozporzadzenia.

10. Dzwigniki, dla ktorych jest przewidziana mozli-
wos$¢ sterowania z wiecej niz jednego stanowiska, po-
winny posiadaé¢ odpowiednig blokade uniemozliwiaja-
cg jednoczesne sterowanie z kilku stanowisk.

11. Wyposazenie hydrauliczne i pneumatyczne
oraz urzgdzenia sterujgce powinny by¢ tak wykonane
i rozmieszczone, aby w miare mozliwosci kierunek ru-
chu elementoéw sterujgcych odpowiadat wywotanemu
przez nie kierunkowi ruchu mechanizmu.

Rozdziat 7

Uktady hamulcowe

§ 23. 1. Sprezyny hamulcéw powinny pracowac tyl-
ko na sciskanie i by¢ osadzone w tulejach lub na trzpie-
niach.

2. Obciazniki powinny by¢é mocowane na dzwi-
gniach hamulcowych, w sposdb uniemozliwiajgcy ich
spadniecie lub samoczynne przesunigcie na dzwigni.

3. Mechanizm podnoszenia powinien by¢ wyposa-
zony w hamulec:

1) automatyczny — w przypadku mechanizmu o nape-
dzie innym niz reczny,
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2) naciskowy — w przypadku mechanizmu o napedzie
recznym.

4. Stosowanie hamulca nie jest wymagane w sa-
mohamownych srubowych mechanizmach napedo-
wych oraz mechanizmach wyposazonych w sitowniki
hydrauliczne lub pneumatyczne.

5. Zamiast hamulca naciskowego mozna stosowaé
przektadnie samohamowna.

6. Nie nalezy stosowa¢ hamulcéow tasmowych
w mechanizmach podnoszenia.

7. Tarcza hamulca znajdujacego sie miedzy silni-
kiem a przektadnig powinna byé zamocowana na wale
przektadni.

§ 24. 1. Mechanizmy podnoszenia dzwignikow
przeznaczonych do transportu roztopionych metali,
zuzlu, srodkéw trujacych lub zrgcych, materiatéw wy-
buchowych lub innych tadunkdéw niebezpiecznych po-
winny by¢ wyposazone co najmniej w dwa hamulce.

2. Mechanizmy wyposazone w dwa hamulce po-
winny by¢ tak zaprojektowane, aby:

1) hamulce dziataty niezaleznie od siebie,

2) jeden hamulec byt zamontowany miedzy silnikiem
a przektadnia, za$ drugi hamulec na dowolnym wa-
le mechanizmu napedowego,

3) przy sprawdzaniu niezawodnos$ci hamowania jed-
nego hamulca mozna byto wyeliminowaé hamuja-
ce dziatanie drugiego.

3. W mechanizmach z dwoma hamulcami dopusz-
cza sie wykonanie hamulcéw o dziataniu niejednocze-
snym.

4. Hamulce mechanizméw podnoszenia powinny
zapewniaé, w dowolnych warunkach eksploatacji, nie-
zawodno$¢ hamowania i utrzymywania tadunku.

5. Wspodtczynnik pewnosci hamowania, jako stosu-
nek momentu statycznego wywotanego przez hamulec
do momentu wystepujacego na tarczy hamulcowej
oraz wywotanego przez najwieksze obcigzenie statycz-
ne, z uwzglednieniem sprawnosci mechanizmu, powi-
nien by¢ nie mniejszy niz 1,5.

6. W mechanizmach podnoszenia wyposazonych
w dwa hamulce wspédtczynnik pewnosci hamowania
powinien wynosi¢ dla kazdego hamulca nie mniej niz:

1) 1,25 — w przypadku zastosowania hamulcéw
o dziataniu jednoczesnym,

2) 1,50 — w przypadku zastosowania hamulcow
o dziataniu niejednoczesnym,

3) 1,75 — w przypadku zastosowania hamulcow dla
mechanizméw, o ktérych mowa w ust. 9.

7. Mechanizmy jazdy dzwignikéw przewoznych
z napedem innym niz reczny powinny byé wyposazo-
ne w hamulce automatyczne w przypadku, gdy dzwi-
gnik jest:

1) przemieszczany na otwartej przestrzeni,

2) przemieszczany w pomieszczeniu na torze jezdnym
utozonym na poziomie roboczym,

3) zdalnie sterowany.

8. W hamulcach automatycznych mechanizmoéw
jazdy dopuszcza sie stosowanie dodatkowego urzadze-
nia zapewniajgcego ptynnosé hamowania.

9. Jezeli w dzwigniku przy pomocy jednego silnika
jest napedzany wiecej niz jeden mechanizm, kazdy na-
pedzany mechanizm powinien by¢ wyposazony w nie-
zalezny hamulec.

DZIAL 3
Zespoty i elementy
Rozdziat 1
Liny

§ 25. 1. Liny nosne powinny odpowiadaé¢ warun-
kom okreslonym w Polskich Normach lub w innych
specyfikacjach technicznych uzgodnionych z organem
wtasciwe] jednostki dozoru technicznego oraz posia-
daé swiadectwo (atest) wystawione przez wytworce.

2. Liny nos$ne powinny byé wykonane z ocynkowa-
nych drutéw stalowych o nominalnej wytrzymatosci na
rozcigganie wynoszacej od 1370 N/mm?2 do 1770 N/mm2.
W uzasadnionych przypadkach dopuszcza sie stoso-
wanie lin o nominalnej wytrzymatosci wyzszej niz
1770 N/mm?2,

3. Nalezy stosowac¢ liny dwuzwite, odprezone, o co
najmniej szesciu splotkach wielowarstwowych. Nie
nalezy taczy¢ i sztukowac lin.

4. Przy $rednicach nominalnych lin wiekszych niz
16 mm powinno sie stosowac liny o splotkach co naj-
mniej trzywarstwowych.

8 26. 1. Przy doborze lin powinien byé spetniony
warunek wytrzymatosciowy okreslony wzorem:

Fox
Q
gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:
F — rzeczywista site zrywajaca line w catosci,
Q — obliczeniowa site w linie,
X — najmniejszy wspotczynnik bezpieczenstwa liny.

2. Rzeczywista site zrywajaca line w catosci oblicza
sig¢ wedtug wzoru:
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F=F om-K 2) symbol identyfikacyjny dokumentu kontroli jako-

gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja: $ci.

E B rzbelc_:zyW|_sta1 s”? Zrywajaca Iln_e w catosci [N], 2. Informacje, o ktérych mowa w ust. 1, powinny
nom — Obliczeniowa site zrywajaca line [N, byé czytelne i wykonane w sposdb zabezpieczajacy je

K — wspotczynnik zmniejszajacy. ye czy yKkor P P jacy

. . , . . . przed tatwym zatarciem.
Wartosci F_ i K okresla sig zgodnie z Polskimi Nor-

mami dla lin.

3. Dlalin, do ktérych nie stosuje sie Polskich Norm,
wykonanych w sposdb okreslony w innych normach
lub specyfikacjach technicznych, rzeczywistg site zry-
wajacg line w catosci nalezy okreslaé¢ na podstawie da-
nych okreslonych przez wytwérce, przyjmujac jako:

1) rownga sile zrywajacej line w catosci okreslonej
w odpowiednim swiadectwie lub

2) obliczong wedtug wzoru okreslonego w pkt 1 za-
tacznika nr 3 do rozporzadzenia.

4. Obliczeniowa site, oznaczong symbolem ,Q",
w linie nosnej ukfadu linowego wyznacza sie
z uwzglednieniem:

1) maksymalnego obcigzenia pochodzacego od sit
udzwigu lub sit ciezkosci cztonéw dzwignika, prze-
mieszczanych przez uktad linowy,

2) opordéw ruchu spowodowanych tarciem, w szcze-
golnosci oporéw ruchu w prowadnicach i przegu-
bach, a takze opordw jazdy i przewijania,

3) sprawnosci uktadu linowego,
uwzglednieniu sprawnosci czgstkowej
i bebnow,

obliczonej przy
krgzkow

4) sity bezwtadnosci przejezdnych cztonéw i elemen-
téw dzwignika, obliczonych dla sredniej wartosci
przyspieszenia, jezeli sity te nie przekraczajg 10%
sumy obcigzen statycznych, wymienionych
w pkt 1—3,

5) sity ciezkosci os6b wchodzacych na element prze-
noszacy obcigzenie (platforme).

5. Do obliczen, o ktédrych mowa w ust. 4, przyjmuje
sie site ciezkosci jednej osoby réwng 750 N.

6. Najmniejszy wspodiczynnik bezpieczenstwa lin
nosnych dzwignikow, nieprzystosowanych do wcho-
dzenia osob na element przenoszacy obcigzenie lub
przebywania pod nim, powinien mie¢ wartos¢ ozna-
czong wspotczynnikiem X = 5.

7. W dzwignikach, w ktérych jest dopuszczalne
wchodzenie oséb na element przenoszacy obcigzenie
albo przebywanie pod nim, najmniejszy wspdétczynnik
bezpieczenstwa liny powinien mieé¢ warto$é oznaczong
wspotczynnikiem X = 10.

§ 27. 1. Do lin no$nych powinna by¢ trwale przy-
twierdzona tabliczka zawierajgca co najmnie;j:

1) nazwe i adres producenta lin,

Rozdziat 2
Mocowanie lin

8 28. 1. Elementy mocowania koncow lin powinny
byé tak zaprojektowane, aby naprezenia w nich wyzna-
czone, przy uwzglednieniu obliczeniowej sity w linie,
byty co najmniej 2,5-krotnie mniejsze od granicy pla-
stycznosci materiatu, z ktérego zostaty wykonane.

2. Sity tarcia utrzymujace koncowke liny w jej ele-
mencie mocujacym, obliczone z uwzglednieniem
wspoiczynnika tarcia oznaczonego symbolem p = 0,1,
powinny byé¢ co najmniej 2,5-krotnie wieksze od obli-
czeniowej sity w linie.

3. Mocowanie koncow lin do konstrukeji dzwignika
powinno by¢é wykonane, z zastrzezeniem ust. 4, po-
przez:

1) zaplecenie wolnego konca liny na dtugosci rownej
co najmniej 20 srednicom liny, ale nie krétszej niz
0,3 m, z zastosowaniem kauszy,

2) zacis$niecie w co najmniej trzech zaciskach linowych
kabtgkowych, z zastosowaniem kauszy,

3) mocowanie w koncéwece klinowej za pomoca klina
samozaciskajgcego sie, o kacie rozwarcia nie
mniejszym niz 6° i nieprzekraczajagcym 16°, z zabez-
pieczeniem wolnego konca zaciskiem linowym,
niepotaczonym z pasmem nos$nym.

4. Do mocowania koncéw lin do konstrukcji dzwi-
gnika moze by¢ zastosowany jeden ze sposobow ich
mocowania, o ktérych mowa w ust. 3.

5. Mocowanie liny do bebna powinno byé wykona-
ne, z zastrzezeniem ust. 6, poprzez:

1) docisniecie liny za pomoca co najmniej dwdch na-
ktadek przykreconych do ptaszcza bebna,

2) w gniezdzie bebnowym za pomoca klina samozaci-
skajacego sie o kacie rozwarcia nie mniejszym niz
6° i nieprzekraczajgcym 16°,

3) w gniezdzie bebnowym za pomoca wktadki z no-
skiem, dociskanej co najmniej dwoma wkretami.

6. Do mocowania lin do bebna moze by¢ zastoso-
wany jeden ze sposobow, o ktorym mowa w ust. 3.

7. W obliczeniach mocowania liny na bebnie moze
byé uwzglednione oddziatywanie odcigzajace, wynika-
jace z zastosowania co najmniej 1,5 zwoju zapasowe-
go liny.
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8. Mocowanie i rozmieszczenie lin powinno elimi-
nowacé ich zginanie w zakresie mozliwych wychylen,
a takze wykluczy¢ mozliwosé spadania z bebnéw lub
krazkéw oraz stykania sie lin z elementami konstrukcji
dzwignika lub innymi linami.

9. Zamocowanie koncow lin przy zastosowaniu ele-
mentow okreslonych w Polskich Normach nie wyma-
ga udowodnienia pewnosci ich potaczenia za pomoca
obliczen lub badan.

Rozdziat 3
Bebny i krazki linowe

§ 29. 1. Beben do jednowarstwowego nawijania li-
ny powinien mie¢ rowek naciety wedtug linii srubo-
wej.

2. Beben do wielowarstwowego nawijania liny po-
winien mieé¢ konstrukcje zapewniajgca wtasciwe ukta-
danie sie kazdej warstwy oraz przeciwdziatajagcg odwi-
janiu sie liny z bebna.

3. Bebny przeznaczone do nawijania jednego pa-
sma liny powinny mieé obrzeza:

1) od strony przeciwlegtej do zamocowania liny —
przy nawijaniu jednowarstwowym,

2) z obu stron bebna — przy nawijaniu wielowarstwo-
wym.

4. Obrzeza, o ktorych mowa w ust. 3, powinny wy-
stawacé ponad ostatnig warstwe nawinietej liny na wy-
soko$é rowng co najmniej 1,5 srednicy liny.

5. Bebny z rowkami, przeznaczone do jednowar-
stwowego nawijania dwoch pasm liny, moga nie mieé
obrzezy, jezeli:

1) pasma lin nawijaja sie od skraju ku jego srodkowi,

2) zastosowane rozwiagzanie konstrukcyjne uniemozli-
wia spadniecie liny z bebna.

6. Pojemnos$¢ bebna powinna by¢ tak dobrana, aby
zapewniata pozostawianie na nim co najmniej 1,5 zwo-
ju zapasowego liny, nie liczagc odcinka liny bedacego
w zamocowaniu bebna przy skrajnym dolnym potoze-
niu elementdw przenoszacych obcigzenie.

8 30. Krazki linowe i wyréwnawcze powinny byé¢
wyposazone w zabezpieczenia przed spadaniem liny.
Odlegtosé¢ powierzchni roboczych tych zabezpieczen
od zewnetrznej $rednicy krazka nie powinna by¢ wigk-
sza od 1/3 $rednicy liny i nie powinna przekraczaé
10 mm.

§ 31. 1. Minimalne $rednice podziatowe bebnow
i krazkdw nalezy oblicza¢ wedtug wzoru okreslonego
w pkt 2 zatgcznika nr 3 do rozporzadzenia.

2. Odchylenie boczne liny od osi rowka na krazku
lub od osi rowka na bebnie nie powinno przekraczac
wielkosci okreslonej symbolem tg 6 = 1/15. W przypad-
ku lin nieodkretnych odchylenie to nie powinno prze-
kraczaé tg 6 = 1/40.

3. Boczne odchylenie liny wzgledem ptaszczyzny
prostopadtej do osi bebna dla bebndéw gtadkich nie po-
winno przekracza¢ wielkosci okreslonej symbolem
tg 6 = 1/15.

4. Odchylenie liny na rolkach uktadacza od ptasz-
czyzny stycznej do rolek nie powinno przekraczac wiel-
kosci okreslonej symbolem tg 6 = 1/22.

Rozdziat 4
Wymagania ogdlne dla tancuchéw

§ 32. 1. tancuchy sworzniowe i ogniwowe powin-
ny odpowiadaé wymaganiom okreslonym w Polskich
Normach lub w innych specyfikacjach technicznych
uzgodnionych z organem wtasciwej jednostki dozoru
technicznego oraz posiadaé swiadectwo (atest) wysta-
wione przez kontrole jakosci wytwarcey.

2. tancuchy ogniwowe wspodtpracujgce z kotami
tancuchowymi powinny by¢ wykonane jako kalibrowa-
ne.

§ 33. 1. Przy doborze tancuchow, o ktérych mowa
w § 32, powinien by¢ spetniony warunek okreslony
wzorem:

Fox
Q
gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:
F — site rzeczywista zrywajaca tancuch,
Q — obliczeniowa site w tancuchu,
X — najmniejszy wspotczynnik bezpieczehstwa tan-

cucha, okreslony w ust. 4 lub 5.

2. Obliczeniowa site w taricuchu oznaczong symbo-
lem ,Q"” wyznacza sie z uwzglednieniem:

1) maksymalnego obcigzenia pochodzacego od sit
udzwigu i sit ciezkosci cztonow dzwignika, prze-
mieszczanych przez uktad tahcuchowy,

2) oporéw ruchu spowodowanych tarciem, w szcze-
golnosci oporéw ruchu w prowadnicach, przegu-
bach, oporéw jazdy i przewijania,

3) sprawnosci uktadu tancuchowego, obliczonej
z uwzglednieniem sprawnosci czgstkowej koét, kraz-
kéw i bebndw,

4) sity bezwtadnosci przejezdnych cztondw i elemen-
tow dzwignika, obliczonych dla sredniej wartosci
przyspieszenia, jezeli sity te przekraczajg 10% sumy
obcigzen statycznych wymienionych w pkt 1—3,

5) sity ciezkosci oséb wchodzacych na element prze-
noszacy obcigzenie-platforme.
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3. Do obliczen, o ktérych mowa w ust. 2, przyjmuje
sie site ciezkosci jednej osoby réwng 750 N.

4. Najmniejszy wspotczynnik bezpieczehstwa tan-
cucha, zalezny od jego rodzaju oraz rodzaju zastosowa-
nych elementéw napedowych, w dzwignikach nieprzy-
stosowanych do wchodzenia osdb na element przeno-
szacy obciagzenie lub przebywania pod nim, powinien
mie¢ wartos$¢ okreslong w tablicy 2 w zatgczniku nr 2
do rozporzadzenia.

5. W dzwignikach, w ktérych jest dopuszczalne
wchodzenie na element przenoszacy obcigzenie albo
przebywanie pod nim oséb, najmniejszy wspdtczynnik
bezpieczenstwa tfancucha powinien mieé¢ wartosé
oznaczong symbolem X = 8.

8 34. 1. Do tahcuchdéw, na ktdérych zawieszone sa
elementy przenoszace obcigzenie, powinna by¢ trwale
przytwierdzona tabliczka zawierajgca co najmnie;j:

1) nazwe i adres producenta tancucha,

2) symbol identyfikacyjny dokumentu kontroli jako-
Sci.

2. Informacje, o ktérych mowa w ust. 1, powinny
by¢ czytelne i wykonane w sposéb zabezpieczajacy je
przed tatwym zatarciem.

Rozdziat 5

Bebny, krazki, kota tancuchowe
oraz mocowanie fancuchow

§ 35. 1. Elementy mocowania koncéw tancuchéw
powinny byé tak zaprojektowane, aby naprezenia
w nich wyznaczone, przy uwzglednieniu obliczeniowej
sity w tancuchu, byty co najmniej 2,5-krotnie mniejsze
od granicy plastycznos$ci materiatu, z ktérego zostaty
wykonane.

2. Mocowanie i rozmieszczenie tanncuchéw powin-
no wykluczaé mozliwosé ich spadania z bebna, krazka
lub kota tancuchowego oraz stykania sie tancuchéw
z elementami konstrukcji lub innymi tancuchami.

3. Do zamocowania kohcow tancucha, przy zasto-
sowaniu elementéw okreslonych w Polskich Normach,
nie wymaga sie udokumentowania pewnosci ich pota-
czenia poprzez dokonanie obliczen lub przeprowadza-
nie badan.

§ 36. 1. Bebny przeznaczone do nawijania tancu-
chéw ogniwowych powinny mieé¢ obrzeza z obu stron
bebna. Obrzeza powinny wystawaé¢ ponad ostatnig
warstwe nawinietego tancucha na co najmniej jednag
szerokos$¢ ogniwa tancucha.

2. Pojemnos¢ bebna dla tancucha ogniwowego po-
winna by¢ tak dobrana, aby zapewniata pozostawianie
na nim co najmniej 1,5 zwoju zapasowego tancucha,
nie liczac odcinka tancucha bedacego w zamocowaniu

bebna, przy skrajnym dolnym potozeniu elementdéw
chwytajacych.

3. Srednice bebndw, na ktére nawijany jest taricuch
ogniwowy, oraz krazkéw powinny wynosié nie mniej
niz:

1) 20-krotng podziatke tahcucha — przy napedzie recz-
nym,

2) 30-krotng podziatke taricucha — przy napedzie in-
nym niz reczny.

8 37. 1. Kota tancuchowe do tancuchéw ogniwo-
wych lub sworzniowych powinny mieé¢ nie mniej niz
pieé gniazd lub zebdw, z ktérych co najmniej dwa po-
winny znajdowaé sie w petnym sprzezeniu z tancu-
chem.

2. Kota tancuchowe powinny byé wyposazone
w urzadzenia zapewniajgce wtasciwe uktadanie sie tan-
cucha i uniemozliwiajgce jego spadanie.

3. Odchylenie boczne tancuchéw ogniwowych,
w stosunku do ptaszczyzny prostopadtej do osi beb-
na lub ptaszczyzny symetrii kota tancuchowego, nie
moze przekraczaé wielko$ci oznaczonej symbolem
tg & = 1/30.

4. Odchylenie boczne dla tancuchow sworznio-
wych jest niedopuszczalne.

Rozdziat 6
Zabezpieczenia

8 38. 1. Zabezpieczenia przed stoczeniem sie tadun-
kéw — pojemnikéw okragtych, stosowane w elemen-
tach przenoszacych obcigzenie, powinny w potozeniu
roboczym dziataé samoczynnie.

2. W dzwignikach samochodowych, posiadajacych
ramiona przegubowe w elementach przenoszacych
obcigzenie, powinny byé¢ zastosowane urzadzenia za-
bezpieczajace, w celu uniemozliwienia przypadkowe-
go przesuniecia sie tych ramion. Urzadzenia te powin-
ny dziata¢ na zasadzie samohamownosci lub posiadac¢
potaczenia ksztattowe.

3. W dzwignikach, o ktérych mowa w ust. 2, ele-
menty przenoszace obciazenie, przystosowane do na-
jazdu na nie, powinny by¢ wyposazone po obu stro-
nach platform najazdowych w krawezniki, progi lub in-
ne urzgdzenia zabezpieczajgce przed mozliwoscia sto-
czenia sie podnoszonego samochodu.

4. Dzwigniki z napedem mechanicznym, w ktérych
element przenoszacy obcigzenie jest utrzymywany na
linach lub tancuchach, powinny byé wyposazone
w urzgdzenie wytaczajgce naped, gdy wystapi poluzo-
wanie lub zwis ciegna, w przypadku zakleszczenia sig
elementu przenoszacego obcigzenie.
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5. Dzwigniki, o ktérych mowa w ust. 4, w ktérych
ruch opuszczania elementu przenoszacego obcigzenie
odbywa sie pod wtasnym ciezarem i ruch ten jest pod-
trzymywany przez mechanizm napedowy, powinny
byé wyposazone w urzadzenie wytaczajace naped,
w przypadku zablokowania sie elementu przenoszace-
go obcigzenie.

6. Dzwigniki o wysokosci podnoszenia przekracza-
jacej 0,4 m, w ktdrych elementy przenoszace obcigze-
nie utrzymywane sg przez liny, fancuchy lub nakretki
nosne, powinny by¢ tak zbudowane, aby w przypadku
uszkodzenia liny, tahcucha lub nakretki nosnej nie na-
stapito opadniecie elementu przenoszacego obcigze-
nie o wiecej niz 0,1 m.

7. Wymagania okreslone w ust. 6 stosuje sie do
dzwignikow samochodowych, ustawionych nad kana-
tami roboczymi, bez wzgledu na wysokos¢ podnosze-
nia.

8. Urzadzenie zabezpieczajgce, zastosowane
w celu niedopuszczenia do przekroczenia wielkosci
opadania elementu przenoszacego obcigzenie, o kto-
rym mowa w ust. 6, powinny zadziataé¢ zaréwno pod-
czas ruchu elementu przenoszacego obcigzenie, jak
i przy wytaczonym napedzie. W przypadku zadziata-
nia urzadzenia zabezpieczajacego w ruchu, powinno
nastgpi¢ jednoczesne zatrzymanie mechanizmu na-
pedowego.

9. Jezeli jako urzadzenie zabezpieczajace zastoso-
wano dodatkowe liny, tancuchy lub nakretki bezpie-
czenstwa niezaleznie od roboczych, powinny one byé
przystosowane do przejecia i utrzymania petnego ob-
cigzenia pochodzacego od elementu przenoszacego
obcigzenie wraz z tadunkiem.

10. W dzwignikach o wysokosci podnoszenia do
2 m, w ktdérych po zasterowaniu ruch podnoszenia jest
kontynuowany do osiggniecia okreslonego konstruk-
cyjnie najwyzszego potozenia elementu przenoszace-
go obcigzenie, zamiast urzadzeh zabezpieczajacych,
o ktérych mowa w ust. 6, mozna zastosowac¢ na naj-
wyzszym poziomie automatycznie dziatajgce pod-
chwyty dla elementu przenoszacego obcigzenie,
w przypadkach gdy:

1) element przenoszacy obcigzenie jest zawieszony na
co najmniej dwdch niezaleznych od siebie cie-
gnach, linach lub tancuchach,

2) wytrzymatos$é kazdego z tych ciegien jest wystar-
czajaca do przeniesienia petnego obcigzenia po-
chodzacego od elementu przenoszacego obcigze-
nie wraz z tadunkiem.

11. Urzadzen zabezpieczajacych, o ktérych mowa
w ust. 6, nie stosuje sie do dzwignikéw o wysokosci
podnoszenia do 1,5 m, jezeli nie sg przeznaczone do
wchodzenia oséb na element przenoszacy obcigzenie
lub przebywania oséb pod tym elementem.

12. Dzwigniki, o ktéorych mowa w ust. 11, powinny
byé zaopatrzone w odpowiednig tablice ostrzegawcza,
wywieszong w widocznym miejscu w poblizu elemen-
tu przenoszgcego obcigzenie.

§ 39. 1. Elementy przenoszace obciagzenie dzwigni-
kéw, na ktére moga wchodzi¢ osoby, powinny by¢ za-
opatrzone w odpowiednie podesty i balustrady
ochronne.

2. Znajdujace sie w podestach elementéw przeno-
szacych obcigzenie otwory powinny byé zamykane
pokrywami przesuwnymi lub odchylnymi, otwieraja-
cymi sie do gory.

3. Przepisu ust. 2 nie stosuje sie do dZzwignikdéw sa-
mochodowych.

4. Wysoko$é balustrady przy elementach przenoszga-
cych obcigzenie dzwignikéw, na ktére jest dopuszczalne
wchodzenie 0s6b, nie powinna by¢ mniejsza niz 1,1 m.

5. Balustrada powinna byé wyposazona w krawez-
nik o wysokosci co najmniej 70 mm; przestrzen pomie-
dzy poreczga i kraweznikiem powinna byé wypetniona
w sposob uniemozliwiajgcy wypadniecie osob.

6. Konstrukcja balustrady powinna, bez trwatych
odksztatcen, przenosic site skupiong o wielkosci co naj-
mniej 500 N, przytozong w dowolnym punkcie na catej
jej dtugosci.

7. Ruchome czesci balustrady powinny by¢ zabez-
pieczone w potozeniu roboczym przed przypadkowa
zmiang potozenia. Czesci balustrad przechylne lub od-
chylne nie moga by¢ przechylane lub odchylane na ze-
wnatrz.

8. Stosowanie lin lub tancuchow zamiast balustrad
jest niedozwolone.

DZIAL 4
Wyposazenie elektryczne
Rozdziat 1
Wymagania ogélne

8 40. 1. Budowa wyposazenia elektrycznego dzwi-
gnika i jego charakterystyka techniczna powinny odpo-
wiadaé parametrom pracy, przeznaczeniu, warunkom,
w jakich bedzie eksploatowany, oraz wymaganiom
okreslonym w odrebnych przepisach.

2. Wykonanie i sposéb zainstalowania wyposaze-
nia elektrycznego dzwignika powinny zapewniaé jego
dogodng i bezpieczna obstuge.

3. Aparatura sterownicza dzwignika powinna prawi-
dtowo pracowaé takze w przypadku zmian w napieciu
zasilania w granicach + 10% napiecia znamionowego.
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4. Dopuszczalne zmiany napieé¢ zasilania maszyn
i aparatéw elektrycznych dzwignikow powinny zawie-
ra¢ sie w granicach £5% napiecia znamionowego.

Rozdziat 2
Instalacje zasilajace

8 41. 1. Instalacje zasilajgce dzwigniki moga by¢é
wykonane z zastosowaniem przewodow ruchomych.

2. Przewody ruchome moga by¢ zwijane na bebnie
kablowym z pierscieniami zbierajgcymi, uktadaé sie
harmonijkowo, w szczegdlnosci przewody zawieszane
lub prowadzone systemem gasienicowym. Do zasila-
nia dzwignikéw nie nalezy stosowaé przewodu rucho-
mego swobodnie wleczonego.

3. Przewody ruchome powinny by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniami mechanicznymi.

§ 42. 1. Bebny kablowe powinny mieé¢ naped me-
chaniczny, w szczegdélnosci silnikowy, sprezynowy lub
ciezarkowy, w celu zapewnienia wtasciwego naciggu
przewodu.

2. Promien bebna kablowego oraz promien prze-
giecia przewodow ruchomych nie powinny by¢ mniej-
sze od promienia przegiecia dopuszczalnego dla stoso-
wanego przewodu.

8 43. 1. W obrebie dzwignikow nalezy stosowac
przewody opancerzone lub w ptaszczu metalowym,
dla czesci ruchomych — przewody oponowe z zytami
miedzianymi i izolacja dostosowang do napiecia zna-
mionowego réwnego co najmniej napieciu robocze-
mu, ktére nie jest mniejsze niz 500 V.

2. Przekrdj przewodow izolowanych w obwodach
sifowych powinien wynosié co najmniej 2,5 mm?2 (Cu).

3. Dozwolone jest stosowanie przewodow bez ptasz-
cza metalowego i pancerza, jezeli w miejscach narazo-
nych na uszkodzenia mechaniczne przewody sa prowa-
dzone w odpowiednio uksztattowanych ostonach.

§ 44. Konstrukcja dzwignika nie moze byé wykorzy-
stywana jako przewdd roboczy w uktadzie zasilania
urzadzen elektrycznych.

8 45. 1. Potaczenia obwodéw zasilania napeddow
powinny byé wykonane za pomocg oddzielnych prze-
wodoéw wielozytowych.

2. Potaczenia obwodéw sterowniczych, sygnaliza-
cyjnych, oswietleniowych, alarmowych moga by¢ wy-
konane za pomoca wspdlnego przewodu wielozytowe-
go, dostosowanego do obwodu o najwyzszym napieciu.

Rozdziat 3
taczniki manipulacyjne
8§ 46. 1. Dzwignik powinien byé wyposazony w fgcz-

nik gtéwny wytaczajacy catkowicie obwody sitowe
i sterownicze.

2. tacznik gtéwny moze posiadac naped reczny lub
elektromechaniczny.

3. tacznik gtéwny z napedem recznym powinien
byé umieszczony przy stanowisku sterowniczym. Jeze-
li zadania tgcznika gtoéwnego spetnia tacznik z nape-
dem elektromechanicznym, w szczegdlnosci stycznik,
tacznik automatyczny, czyli samoczynny, przy stanowi-
sku sterowniczym dzwignika powinny by¢ umieszczo-
ne co najmniej elementy stuzace do recznego sterowa-
nia tacznikiem.

8 47. 1. Linia zasilajgca obwody elektryczne dzwi-
gnika szynowego powinna by¢, niezaleznie od wy-
magan okreslonych w 8 46, wyposazona w tacznik
dzwignika, ogodlnie dostepny w miejscu pracy dzwi-
gnika.

2. Na faczniku dzwignika powinien by¢é umieszczo-
ny napis ,tacznik dzwignika”. tacznik powinien posia-
daé urzadzenie umozliwiajgce jego zamknigecie w sta-
nie wytagczonym oraz odtaczaé wszystkie przewody za-
silajgce dzwignik.

Rozdziat 4

Obwody i taczniki bezpieczenstwa

8 48. 1. Obwody bezpieczehstwa znajdujace sie
w uktadzie elektrycznym dzwignika powinny byé tak
wykonane, aby dziatanie ich elementow odbywato sie
na zasadzie powodowania przerwy w danym obwo-
dzie.

2. Jezeli w obwodach bezpieczenstwa znajdujg sie
cztony elektroniczne, ktoérych dziatanie nie moze byé
realizowane na zasadzie bezposredniego powodowa-
nia przerwy w obwodzie, powinna by¢ stosowana sa-
moczynna kontrola dziatania tych cztondw, sygnalizu-
jaca prawidtowos¢ ich funkcjonowania, w szczegdlno-
$ci podczas zatgczenia danego obwodu.

3. Obwody bezpieczenstwa powinny byé chronione
przed zbocznikowaniem tacznikdw bezpieczenstwa,
spowodowanym podwdjnym zwarciem do ziemi lub
do obudowy.

4. Jezeli jeden uziemiony biegun obwodu bezpie-
czenstwa jest celowo potgczony trwale z konstrukcja
dzwignika, do uziemionego bieguna nie powinny by¢
przytaczone zestyki tacznikdw bezpieczenstwa oraz
zadne zabezpieczenia.

5. W przypadku zaniku napiecia lub zwarcia do-
ziemnego w obwodach wyposazenia elektrycznego
dzwignika, obwody bezpieczenstwa, o ktérych mowa
w ust. 1, powinny uniemozliwi¢ wystapienie sytuacji
niebezpiecznych. Po wznowieniu napiecia albo za-
mkniecia zestykéw tacznikow bezpieczenstwa nie po-
winien mieé¢ miejsca samoczynny ruch mechanizmoéow
napedzanych dzwignika.
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§ 49. 1. tacznikami bezpieczenstwa sg w szczegol-
nosci:

1) taczniki krancowe,
2) wytacznik awaryjny ,,STOP”,
3) tacznik ruchomej listwy bezpieczenstwa,

4) taczniki barier, drzwi, ogrodzen.

2. taczniki bezpieczenstwa zapewniajg bezpiecznag
eksploatacje dzwignika przez wytaczenie danego me-
chanizmu napedowego.

3. Zestyki tacznikdw bezpieczenstwa powinny byé
rozwierane przez bezposrednie dziatanie sztywnych
czesci uktadu kinematycznego dzwignika, bez posred-
nictwa sprezyn lub innych elementéw elastycznych.
W przypadku braku mozliwosci takiego dziatania po-
winna by¢ stosowana samoczynna kontrola funkcjono-
wania tacznikoéw lub ich dublowanie.

4. taczniki elektroniczne zastosowane jako taczniki
bezpieczehstwa powinny by¢ wyposazone w uktad sa-
moczynnej kontroli dziatania, uruchamiajacy sie co
najmniej przy kazdym zataczeniu dzwignika do ruchu
lub w uktad samoczynnej kontroli dublowania.

5. Przez dublowanie, o ktérym mowa w ust. 3i 4,
nalezy rozumiec¢ zastosowanie dodatkowych elektrycz-
nych aparatéw i elementéw lub uktadéw potaczen
w celu przejecia zadan wykonywanych przez podsta-
wowe aparaty, elementy lub uktady potaczen.

8 50. 1. Stanowisko sterowania dzwignika powinno
by¢ wyposazone w wytacznik awaryjny ,STOP”, ktére-
go uzycie powinno spowodowaé wytagczenie wszyst-
kich obwodoéw sitowych. W przypadkach uzasadnio-
nych wzgledami technicznymi dopuszcza sie stosowa-
nie dodatkowych wytacznikéw ,STOP”, dostepnych
z poziomu roboczego, umieszczonych na oddzielnych
czesciach dzwignika.

2. W przypadku zastosowania w uktadzie zasilania
dzwignika facznika gtéwnego, o ktérym mowa w § 46
ust. 1, z napedem elektromechanicznym, uzycie wy-
tacznika ,STOP” powinno spowodowac¢ jego wytacze-
nie.

3. Urzadzenie do sterowania dzwignikiem oraz pul-
pity do sterowania zdalnego — przewodowego lub
bezprzewodowego, wyposazone w tacznik z obraca-
nym kluczykiem stuzacym do zataczania i wytgczania
napiecia sterowania, nie powinny by¢é wyposazone
w tacznik ,STOP”.

4. Przekrecenie w taczniku kluczyka w potozenie
umozliwiajgce jego wyjecie powinno spowodowaé
wytgczenie napiecia sterowania.

5. tacznik ,,STOP” powinien byé tgcznikiem zesty-
kowym. Rozwieranie jego zestykéw powinno odpo-
wiadaé warunkom, o ktérych mowa w § 49 ust. 3. Nie

nalezy stosowaé tacznikdbw wymagajacych dublowa-
nia.

6. Przycisk tacznika ,STOP” powinien wystawaé
ponad swag obudowe. Zwolnienie nacisku na przycisk
tagcznika nie powinno powodowaé ponownego samo-
czynnego zatgczenia tacznika gtéwnego, o ktérym mo-
wa w 8 46 ust. 1.

Rozdziat 5
Uktady i urzadzenia sterownicze

8 51. 1. Uktady sterownicze dZzwignika powinny by¢
wykonane w sposdéb uniemozliwiajgcy jednoczesne
wiaczenie dowolnego mechanizmu napedowego do
pracy w przeciwnych kierunkach.

2. Uktady sterownicze oraz zasilania napedu po-
winny byé tak wykonane, aby wystgpienie dowolne-
go uszkodzenia w tych uktadach nie spowodowato
uruchomienia ktéregokolwiek mechanizmu dzwigni-
ka.

3. W uktadzie napedowym nie powinno by¢é mozli-
we wsteczne oddziatywanie pradnicowe na zwalniaki
hamulcéw.

4. Zasilanie obwodow sterowniczych napieciem
przemiennym nizszym od napiecia zasilania dzwignika
powinno odbywaé sie za posrednictwem transforma-
tora z oddzielnymi uzwojeniami.

5. W przypadku zasilania obwodu sterowniczego
napieciem statym za posrednictwem transformatora
obnizajgcego napiecie oraz prostownika, jeden z bie-
gunow prostownika powinien byé uziemiony; uzwoje-
nie wtérne transformatora nie powinno by¢ uziemio-
ne.

6. Cewki tacznikow obwodoéw kierunkowych - stycz-
nikdw oraz tacznikdw sterowniczych -przekaznikéw
powinny byé przytaczone jednym korncem bezposred-
nio do tego samego przewodu danego obwodu stero-
wania. Jezeli zastosowano bezposrednie potaczenie
zrédta zasilania, w szczegolnosci jednego konca uzwo-
jenia transformatora sterowniczego lub jednego bie-
guna prostownika z ziemig, kohce cewek tych taczni-
kéw nalezy taczyé z uziemionym punktem obwodu.

8 52. Uktady wyposazone w tgczniki pétprzewodni-
kowe powinny by¢ zabezpieczone przed zaktéceniami
wtasnymi lub zewnetrznymi, mogacymi spowodowac
niekontrolowane uruchomienie ktéregokolwiek z me-
chanizméw dzwignika.

8 53. 1. taczniki sterownicze - sterowniki, przyciski
o zestykach zwiernych powinny powracaé¢ do potoze-
nia neutralnego — zerowego po zaniku sity dziatajgcej
na te elementy sterownicze.
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2. Dzwignie i pokretta tacznikow sterowania stop-
niowego powinny mie¢ oznaczone i wyczuwalne pozy-
cje potozenia ich stanu — wytaczone, zatgczone, kolej-
ne stopnie.

3. Przyciski sterownicze nie powinny wystawacé po-
nad obudowe.

4. taczniki sterownicze powinny byé tak wykonane
lub umiejscowione albo wyposazone w odpowiednie
zabezpieczenia, aby niezamierzone ruchy operatora
nie mogty spowodowac zmiany ich potozenia.

5. taczniki potprzewodnikowe, w szczegolnosci ty-
rystorowe, moga by¢ stosowane, gdy ich uszkodzenie
nie spowoduje niekontrolowanego zadziatania mecha-
nizmu dzwignika.

Rozdziat 6
Sterowanie

§ b4, 1. Sterowanie dzwignika moze odbywa¢ sie:
1) ze stacjonarnego stanowiska sterowniczego,

2) zdalnie, za pomoca przewodoéw lub bezprzewodo-
wo.

2. Stanowiska sterowania dzwignikami powinny
by¢ wykonane i usytuowane w taki sposdb, aby obstu-
gujacy mogt obserwowaé wszystkie ruchy elementu
przenoszacego obcigzenie i fadunku, jak réwniez prze-
strzen pod i nad elementem przenoszacym obcigzenie.

3. Obserwacja przestrzeni pod elementem przeno-
szgcym obcigzenie nie jest wymagana przez obstugu-
jacego, jezeli:

1) istnieje skuteczne zabezpieczenie tej przestrzeni
przed dostepem do niej osdb lub

2) element przenoszacy obcigzenie jest wyposazony
w urzgdzenie zabezpieczajace, ktdre zatrzyma plat-
forme po zblizeniu sie do przeszkody lub zetknieciu
sie z nia.

4. W przypadku dzwignikow, ktére wyposazone sg
w sterowanie programowane, dostep oséb do strefy
niebezpiecznej znajdujacej sie w obrebie dzwignika
jest mozliwy dopiero po wytaczeniu tego sterowania
i skasowaniu zaprogramowanych polecen.

5. Sterowanie programowane moze zosta¢ wzno-
wione po opuszczeniu przez wszystkie osoby strefy
niebezpiecznej znajdujgcej sie w obrebie dzwignika.

Rozdziat 7

Zabezpieczenia zwarciowe, przeciazeniowe
i zanikowe

§ 55. 1. Obwody zasilania, sterowania, oswietlania
powinny by¢ zabezpieczone przed skutkami zwarg.

2. W obwodach zasilania pragdu przemiennego za-
bezpieczenia przed skutkami zwar¢ powinny znajdo-
wac sie we wszystkich fazach, a w obwodach pradu
statego — w biegunach nieuziemionych.

8 56. Zabezpieczenia przed przecigzeniem w obwo-
dach zasilania silnikéw powinny by¢ stosowane:

1) we wszystkich fazach — w przypadku pradu prze-
miennego,

2) co najmniej w biegunie nieuziemionym — w przy-
padku pradu statego.

8 57. Zabezpieczenia przed zwarciem i przecigze-
niem powinny spefnia¢ wymagania okreslone w od-
rebnych przepisach dotyczacych wykonywania instala-
cji elektrycznych, Polskich Normach lub innych specy-
fikacjach technicznych uzgodnionych z organem wta-
$ciwej jednostki dozoru technicznego.

8 58. W przypadku zaniku napiecia w sieci zasilaja-
cej powinno nastgpi¢ natychmiastowe unieruchomie-
nie mechanizméw znajdujacych sie w ruchu. Przy po-
wtdrnym wystapieniu napiecia samoczynne urucho-
mienie sie mechanizmoéw powinno by¢ uniemozliwio-
ne.

Rozdziat 8

Oswietlenie, sygnalizacja
i ochrona przeciwporazeniowa

8 59. 1. Stanowisko sterownicze dzwignika oraz je-
go strefa pracy powinny by¢ odpowiednio o$wietlone.

2. Dzwignik szynowy nalezy wyposazyé w ostrze-
gawczy sygnatl dzwiekowy, styszalny w strefie pracy
dzwignika.

8 60. Ochrona przeciwporazeniowa dzwignika z wy-
posazeniem elektrycznym powinna spetnia¢ wymaga-
nia okreslone w odrebnych przepisach dotyczacych
wykonywania instalacji elektrycznych, Polskich Nor-
mach lub innych specyfikacjach technicznych uzgod-
nionych z organem wtasciwej jednostki dozoru tech-
nicznego.

DZIAL 5
Ograniczniki ruchéw roboczych
Rozdziat 1
Wymagania ogélne
8 61. 1. Ogranicznikami ruchéw roboczych sa:

1) w uktadach elektrycznych — taczniki koncowe
i krancowe,

2) w uktadach hydraulicznych i pneumatycznych —
zawory hydrauliczne lub pneumatyczne.
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2. Ograniczniki, o ktérych mowa w ust. 1, powinny
samoczynnie wytaczaé ruch odpowiedniego mechani-
zmu, gdy element przenoszacy obcigzenie znajdzie sie
w strefie kofcowej lub krancowe;j.

3. Uktad elektryczny dzwignika powinien by¢ tak
wykonany, aby po zadziataniu krancowego ogranicz-
nika ruchu roboczego - tacznika krancowego ruch da-
nego mechanizmu w odwrotnym kierunku byt mozli-
wy.

4. Jezeli ze wzgledu na warunki eksploatacyjne
dzwignika jest wymagane czeste podnoszenie elemen-
tu przenoszacego obcigzenie do skrajnych potozen,
przed ogranicznikiem krancowym powinien by¢ zain-
stalowany roboczy ogranicznik kohcowy - tgcznik kon-
cowy, wytaczajacy jeden kierunek ruchu. Uruchomie-
nie ogranicznika krancowego -tacznika krancowego
powinno spowodowaé wytgczenie zasilania napedu
w obu kierunkach.

5. W celu umozliwienia sprawdzenia dziatania
ogranicznika krancowego nalezy przewidzie¢ mozli-
wos$¢é bocznikowania roboczego ogranicznika konco-
wego.

6. Ograniczniki ruchow roboczych powinny by¢é
uruchamiane mechanicznie i spetniaé warunki, o kto-
rych mowa w 8 49 ust. 3.

7. W przypadkach uzasadnionych wzgledami tech-
nicznymi jest dopuszczalne stosowanie ogranicznikéw
ruchéw roboczych indukcyjnych i innych o podobnym
dziataniu, niemajgcych kinematycznego sprzezenia
z wytgczanym mechanizmem, ktdére zapewniajg nieza-
wodne zatrzymanie ruchu mechanizmu. Niezawod-
nos¢ dziatania tych ogranicznikow powinna by¢ za-
pewniona przez ich dublowanie.

8. Elektryczne i elektroniczne ograniczniki ruchow
roboczych bez sprzezenia kinematycznego z wytacza-
nym mechanizmem powinny by¢ wyposazone
w uktad automatycznej kontroli ich dziatania lub sy-
gnalizacje informujaca o uszkodzeniu urzadzenia du-
blujgcego.

9. W przypadku napedu hydraulicznego lub pneu-
matycznego wystarczajgcym zabezpieczeniem poto-
zen krancowych ruchomych elementéw dzwignika jest
zastosowanie zawordéw ograniczajgcych cisnienie ro-
bocze.

Rozdziat 2
Stosowanie ogranicznikow ruchéw roboczych
§ 62. 1. Mechanizmy dzwignikéw z napedem innym
niz reczny powinny byé wyposazone w ogranicznik ru-

chéw roboczych, z zastrzezeniem ust. 2.

2. Nie jest wymagane instalowanie ogranicznikéw
ruchdw roboczych w mechanizmach:

1) w ktérych zastosowano sprzegto cierne — przecia-
zeniowe,

2) jazdy dzwignikéw szynowych, gdy predkosé jazdy
nie przekracza 0,5 m/s.

3. Ogranicznik krancowy ruchu roboczego powi-
nien zapewnié¢ zatrzymanie mechanizmu poruszajgce-
go sie z predkoscig nominalng w takim potozeniu, aby
odlegto$¢ pomiedzy elementem ruchomym a kon-
strukcjg statg dzwignika pozostata nie mniejsza niz
50 mm.

4. Spetnienie wymagan, o ktérych mowa w ust. 3,
nie jest konieczne w przypadku zastosowania zderza-
kéw sprezynowych lub hydraulicznych.

Rozdziat 3

Zderzaki i odboje

8 63. 1. Na koncach toréw jezdnych lub prowadnic,
po ktorych poruszajg sie dzwigniki oraz ich ruchome
elementy, powinny byé¢ zainstalowane odboje zabez-
pieczajace przed zjechaniem z toru.

2. Odboje, o ktérych mowa w ust. 1, na torze lub
prowadnicy powinny byé¢ ustawione w osi zderzakow
zabudowanych na dzwigniku.

3. Elementy ruchome mechanizmoéw dzwignikow
powinny byé wyposazone w zderzaki. Zderzaki dzwi-
gnikdéw z napedem recznym moga by¢ twarde, z nape-
dem innym niz reczny powinny by¢ podatne na uderze-
nia — gumowe, sprezynowe lub hydrauliczne.

4. Odboje i zderzaki przeznaczone dla mechani-
zmow jazdy dzwignikéw szynowych powinny by¢ obli-
czane wedtug sit wyznaczonych z energii kinetycznej,
odpowiadajacej rzeczywistej predkosci jazdy, z jaka po
zadziataniu ogranicznika kranncowego dzwignik moze
najechaé na odboje, lecz nie mniejszej od potowy pred-
kosci nominalnej i nie mniejszej niz 0,5 m/s.

5. W dzwignikach, ktére sg specjalnie przystosowa-
ne do opuszczania toru jazdy, nie jest wymagane zain-
stalowanie zderzakéw i odbojéw zabezpieczajacych
przed zjechaniem z toru.

Rozdziat 4

Podpory zabezpieczajace i zgarniacze

8 64. 1. Dzwigniki poruszajace sie po torach powin-
ny byé wyposazone w podpory zabezpieczajace - tapy
oporowe umieszczone w odlegtosci nie wigkszej niz 20
mm od gtéwki szyny. Jako podpory zabezpieczajgce
dzwigniki moga by¢é wykorzystane odpowiednio
uksztattowane elementy ich konstrukcji nosne;j.

2. Dzwigniki poruszajace sie po naziemnych torach
szynowych powinny byé¢ wyposazone w zgarniacze za-
bezpieczajgce przed dostaniem sie pod kota przypad-
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kowych przedmiotéw. Elementy konstrukcji uktadu
jezdnego moga spetniac funkcje zgarniaczy.

DZIAL 6
Dojscia, odlegtosci i zabezpieczenia
Rozdziat 1

Wymagania ogdlne

8 65. 1. W dzwignikach, w ktérych jest przewidzia-
ne wchodzenie oséb na elementy przenoszace obcia-
zenie, powinny by¢ zastosowane odpowiednie pomo-
sty, podesty, schody lub w szczegolnych przypadkach
drabiny, zapewniajgce bezpieczne wejscie i zejscie
z tych elementow, jezeli odlegto$é pionowa pomiedzy
poziomem dojscia a powierzchnig elementu przeno-
szgcego obcigzenie wynosi wiecej niz 0,5 m.

2. Konstrukcje i wykonanie pomostéw, podestow,
schodéw i drabin powinny zapewnié bezpieczne i wy-
godne ich uzytkowanie. Wytrzymatosé tych urzadzen
powinna by¢ dostosowana do wystepujacych obcigzen
i udokumentowana za pomoca rysunkow i obliczeh.

3. W dzwignikach statych miejsca dojs¢ i zatadun-
ku, ktére znajdujag sie powyzej 1 m nad poziomem ro-
boczym lub najnizszym potozeniem elementu przeno-
szgcego obcigzenie, powinny by¢ wyposazone w balu-
strady ochronne, o ktérych mowa w 8§ 39, lub inne sta-
te urzadzenia uniemozliwiajgce wypadniecie osoby ob-
stugujacej.

4. Ruchome czesci ogrodzen, o ktérych mowa
w ust. 3, w szczegodlnosci zamkniecia, powinny by¢ uza-
leznione od mechanizmu napedowego, tak aby ruch
elementu przenoszacego obcigzenie moégt odbywad
sie tylko po doktadnym zamknieciu ogrodzenia.

5. Wymaganie, o ktorym mowa w ust. 3, nie doty-
czy miejsc znajdujacych sie od strony dostepu do dzwi-
gnikéw samochodowych pracujacych na kolumnach
nad stanowiskiem roboczym.

6. Nawierzchnia dojsé i przej$é powinna byé wyko-
nana w sposob zapobiegajacy posliznieciu. Nawierzch-
nie azurowe powinny mieé¢ otwory o powierzchni nie
wiekszej niz 17 cm? i wymiarach uniemozliwiajgcych
przejscie kuli o $rednicy wigkszej niz 36 mm.

7. Poziome dojscia, przejscia i platformy, usytu-
owane powyzej 0,56 m od podtoza, oraz schody, na kto-
re moga wchodzi¢ osoby, powinny byé ze wszystkich
stron, z wyjatkiem wej$é i miejsc tadowania, wyposa-
zone w balustrady. Balustrady powinny spetniaé wy-
magania okreslone w § 39.

8. Stosowanie balustrad nie jest wymagane w miej-
scach, gdzie przejscia i dojscia przylegaja do scian lub
sg ograniczone konstrukcjami o zabudowie odpowia-
dajacej Scianie.

9. Odlegtosé poreczy od statych elementow kon-
strukcyjnych usytuowanych obok przejs¢ i dojsé po-
winna wynosi¢ co najmniej 0,1 m.

10. Powierzchnie klamer, uchwytéw i poreczy po-
winny by¢ gtadkie i bez ostrych krawedzi oraz pokryte
materiatem Zle przewodzacym ciepto, jezeli dzwigniki
pracowac beda na otwartej przestrzeni.

Rozdziat 2

Zabezpieczanie miejsc zagrazajacych obrazeniami
0so6b przez zakleszczenie lub uciecie

8 66. 1. Znajdujace sie w konstrukcji dzwignikéw
oraz w ich otoczeniu miejsca, ktére zagrazajg zaklesz-
czeniem lub ucieciem, powinny byé odpowiednio za-
bezpieczone, poprzez zapewnienie dostatecznych od-
stepdw pomiedzy czeSciami wzajemnie sie poruszajg-
cymi lub ruchomymi i statymi.

2. Jezeli spetnienie wymagan, o ktérych mowa
w ust. 1, jest niemozliwe, powinny byé zastosowane in-
ne srodki i urzadzenia zabezpieczajgce przed wystapie-
niem zagrozeh dla osob znajdujgcych sie w obrebie
dzwignika w strefie ruchu elementu przenoszacego ob-
cigzenie lub obok dzwignika na wejsciach, przejsciach,
podestach i pomostach, usytuowanych w bezposred-
nim sasiedztwie czesci ruchomych.

3. Urzadzenia wytaczajgce ruch dzwignika, ktorych
zadaniem jest zabezpieczenie przed ucieciem lub moz-
liwoscig zakleszczenia oséb znajdujacych sie w strefie
pracy dzwignika, powinny spowodowaé zatrzymanie
czesci ruchomych dzwignika z odpowiednim wyprze-
dzeniem tak, aby nie dopusci¢ do powstania obrazeh
ciata.

DZIAL 7
Napisy i oznakowania

8 67. 1. Na dzwignikach powinny byé umieszczone
trwate i dobrze widoczne napisy:

1) okreslajace:

a) wielko$¢ udzwigu w kg, z okresleniem sposobu
roztozenia tadunku na elementach przenosza-
cych obciazenie, jezeli udzwig jest zalezny od
roztozenia tego tadunku,

b) numer ewidencyjny, nadany przez organ wtasci-
wej jednostki dozoru technicznego,

¢) mase wtasng, dla dzwignikdéw przenosnych,

2) informujace o zakazie przebywania pod elementem
przenoszacym obcigzenie, wstepu na ten element
oraz jazdy, jezeli dzwignik nie jest do tego przysto-
sowany.

2. Napisy, o ktérych mowa w ust. 1 pkt 1, powinny
by¢ wykonane czarnymi literami i cyframi na biatym
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tle, zas napisy, o ktérych mowa w ust. 1 pkt 2, powin-
ny byé wykonane czarnymi literami na z6ttym tle.

8 68. 1. Przy wejsciu na pomosty powinien by¢
umieszczony napis , Nieupowaznionym wstep wzbro-
niony”.

2. Elementy konstrukcji dzwignika, ktéore moga
stwarzaé zagrozenie dla otoczenia, w szczegoélnosci:
1) krawedzie elementu przenoszacego obcigzenie,

2) krawedzie poczatkowego i koncowego stopnia
schodow wejsciowych,

powinny by¢ oznaczone pasami ostrzegawczymi.

3. Pasy ostrzegawcze w kolorach zétto-czarnym lub
biato-czerwonym powinny mie¢ jednakowe szerokosci
od 30 mm do 150 mm i by¢ nachylone pod katem 45°
wzgledem poziomu.

8 69. 1. Zaciski na tabliczkach i listwach oraz konce
przewoddw powinny by¢é ponumerowane i oznaczone
zgodnie ze schematem potaczen elektrycznych.

2. taczniki i urzadzenia sterownicze uruchamiane
recznie powinny byé oznaczone napisami lub symbo-
lami graficznymi. taczniki powinny mie¢ oznaczenie
stanu:

1) ,Z" — zamkniecie,
2) ,0” — otwarcie.

3. Urzadzenia sterownicze powinny mieé oznacze-
nie kierunkéw ruchu mechanizmoéw dzwignika.

4. Napisy i oznaczenia urzadzen sterowniczych po-
winny by¢ dobrze widoczne dla obstugujacego te urza-
dzenia.

5. Przycisk wytacznika awaryjnego ,STOP” powi-
nien byé oznaczony kolorem czerwonym.

6. W przypadku zastosowania w taczniku lampek
sygnalizacyjnych powinny wskazywac kolorami:

1) zielonym — sygnat stanu gotowosci tagcznika do
pracy,

2) pomarahczowym — ostrzezenie o zblizaniu sie do
stanu niebezpiecznego,

3) czerwonym — o niebezpieczenstwie.

8 70. Na dzwigniku powinna byé umieszczona,
w dostepnym i widocznym miejscu, tabliczka fabrycz-
na zawierajaca:

1) nazwe wytwaorcy,
2) numer fabryczny,
3) rok produkciji,

4) oznaczenie typu,

5) okreslenie wielko$ci udzwigu i ewentualne jego
roztozenie,

6) okreslenie masy wtasnej dla dzwignikow przeno-
$nych,

7) okreslenie wielkosci cisnienia roboczego w przy-
padku dzwignikow z napedem pneumatycznym
lub hydraulicznym, jezeli wytwarzanie ci$nienia nie
odbywa sie w urzadzeniu stanowigcym czesé dzwi-
gnika.

DZIAL 8
Dokumentacja techniczna
Rozdziat 1

Dokumentacja konstrukcyjna

&8 71. 1. Wytwarzajacy dotacza do dzwignika doku-
mentacje sporzgdzong w dwéch egzemplarzach. Doku-
mentacja powinna zawierac:

1) opis techniczny,
2) obliczenia, o ktérych mowa w ust. 2,

3) instrukcje eksploatacji uwzgledniajacg instalowa-
nie, obstuge, konserwacje, naprawy i demontaz.

2. Obliczenia techniczne dzwignika odpowiednio
do konstrukcji powinny dotyczy¢:

1) konstrukcji stalowej,

2) mechanizmoéw i uktadéw ciegnowych,

3) statecznosci,

4) naciskow kot na tor jezdny lub obcigzenia podpor,

b) zabezpieczen przed przemieszczeniem dzwignika
na torze sitami wiatru oraz zderzakéw, odbojéw
i tap oporowych.

§ 72. Opis techniczny dzwignika powinien zawieraé
informacje i dane okreslone w pkt 1 zatgcznika nr 4 do
rozporzadzenia.

8 73. Instrukcja eksploatacji powinna zawiera¢ in-
formacje okreslone w pkt 2 zatgcznika nr 4 do rozporza-
dzenia.

8 74. 1. Dla dzwignikdéw wytwarzanych seryjnie
kontrola jakosci wystawia poswiadczenie zgodnosci,
bedace potwierdzeniem wykonania i zbadania dzwi-
gnika, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w rozpo-
rzgdzeniu. W poswiadczeniu zamieszcza sie numer fa-
bryczny i typ dzwignika.

2. Dla dzwignikéw wytwarzanych jednostkowo
kontrola jakos$ci wystawia poswiadczenie zgodnosci
wykonania i zbadania dZzwignika na podstawie uzgod-
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nionej dokumentacji technicznej z organem wtasciwej
jednostki dozoru technicznego.

§ 75. Wytwarzajgcy powinien dostarczy¢ nabywa-
jacemu dzwignik:

1) 2 egzemplarze dokumentacji, o ktérej mowa w § 71
ust. 1 pkt 1i 3,

2) 1 egzemplarz dokumentacji, o ktérej mowa w § 74,
oraz katalog czesci zamiennych umozliwiajacy ich
jednoznaczne okreslenie.

Rozdziat 2
Dokumentacja uzupetniajaca

8 76. Po dokonaniu instalacji dzwignika nalezy spo-
rzadzié¢ dokumentacje uzupetniajgca, ktérej elementy
okresla pkt 3 zatgcznika nr 4 do rozporzadzenia.

§ 77. W fazie eksploatacji dzwignika eksploatujacy
uzgadnia z organem wtasciwej jednostki dozoru tech-
nicznego dokumentacje uzupetniajgcg w przypadku
zmiany miejsca zainstalowania dzwignika w zwigzku
z demontazem i ponownym montazem, a takze napra-
wy, przebudowy lub modernizacji dzwignika.

DZIAL 9
Zakresy i terminy badan technicznych
Rozdziat 1
Rodzaje badan

§ 78. Organ wtasciwej jednostki dozoru techniczne-
go wykonuje nastepujgce rodzaje badan technicznych
dzwignikow:

1) badanie typu — przeprowadzane przed rozpocze-
ciem wytwarzania danego typu urzadzenia (ele-
mentu) lub dopuszczeniem dzwignika do obrotu
i oznaczeniem znakiem dozoru technicznego,

2) badanie odbiorcze — wykonywane po wytworzeniu
dzwignika przed wydaniem decyzji zezwalajacej na
eksploatacje,

3) badanie okresowe — polegajgce na wykonaniu
czynnosci w toku eksploatacji dzwignika objetego
dozorem petnym,

4) badanie dorazne — polegajace na wykonywaniu
czynnosci wynikajacych z doraznych potrzeb; ba-
dania wykonywane sg jako eksploatacyjne, powy-
padkowe i kontrolne.

Rozdziat 2

Przygotowanie do badan

8 79. 1. Wytwarzajacy, naprawiajacy lub eksploatu-
jacy, przedstawiajac dzwignik do badan, powinien

przedtozyé, w zaleznosci od rodzaju badania, odpo-
wiednig dokumentacje techniczng albo dokumentacje
uzupetniajaca.

2. Dzwignik przedstawiany do badan powinien by¢
catkowicie zmontowany, z wyjatkiem przypadkdw, gdy
zakres badan wymaga, aby byt zdemontowany. Dzwi-
gnik powinien byé sprawny technicznie i przygotowa-
ny do eksploatacji zgodnie z wymaganiami okreslony-
mi w rozporzadzeniu i instrukcji eksploatac;ji.

3. Badania dzwignika przeprowadzane u eksploatu-
jacego powinny byé wykonywane w obecnosci eksplo-
atujacego lub jego przedstawiciela oraz uprawnionego
konserwatora i obstugujagcego dzwignik. Przeprowa-
dzajgcemu badanie powinna byé udostepniona ksiega
rewizyjna dzwignika oraz dokumentacja techniczna.

4. Przepis ust. 3 stosuje sie odpowiednio do badan
wykonywanych u wytwarzajagcego, po naprawie lub
montazu dzwignika.

5. Przedsiebiorca zgtaszajacy dzwignik do badan
powinien zapewnié bezpieczne warunki pracy oraz
oprzyrzadowanie do przeprowadzenia badan.

Rozdziat 3

Zakres badan

8 80. 1. Badania techniczne obejmujace préby tech-
niczne odpowiednie dla danego typu dzwignika oraz
zastosowanych w nim rozwigzan konstrukcyjnych
i przeznaczenia polegaja na sprawdzeniu:

1) dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikow
ruchéw roboczych,

2) uktaddéw ciegnowych i ich zamocowan,

3) dziatania mechanizmdéw i predkosci ruchéw robo-
czych,

4) dziatania urzadzen zabezpieczajacych,

5) dziatania urzadzen sygnalizacyjnych i o$wietlenio-
wych.

2. Oprocz badan, o ktorych mowa w ust. 1, wyko-
nuje sie proby dzwignikow z obcigzeniem kontrol-
nym.

8 81. 1. Podczas badan dziatania urzagdzen sterow-
niczych i ogranicznikdw ruchéw roboczych dokonuje
sie sprawdzenia:

1) dziatania urzadzen sterowniczych oraz sprawdze-
nia, czy pedaty, dzwignie albo przyciski wyposazo-
ne w sprezyny zwrotne wracajg do potozenia zero-
wego po ustaniu dziatania sit zewnetrznych,

2) prawidtowosci realizacji zasterowanych ruchow
poszczegolnych mechanizméw dzwignika,

3) wytacznika awaryjnego ,STOP” iinnych tgcznikéw
bezpieczenstwa, o ktérych mowa w § 49 ust. 1, czy
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po ich zadziataniu zostang wytaczone obwody zasi-
lania napedu,

4) dziatania ogranicznikdéw ruchéw roboczych mecha-
nizméw napedowych, w szczegdlnosci tacznikow
krancowych i koncowych, zaworow i innych ele-
mentow, poprzez sprawdzenie:

a) wspotdziatania ogranicznikow ruchéw robo-
czych z elementami wspodtpracujacymi, w szcze-
golnosci krzywek, zderzakéw, dzwigni, ich sta-
néw zamkniecia i otwarcia,

b) dziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych
z predkosciag odpowiednig dla danego mechani-
zmu i przy nieobcigzonym elemencie przenosza-
cym obciagzenie,

c¢) skutecznosci wytaczania napedu danego mecha-
nizmu w potozeniach skrajnych, z uwzglednie-
niem warunkéw, o ktérych mowa w 8§ 61.

2. W dzwignikach wyposazonych w ograniczniki
krancowe i koncowe w pierwszej kolejnosci powinno
by¢ sprawdzone dziatanie ogranicznikow koncowych.
Dziatanie ogranicznikdéw krancowych sprawdza sie
przy zbocznikowanych ogranicznikach koncowych.

§ 82. Podczas badan uktadéw ciegnowych i ich za-
mocowan dokonuje sie sprawdzenia:

1) zgodnosci ciegien z dokumentacja techniczng,

2) zamocowania ciegien do konstrukcji dzwignika
i urzagdzen napedowych,

3) stanu technicznego lin stalowych oraz okreslenia
stopnia ich zuzycia,

4) ogniw lub ptytek tancuchowych; zuzycie ogniw nie
moze przekraczaé 5% przekroju nominalnego,
a ogniwa lub ptytki tancuchowe nie powinny wyka-
zywacé deformacji ksztattu, rys i peknigé.

8 83. Podczas badan dziatania mechanizmoéw
i predkosci ruchéw roboczych dokonuje sie sprawdze-
nia:

1) dziatania mechanizméw dzwignika, bez obcigzenia
préobnego; kazdy mechanizm podlega co najmniej
dwukrotnej préobie ruchowej w catym zakresie pra-
cy i przy kojarzeniu ruchow,

2) dziatania urzadzen sterowniczych mechanizmoéw,
hamulcéw, sprzegiet i przektadni,

3) predkosci ruchéw roboczych wszystkich mechani-
zmoéw, przy obcigzeniu probnym wynoszacym
100% udzwigu nominalnego.

8 84. Podczas badan dziatania urzadzen zabezpie-
czajacych dokonuje sie sprawdzenia, czy zainstalowa-
ne urzadzenia zabezpieczajgce odpowiadajg warun-
kom, o ktérych mowa w & 38 i 39.

8 85. Podczas badan dziatania urzadzen sygnaliza-
cyjnych i dzwiekowych dokonuje sie sprawdzenia, czy
zainstalowane wskazniki, urzadzenia sygnalizacyjne
i oswietleniowe dziatajg prawidtowo podczas postoju
i w ruchu dzwignika.

8 86. 1. Wykonuje sie nastepujgce préby dzwigni-
kéw z obcigzeniem kontrolnym:

1) statyczng, z obcigzeniem wynoszacym:

a) 150% udzwigu nominalnego — dla dzwignikow
z napedem recznym,

b) 125% udzwigu nominalnego — dla dzwignikéw
z napedem innym niz reczny,

2) dynamiczng, wykonywang z obcigzeniem rownym
110% udzwigu nominalnego,

3) szczelnosci uktadéw hydraulicznych i pneumatycz-
nych z obcigzeniem réownym 110% udzwigu nomi-
nalnego.

2. Préba statyczna powinna byé wykonana przy naj-
bardziej niekorzystnym, pod wzgledem statecznosci,
usytuowaniu elementow przenoszgcych obcigzenie.
Czas jej trwania nie powinien by¢ krétszy niz 10 min.

3. Préba dynamiczna powinna byé przeprowadzo-
na po uzyskaniu pomysinego wyniku préby statycznej
i powinna polegaé¢ na wykonaniu co najmniej dwdch
cykli pracy, z predkosciami i kojarzeniem ruchow ele-
mentow dzwignika, okreslonymi w dokumentacji kon-
strukcyjnej dzwignika.

4. Préba szczelnosci polega na sprawdzeniu szczel-
nosci elementdéw wyposazenia hydraulicznego lub
pneumatycznego dzwignika, obcigzonych cigzarem
probnym. Czas trwania tej proby powinien wynosié
1 godzine.

8 87. 1. Po wykonaniu préby statycznej i dyna-
micznej nalezy przeprowadzi¢ wyrywkowa kontrole
stanu konstrukcji nosnej dzwignika w miejscach do-
stepnych do ogledzin, w szczegdlnosci ztaczy spawa-
nych i potaczenh roztgcznych. Elementy konstrukcji nie
powinny wykazywaé uszkodzen oraz trwatych od-
ksztatcen.

2. Wynik préby szczelnosci uznaje sie za pozytyw-
ny, jezeli w uktadzie hydraulicznym nie wystgpity ze-
wnetrzne wycieki cieczy roboczej, zas w wyniku nie-
szczelnosci wewnetrznych uktadu element przenoszg-
cy obcigzenie nie opuscit sie wiecej niz o 0,1 m. Wiel-
kos¢ ta powinna byé mierzona w pionie.

8 88. W dzwignikach wyposazonych w uktady hy-
drauliczne i pneumatyczne, oprécz préb, o ktérych mo-
wa w 8§ 86, nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$é dziatania
zaworéw zwrotnych sterowanych lub zaworéw zabez-
pieczajacych przed peknieciem przewodow cis$nienio-
wych. Warunki przeprowadzenia tej préby i ocena wy-
nikdw powinny byé zgodne z zaleceniami wytworcy za-
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worow, okreslonymi w dokumentacji, o ktérej mowa
w 8 71 ust. 1.

Rozdziat 4
Wykonywanie badan

§ 89. 1. Przed uruchomieniem produkcji seryjnej
wytwarzajgcy powinien uzyskac¢ dla danego typu dzwi-
gnika swiadectwo badania typu.

2. Wytwarzajacy przygotowuje i zgtasza dany typ
dzwignika do organu wtasciwej jednostki dozoru tech-
nicznego.

3. Program badan typu ustala organ wtasciwej jed-
nostki dozoru technicznego.

4. Przeprowadzajgcy badanie typu moze wykorzy-
staé lub uznaé¢ wyniki badan wykonanych przez wyspe-
cjalizowane jednostki.

5. W badaniach typu moze uczestniczyé przedsta-
wiciel wytwarzajgcego jako obserwator.

§ 90. 1. Badanie odbiorcze przeprowadza sie w miej-
scu zainstalowania dzwignika, jezeli jest to wskazane ze
wzgledow technicznych — takze u wytwarcy.

2. Badan odbiorczych wykonanych u wytwércy nie
powtarza sie u eksploatujacego.

3. Badanie odbiorcze polega na:

1) sprawdzeniu kompletnosci i prawidtowosci doku-
mentacji technicznej, o ktérej mowa w § 71 i 72
orazw § 74,

2) badaniu budowy dzwignika w zakresie zgodnosci
z dokumentacjg techniczng oraz warunkami pracy
okreslonymi przez wytwarzajacego,

3) przeprowadzeniu préb technicznych w warunkach
gotowosci dzwignika do pracy podczas pracy,
o ktérych mowa w & 80—388.

8 91. 1. Badaniu okresowemu podlegajg dZzwigniki
objete dozorem technicznym petnym.

2. Badanie okresowe polega na:

1) skontrolowaniu ksiegi rewizyjnej i dziennika kon-
serwacji,

2) sprawdzeniu protokotdw pomiaréw elektrycznych
rezystanciji izolacji, skutecznosci ochrony przeciw-
porazeniowej,

3) sprawdzeniu, czy osoby konserwujgce posiadajg
odpowiednie zaswiadczenia kwalifikacyjne upraw-
niajace do wykonywania tych czynnosci,

4) przeprowadzeniu préb technicznych, o ktérych mo-
wa w § 81—85, sprawdzaniu prawidtowosci dziata-

nia uktadéw hamulcowych przy obcigzeniu préb-
nym réwnym 100% udzwigu nominalnego oraz
wyrywkowej kontroli konstrukcji nosnej w miej-
scach dostepnych do ogledzin,

5) przeprowadzeniu dodatkowej proby, w zakresie
ustalonym przez organ wtasciwej jednostki dozoru
technicznego, niezbednej dla przeprowadzenia
kontroli stanu technicznego.

3. Badania okresowe dzwignikéw powinny byé wy-
konywane co najmniej raz w roku.

4. Terminy badan okresowych wyznacza sie od da-
ty zakonczenia badania odbiorczego.

5. Na uzasadniony wniosek eksploatujacego ba-
danie okresowe moze by¢ przeprowadzone w okresie
do 3 miesiecy przed wyznaczonym terminem bada-
nia, pod warunkiem ze termin wczes$niejszego bada-
nia zostanie uzgodniony z organem wtasciwej jed-
nostki dozoru technicznego, z 14-dniowym wyprze-
dzeniem.

6. W wyjatkowych przypadkach, na uzasadniony
whniosek eksploatujgcego, organ wtasciwej jednostki
dozoru technicznego moze odroczyé termin badania
okresowego do jednego roku, pod warunkiem przepro-
wadzenia badania doraznego zakonczonego wynikiem
pozytywnym.

7. Jezeli badanie dorazne obejmuje petny zakres
odpowiedniego badania okresowego, kolejny termin
tego badania moze byé, za zgoda eksploatujgcego,
ustalony od daty zakonczenia badania doraznego.

8 92. 1. Badania dorazne eksploatacyjne przepro-
wadza sie na wniosek eksploatujgcego, w przypadku:

1) wymiany ciegien nosnych,

2) naprawy lub wymiany mechanizmu podnoszenia,
3) wymiany lub naprawy urzadzeh bezpieczenstwa,
4) naprawy lub wymiany konstrukcji nosnej,

5) zmiany miejsca pracy dzwignika, zwigzanej z de-
montazem i ponownym montazem.

2. Badania dorazne powypadkowe przeprowadza
sie po zgtoszeniu do organu wtasciwej jednostki dozo-
ru technicznego niebezpiecznego uszkodzenia dzwi-
gnika lub nieszczesliwego wypadku, zwigzanego z jego
eksploatacja.

3. Badania dorazne kontrolne oraz kontrole stanu
urzadzen przeprowadza sie u eksploatujacego z inicja-
tywy organu wtasciwej jednostki dozoru technicznego.

4. Zakres badan, o ktérych mowa w ust. 1—3, usta-
la kazdorazowo organ wtasciwej jednostki dozoru
technicznego.
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DZIAL 10
Eksploatacja
Rozdziat 1
Wymagania ogdlne

8 93. 1. Dzwignik powinien by¢ eksploatowany
zgodnie z przeznaczeniem, wymaganiami okreslonymi
w rozporzadzeniu i instrukcjg eksploatacji, o ktérej mo-
wa w 8§ 71 ust. 1 pkt 3.

2. Do dzwignika powinna by¢ dotaczona instrukcja
obstugi stanowigca czes$¢ instrukcji eksploatacji, do-
stepna dla obstugujgcego w miejscu sterowania.

3. Eksploatujgcy dzwignik powinien prowadzié
dziennik konserwacji, w ktérym konserwator odnoto-
wuje wykonywane czynnosci.

8 94. 1. Pomiary elektryczne dzwignikéw wyposa-
zonych w aparaty elektryczne powinny byé¢ wykonywa-
ne:

1) pomiar rezystancji izolacji obwodoéw elektrycznych:

a) nie rzadziej niz raz w roku — dla dzwignikéw pra-
cujacych w pomieszczeniach lub strefach zagro-
zonych wybuchem, z wyziewami zragcymi, albo
na otwartej przestrzeni,

b) nie rzadziej niz raz na dwa lata — dla dzwignikéw
pracujacych w warunkach innych niz wymienio-
ne w lit. a),

2) pomiary skutecznos$ci ochrony przeciwporazenio-
wej:

a) nie rzadziej niz raz w roku — dla dzwignikow pra-
cujacych na otwartej przestrzeni lub w pomiesz-
czeniach bardzo wilgotnych, goracych albo
w ktérych wydzielaja sie zrace wyziewy,

b) nie rzadziej niz raz na dwa lata — dla dzwignikéw
pracujacych w warunkach innych niz wymienio-
ne w lit. a).

2. Niezaleznie od termindw wymienionych w ust. 1,
pomiary nalezy wykonywaé kazdorazowo po wprowa-
dzeniu zmian lub przeprowadzeniu prac w instalacji
elektrycznej, przestawieniu dzwignika na nowe miej-
sce pracy i jego zmontowaniu, gdy stan izolacji lub
ochrony przeciwporazeniowej ulegt pogorszeniu lub
wystgpity uszkodzenia.

Rozdziat 2
Obstuga i konserwacja
8 95. 1. Dla zapewnienia bezpiecznej pracy dzwigni-

ka eksploatujgcy powinien wtasciwie konserwowaé
i obstugiwac¢ dzwignik.

2. Konserwator i obstugujacy dzwignik powinni po-
siadac¢ niezbedna wiedze teoretyczna i praktyczna w za-
kresie wykonywanych czynnosci.

8 96. 1. Konserwator dzwignika powinien spetnia¢
warunki, o ktérych mowa w § 95 ust. 2, potwierdzone
zaswiadczeniem kwalifikacyjnym, wydanym przez or-
gan wtasciwej jednostki dozoru technicznego.

2. Wykonujac czynnosci zwigzane z konserwacja
dzwignika, nalezy:

1) przestrzega¢ instrukcji eksploatac;ji,

2) dokonywaé przegladow urzadzen technicznych
w terminach i zakresie okreslonym w instrukcji
eksploatacji, w szczegdlnosci sprawdzag:

a) stan techniczny mechanizméw napedowych,
uktadéw hamulcowych oraz ciegien nosnych
i ich zamocowania,

b) dziatanie urzadzen zabezpieczajgcych i ogranicz-
nikdéw ruchowych,

c) prawidtowos¢ obstugi dzwignika,

3) usuwac¢ na biezaco usterki i nieprawidtowosci
w dziataniu urzadzen technicznych,

4) sprawdzaé co najmniej raz w roku, o ile w instruk-
cji eksploatacji nie ustalono innych terminéw, stan:

a) konstrukcji nos$nej, w szczegolnosci potaczenh
spawanych, nitowanych i roztgcznych,

b) toru jezdnego dla dzwignikéw szynowych,

c) instalacji ochronnej przeciwporazeniowej,

5) odnotowad z aktualng datg i potwierdzi¢ podpisem
w dzienniku konserwacji wyniki przegladow i wy-
konywane czynnosci,

6) bezzwtocznie powiadamiaé eksploatujgcego
dzwignik o usterkach, ktére spowodowaty ko-
nieczno$é wytaczenia dzwignika z eksploataciji
i dokonanie odpowiedniego wpisu do dziennika
konserwacji.

3. W uzasadnionych przypadkach organ wtasciwej
jednostki dozoru technicznego moze okresli¢ inne ter-
miny przegladéw, o ktérych mowa w ust. 2 pkt 2.

Rozdziat 3
Modernizacje i naprawy
8 97. 1. Zakres i sposéb modernizacji lub naprawy
dzwignika powinien by¢ uzgodniony z organem wta-

sciwej jednostki dozoru technicznego.

2. Uzgodnienia, o ktorych mowa w ust. 1, stanowiag
podstawe do rozpoczecia prac zwigzanych z moderni-
zacjag lub naprawa dzwignika.
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§ 98. 1. Wymiany elementow zuzytych lub uszko-
dzonych w procesie eksploatacji, o ktérych mowa w za-
taczniku nr 5 do rozporzadzenia, nie uznaje sie za na-
prawe dzwignika.

2. Zainstalowane w trakcie wymiany nowe elemen-
ty wyposazenia dzwignika powinny by¢ tego samego
typu oraz o takich samych parametrach i charaktery-
stykach jak elementy wymienione.

DZIAL 11
Przepisy przejsciowe i koncowe

8 99. 1. Dzwigniki eksploatowane przed dniem wej-
Scia w zycie rozporzadzenia powinny byé do dnia
30 czerwca 2002 r. zgtoszone przez eksploatujgcego do
organu wtasciwej jednostki dozoru technicznego w ce-
lu przeprowadzenia badan odbiorczych i dodatkowych
w terminie do dnia 30 wrzes$nia 2002 r. Eksploatujacy
powinien przekaza¢ do organu wtasciwej jednostki do-
zoru technicznego dokumentacje, o ktérej mowa w §
71—74, dostarczong przez wytworce, z zastrzezeniem
ust. 3.

2. W przypadku gdy eksploatujacy:

1) nie posiada dokumentacji dostarczonej przez wy-
tworce lub jest ona niekompletna, ale na dzwigni-
ku umieszczona jest tabliczka fabryczna umozliwia-
jaca identyfikacje urzadzenia technicznego — po-
winien odtworzy¢ dokumentacje w formie uprosz-
czonej,

2

~

nie posiada dokumentacji dostarczonej przez wy-
twoérce oraz zadnych elementdow identyfikacyjnych
— powinien ztozyé pisemne o$wiadczenie zawiera-
jace co najmniej:

a) sposdb nabycia dzwignika,

b) ilos¢ lat eksploatacji, w tym rok jego budowy,

c) stwierdzenie, ze dzwignik ma oryginalng kon-
strukcje fabryczna,

d) stwierdzenie, ze w dzwigniku nie dokonano wy-
miany podstawowych czesci i elementéw no-
snych.

3. Dokumentacja uproszczona, o ktérej mowa
w ust. 2 pkt 1, powinna zawieraé¢ co najmniej informa-
cje, o ktérych mowa w pkt 4 zatgcznika nr 4 do rozpo-
rzagdzenia.

4. Dla dzwignikéw, o ktérych mowa w ust. 2 pkt 2,
organ wtasciwej jednostki dozoru technicznego ustala,
w zaleznosci od stwierdzonego stanu technicznego, in-
dywidualny zakres dokumentacji i badan odbiorczych
oraz badan materiatowych, wytrzymatosciowych i spe-
cjalistycznych.

§ 100. Po otrzymaniu dokumentac;ji, o ktérej mowa
w 8 99 ust. 2, organ wtasciwej jednostki dozoru tech-
nicznego poddaje dzwigniki badaniom odbiorczym
i badaniom dodatkowym.

8 101. Dzwignik, dla ktérego badania odbiorcze
i dodatkowe zakonhczone zostaty wynikiem negatyw-
nym, powinien by¢ wycofany z uzytkowania albo, jeze-
li jest to technicznie i ekonomicznie uzasadnione, pod-
dany odpowiedniej naprawie lub modernizacji i po-
nownie przedstawiony do badan odbiorczych.

8 102. Dzwigniki, ktérych proces wytwarzania roz-
poczat sie przed dniem wejscia w zycie rozporzadzenia,
moga by¢ do dnia 30 wrzesnia 2002 r. zgtaszane do or-
ganu wtasciwej jednostki dozoru technicznego. Przepi-
sy § 99 stosuje sie odpowiednio.

8 103. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie
14 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Gospodarki: J. Piechota

Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Gospodarki
z dnia 28 grudnia 2001 r. (poz. 43)

Zatacznik nr 1

WYMAGANE WYPOSAZENIE UKEADOW HYDRAULICZNYCH | PNEUMATYCZNYCH

1. Wymagane wyposazenie uktadow hydraulicznych

1.1. Zawory bezpieczenstwa, ktdre otwierajg sie samo-
czynnie, jezeli nastgpi przekroczenie nie wiecej niz
o 10% cisnienia nominalnego w przewodzie ttocz-
nym.

1.2. Zawory przelewowe, ktére utrzymujg w uktadzie
ci$nienie o okreslonej wartosci.

1.3. Zawory zabezpieczajace przed skutkami pekniecia
przewododw cisnieniowych.

1.4. Zamki hydrauliczne — zawory stosowane w me-
chanizmach napedowych, dla ktérych wymagane
jest utrzymywanie ich elementéw w niezmiennym
potozeniu roboczym; moga one stanowié rowniez
zabezpieczenie przed skutkami pekniecia przewo-
dow cisnieniowych.
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2. Wymagane wyposazenie ukfadéw pneumatycz-
nych

2.1. Urzadzenia:

2.1.1. oczyszczajace czynnik roboczy lub sterujacy z za-
nieczyszczen mechanicznych oraz czastek oleju
pochodzacych ze sprezarki,

2.1.2. odwadniajagce — odwilzajgce czynnik roboczy
lub sterujacy,

2.1.3. naoliwiajace czynnik roboczy lub sterujacy, jeze-
li taki sposdb smarowania uktadu jest przewi-
dziany w dokumentacji technicznej,

2.1.4. odmrazajace, zapobiegajgce zamarzaniu wykro-
plonej w uktadzie wody.

2.2. Zawory zabezpieczajace:

2.2.1. zawory bezpieczehstwa, ktdre otwierajg sie sa-
moczynnie przy przekroczeniu nie wiecej niz
o 10% ci$nienia nominalnego w przewodzie
ttocznym,

2.2.2. zawory zwrotne, zabezpieczajagce uktad pneuma-
tyczny przed skutkami pekniecia przewodow ci-

$nieniowych,

2.2.3. zawory redukcyjne, utrzymujace state cisnienie
na wyjsciu przy cisnieniu zmieniajgcym sie na
wejsciu.

Zatacznik nr 2

WSPOLCZYNNIKI BEZPIECZENSTWA | MAKSYMALNE SItY URUCHAMIAJACE

Tablica 1: Wspoétczynniki bezpieczenstwa X,

Wartosc¢ X, Rodzaj przewodow

dla przewodoéw sztywnych — stalowych, w instalacjach wyposa-

X, 22,5 |zonych w zawér zabezpieczajgcy przed skutkami pekniecia prze-
wodu

X. >55 [|dla przewodow sztywnych — stalowych, w instalacjach nieza-

h =" . . . .

bezpieczonych przed skutkami pekniecia przewodu

X, 25,0 |dla przewodoéw gietkich

Tablica 2: Wspoétczynniki bezpieczenstwa tancucha X

Rodzaj tancucha

Najmniejszy wspotczynnik
bezpieczehstwa tahcucha X

naped reczny nap?gciznnr:/y niz
Ogniwowy, pracujacy na gtadkim bebnie 4 6
Ogniwowy kalibrowany, pracujacy na kole 4 8
tancuchowym
Sworzniowy (ptytkowy) 4 5

Tablica 3: Maksymalne sity uruchamiajace elementy sterownicze

Element sterowniczy

Najwieksza warto$¢ sity uruchamiajgcej [N]

Przycisk
Dzwignia
Pedat
Pokretto

100 (mierzona na obwodzie)

10
120
150
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Zatacznik nr 3

WZORY | WSPOLCZYNNIKI OBLICZENIOWE

1. Obliczenie rzeczywistej sity zrywajacej line w catosci

F=F, K,

gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:

F — rzeczywista site zrywajaca line w catosci,

F, — obliczeniowa site zrywajaca ling w catosci, wyznaczong jako suma sit zrywajacych poszczegolne druty —

wynik préby zrywania drutow — lub jako iloczyn przekrojow drutéw nosnych liny i wytrzymatos$ci drutow
na rozerwanie,

K; — wspotczynnik dla lin dwuzwitych oraz lin nieodkretnych, okreslony w tablicy 1:

Tablica 1: Wartosci wspotczynnika K,

Rdzen liny

Cechy konstrukcyjne liny nosny nienosny

wspotczynnik K,

i o splotkach dwuwarstwowych 0,82 0,85
iny
dwuzwite o

o splotkach trzy- i wielowarstwowych 0,78 0,82
liny nieodkretne 0,74 —

2. Obliczanie minimalnych srednic podziatowych bebnéw i krazkéw linowych
D>d-e

gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:
d — srednice liny,

e — wspotczynnik zalezny od rodzaju napedu mechanizmu, okreslony zgodnie z tablica 2:

Tablica 2: Wartosci wspotczynnika e

. - Krazki
. Bebny linowe Krazki linowe wyréwnawcze
Rodzaj napedu
wspoiczynnik e
Naped reczny 11,2 12,5 11,2
Naped mechaniczny 16 18 14
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Zatacznik nr 4

ZAWARTOSC DOKUMENTACJI

1. Zawartosé opisu technicznego

1.1.
1.2
1.3.
1.4.
1.5.

1.6.
1.7.
1.8.

1.9.

1.10.
1.11.
1.12.

1.13.

1.14.

1.20.

1.21.

1.22.

Nazwa i adres wytworcy

Nazwa i adres nabywcy (do wypetnienia)
Numer fabryczny

Rok produkgji

Oznaczenie typu i rodzaju dzwignika oraz jego
przeznaczenie

Wielkos¢ udzwigu w kg
Okreslenie wysokosci podnoszenia

Wielkos$¢ predkosci roboczej mechanizmoéw dzwi-
gnika

Okreslenie rodzaju napedu
Okreslenie sposobu zasilania
Okreslenie miejsca sterowania

Wielkos$é catkowitej masy wtasnej dzwignikow
przenosnych

Okreslenie najwiekszych naciskéw kot jezdnych
dzwignikéw szynowych

Dane ciegien nosnych okreslone w atescie wy-
twoércy z podaniem charakterystyki lin, ich sredni-
cy, konstrukcji, sity zrywajacej, wspotczynnika
bezpieczenstwa lub tahncuchéw, ich typu, kon-
strukcji, podziatki, sity zrywajacej, wspotczynnika
bezpieczenstwa

. Dane znamionowe silnikéw elektrycznych
. Dane znamionowe silnikow hydraulicznych lub

pneumatycznych okreslone dla napedow hydrau-
licznych lub pneumatycznych

. Dane dotyczace przektadni zgbatych poszczegal-

nych mechanizmoéw

. Dane dotyczace hamulcéw poszczegdlnych me-

chanizmow

. Zestawienie materiatow uzytych do budowy pod-

stawowych elementow konstrukcji dzwignikow,
w szczegolnosci elementdw przenoszacych ob-
cigzenie, kolumn nosnych, két jezdnych

Informacje dotyczace zastosowanych rodzajow
ogranicznikdw ruchéw roboczych: tacznikéw
krancowych, koncowych oraz zderzakéw, odbo-
jow i innych urzadzeh

Informacje dotyczace urzadzen sygnalizacyjnych,
ich rodzaju, przeznaczenia i dziatania

Zataczniki do opisu technicznego zawierajace:

1.22.1. rysunek przedstawiajgcy ogolny widok dzwi-

gnika z podaniem wymiaréw gabarytowych
i wymiaréow okreslajgcych jego fabryczne para-
metry techniczno-ruchowe oraz zabudowanych
na elemencie przenoszacym obcigzenie oston
i ogrodzenh

1.22.2. schematy potaczen elektrycznych w przypadku

zastosowania elektrycznych uktadow sterowni-
czych i napedowych:

1.22.2.1. schemat ideowy potgczen instalacji elektrycz-

nej z zaznaczeniem numeracji zaciskow tgcze-
niowych, wielkosci napiecia w poszczegol-
nych obwodach, wielkos$ci zabezpieczen oraz
przekroje przewodoéw,

1.22.2.2. schemat montazowy potaczen instalacji elek-

trycznej z zaznaczeniem numeracji zaciskow
taczeniowych oraz podaniem typdéw, rodza-
jow, wraz z opisem wielkos$ci charakterystycz-
nych, silnikéw, zwalniakéw, rezystordow, ste-
rownikéw, tagcznikdw,

1.22.3. schematy uktadéw hydraulicznych i pneuma-

tycznych, w przypadku zastosowania napedu
i sterowania hydraulicznego lub pneumatycz-
nego, zawierajace charakterystyczne dane i pa-
rametry uktadu roboczego, przewodoéw i wypo-
sazenia,

1.22.4. schematy kinematyczne mechanizmow,

1.22.5. schematy uktadéw ciegnowych, z podaniem

wielkosci charakterystycznych lin lub tancu-
chéw, srednic bebndéw, kot, krazkdéw i sposobu
mocowania koncow lin.

2. Zawartos¢ instrukcji eksploataciji

2.1.

2.2.

2.3.

2.4,

2.5.

2.6.

Wymagania dotyczace bezpiecznej eksploataciji
dzwignika, w zaleznosci od jego przeznaczenia
i warunkéw pracy

Informacje dotyczace wymaganych kwalifikacji
i uprawnien osoéb zajmujacych sie obstugg i kon-
serwacjg dzwignika

Opis budowy, dziatania i regulacji mechanizmow
napedowych oraz ich zespotéw i elementow wy-
posazenia: mechanicznego, elektrycznego, hy-
draulicznego lub pneumatycznego

Opis budowy, dziatania i regulacji urzgdzen zabez-
pieczajacych

W zakresie obstugi dzwignika: opis dziatania urza-
dzeh sterowniczych i sygnalizacyjnych, wskazan
przyrzadéw pomiarowo-kontrolnych wraz z rysun-
kami rozmieszczenia tych urzadzen i przyrzaddw,
sposob i zasady sterowania oraz obowiazki opera-
tora i jego czynnosci przed, w czasie i po zakoncze-
niu pracy

W zakresie konserwacji: zasady wykonywania
czynnosci konserwacyjnych, z podaniem rodzajéw
i terminéw przeprowadzanych przegladéw, oraz
czynnosci wykonywane przez konserwatora, nale-
zgce do zakresu jego obowigzkow
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2.7. Instrukcja smarowania, zawierajgca okreslenie
miejsc — punktow smarowania, rodzajow stoso-
wanych $rodkéw uzywanych do smarowania,
w szczegolnosci olejéw i smardw, oraz okresow
smarowania

2.8. Wykaz usterek lub nieprawidtowosci, ktére moga
wystepowa¢ podczas eksploatacji dzwignika,
z podaniem przyczyn i sposobu ich usuniecia

2.9. Terminy planowanych o charakterze zapobiegaw-
czym przegladéw technicznych, okreslane na
podstawie czasu efektywnej pracy, z podaniem
zakresu czynnosci przegladu i wykazu elementow
podlegajgcych wymianie po danym okresie eks-
ploatacji dzwignika

2.10. Zasady, jakie powinny by¢ przestrzegane podczas
naprawy, w szczegolnosci: kolejnosé przy de-
montazu, zachowanie tolerancji montazowych,
przestrzeganie wielkosci momentow dokrecania
srub oraz sprawdzenia wykonanej naprawy, z po-
daniem zakresu prob i badan

2.11. Dla dzwignikéw szynowych — wymagania doty-
czace uktadania toru i torowiska.

3. Zawartos¢ dokumentacji uzupetniajacej

3.1. Szkic sytuacyjny dzwignika uwzgledniajgcy rzeczy-
wiste odlegtosci od otoczenia, dtugosci toru jezd-
nego, przejscia i dojscia do miejsc tadowania
i wchodzenia na element przenoszacy obcigzenie

3.2. Szkic ogrodzen, bramek i ich zamknieé¢ oraz oston
zabudowanych w miejscach oraz na dojsciach
i przejsciach

3.3. Schematy potaczen elektrycznych albo uktadow
hydraulicznych lub pneumatycznych zasilania
dzwignika, ze wskazaniem: osprzetu, wielkosci za-
bezpieczen, przekrojow przewodow, wielkosci ci-
$nien, rodzajéw zaworéw zabezpieczajgcych

3.4. Protokot dotyczacy prawidtowos$ci montazu i prze-
prowadzonych prob pomontazowych dzwignika,
na zasadach ustalonych przez wytwoérce, oraz po-
twierdzajacy spetnienie wymagan warunkoéw tech-
nicznych dozoru technicznego

3.5. Protokoty pomiardéw elektrycznych, o ktérych mo-
wa w § 94 ust. 1 rozporzadzenia

3.6. Protokét odbioru czesci budowlanej, stwierdza-
jacy zgodnos¢ wykonania z projektem: obudowy,
podstawy fundamentowej albo toru jezdnego
wraz z rysunkami i obliczeniami odbojnic — pod-
pisany przez inspektora nadzoru budowlanego.

4. Zawartos¢ dokumentacji uproszczonej

4.1. Skrécony opis techniczny dzwignika z nazwg wy-
twérey, numerem fabrycznym, rokiem budowy

4.2. Szkic dzwignika lub zdjecie fotograficzne

4.3. Schemat zasilania, uproszczony schemat elek-
tryczny, rodzaje przewodow

4.4. Schemat hydrauliczny lub pneumatyczny

4.5. Protokoty pomiardéw rezystancji oraz skutecznosci
ochrony przeciwporazeniowej

4.6. Obliczenia wytrzymatosci lin nosnych lub tancu-
chow

4.7. Dokumenty kontroli materiatéw na liny nosne lub
tancuchy.

Zatacznik nr 5

ELEMENTY DZWIGNIKA, KTORYCH WYMIANA NIE WYMAGA UZGODNIENIA
Z ORGANEM WtASCIWEJ JEDNOSTKI DOZORU TECHNICZNEGO

1. Elementy wyposazenia elektrycznego

1.1. Bezpieczniki

1.2. Styczniki

1.3. Przekazniki

1.4. Przyciski i kasety sterownicze

1.5. Silniki napedowe

1.6. Luzowniki hamulcéw

1.7. taczniki i przewody taczace aparaty elektryczne

2. Elementy wyposazenia hydraulicznego i pneuma-
tycznego
2.1. Manometry

2.2. Termometry
2.3. Ztacza i przewody ci$nieniowe

3. Elementy wyposazenia mechanicznego
3.1. Ciegna nos$ne i ich zamocowania

3.2. Cierne czesci hamulcow

3.3. Sworznie

3.4. tozyska

3.5. Fragmenty podestow platformy roboczej
3.6. Bariery ochronne



