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3. Zawartos$¢ harmonicznych w napieciu i pradzie nie powinna przekraczac:

1) 2 % — dla licznikdw statycznych klasy doktadnosci 0,2; 0,5 i 1 oraz dla licznikdow indukcyjnych klasy do-
ktadnosci 0,51 1;

2) 3 % — dla licznikéw statycznych klasy doktadnosci 2 oraz dla licznikéw indukcyjnych klasy doktadnosci 2.

4. Dopuszcza sie, wytacznie podczas legalizacji, zawarto$é harmonicznych w napieciu i pradzie o wartosci:
1) 3 % — dla licznikdéw indukcyjnych bezposrednich klasy doktadnosci 1;
2) 5 % — dla licznikéw indukcyjnych bezposrednich klasy doktadnosci 2.

5. Symetria napieé i pradow

Liczniki tréjfazowe

liczniki statyczne
klas doktadnosci

liczniki indukcyjne

Symetria napieé i pradéw Klas doktadnosci

0,2i0,5

1

0,5

1

Wartosci poszczegolnych napieé¢ fazowych
lub przewodowych nie powinny rézni¢ sie
od wartosci sredniej odpowiednich napieé

1 %

+1 %

=1 %

+0,5 %

=1 %

+1 %
+1,5 %

0 wiecej niz:

Wartosci pragdéw w poszczegodlnych prze-
wodach nie powinny rézni¢ sie od sredniej
wartosci tych pragdéw o wiecej niz:

+1 %

+2 % +2 % +1 % +2 % +2 %

Przesuniecia fazowe poszczegdlnych pra-
dow wzgledem odpowiednich napieé¢ fazo-
wych, niezaleznie od wspodtczynnika mocy, 2°
nie powinny réznié sie miedzy soba o wiecej
niz:

2° 2° 2° 2° 2°

1 Dotyczy licznikéw do pomiaréw bezposrednich wytacznie podczas legalizaciji.
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ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY | POLITYKI SPOLECZNEJ"

z dnia 10 lutego 2004 r.

w sprawie wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiadaé¢ wagi samochodowe
do wazenia pojazdow w ruchu

Na podstawie art. 9 pkt 3 ustawy z dnia 11 maja
2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. Nr 63, poz. 636,
z p6zn. zm.?)) zarzadza sie, co nastepuje:

1 Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej kieruje
dziatem administracji rzadowej — gospodarka, na podsta-
wie 8 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady Mini-
stréw z dnia 7 stycznia 2003 r. w sprawie szczegétowego
zakresu dziatania Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spotecznej (Dz. U. Nr 1, poz. 5).

2) Zmiany wymienione]j ustawy zostaty ogtoszone w Dz. U.
z 2001 r. Nr 154, poz. 1800, z 2002 r. Nr 155, poz. 1286
i Nr 166, poz. 1360 oraz z 2003 r. Nr 170, poz. 1652.

Rozdziat 1
Przepis ogdlny
8 1. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:
1) waga — przyrzad pomiarowy do wazenia pojaz-
doéw w ruchu umozliwiajacy wyznaczenie obcigze-

nia osi pojazdu oraz jego masy;

2) wazenie dynamiczne — wyznaczenie obcigzenia,
jakie wywiera o$ pojazdu na pomost wagi podczas
jego ruchu z ustalong statg predkoscia;
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3) wazenie statyczne — wyznaczenie obcigzenia, ja-
kie wywiera o$ nieruchomego pojazdu na pomost
wagi, podczas wazenia;

4) o$ wielokrotna — zespodt przylegtych osi poja-
zdu o odlegtosci miedzy nimi nieprzekraczajacej
2m;

5) obcigzenie osi — warto$é obcigzenia osi pojazdu
podczas wazenia dynamicznego, wyrazong w jed-
nostkach miary masy;

6) skorygowane obcigzenie osi — wartosé obcigzenia
otrzymang przez pomnozenie $redniej wartosci
z serii pomiaréw obcigzenia danej osi przez wspot-
czynnik, ktéorego wartos¢ jest stosunkiem masy
pojazdu, przez sumaryczng mase pojazdu otrzy-
mang dla tej serii pomiarow;

7) statyczne obcigzenie osi — wartos$é obcigzenia osi
pojazdu podczas wazenia statycznego, wyrazong
w jednostkach miary masy;

8) masa pojazdu — warto$¢ masy pojazdu otrzymang
w wyniku wazenia pojazdu, gdy jest w catosci
oparty na pomoscie lub pomostach wagi;

9) sumaryczna masa pojazdu — sume obcigzen
wszystkich osi pojazdu otrzymang poprzez waze-
nie pojazdu przez najezdzanie kolejnymi osiami
lub czesciami pojazdu na ten sam pomost wagi;

10) obcigzenie minimalne (Min) — najmniejsze obcia-
zenie osi, ponizej ktérego nie powinno sie wazy¢
ze wzgledu na duzy btad wzgledny;

11) obcigzenie maksymalne (Max) — najwieksze ob-
cigzenie osi, ktore moze byé zwazone w sposdb
automatyczny na pomoscie wagi;

12) zakres wazenia — przedziat miedzy obcigzeniem
minimalnym a obcigzeniem maksymalnym;

13) wartosé dziatki elementarnej (d) — wyrazona
w jednostkach miary masy réznice miedzy warto-
sciami dwoch kolejnych wskazan wagi przy waze-
niu dynamicznym;

14) btedy graniczne dopuszczalne wagi — okreslone
skrajne wartosci btedu wagi;

15) pomost wagi — jedno- lub dwusegmentowy ze-
spot wagi, przejmujacy obcigzenie od kot umiesz-
czonych na jednej osi ruchomego pojazdu;

16) strefa wazenia wagi — odcinek jezdni obejmujacy
pomost i:

a) zespoty najazdowe o dtugosci 8 m z kazdej stro-
ny pomostu, dla wagi ustawionej na jezdni,

b) jezdnie o dtugosci 8 m z kazdej strony pomostu,
dla wagi w dole fundamentowym;

17) klasa doktadnosci wag — klase wag spetniajacych
okreslone wymagania metrologiczne, ktorych bte-
dy sg zawarte w wyznaczonych granicach.

Rozdziat 2

Wymagania metrologiczne w zakresie konstrukcji
i wykonania wag

8 2. Wagi moga by¢ skonstruowane jako:
1) stacjonarne;

2) przenosne.

8 3. W sktad wagi wchodza w szczegdlnosci:
1) stacjonarny albo przeno$ny pomost;

2) urzadzenie sumujgce wartos¢ obcigzenia wywiera-
nego na pomost przez kota kazdej osi przejezdza-
jacego pojazdu, poétautomatyczne albo automa-
tyczne;

3) urzadzenie wskazujace;
4) urzadzenie drukujace;

5) urzadzenie zerujace, stuzgce do nastawiania wska-
zania zerowego, gdy pomost wagi jest nieobcigzo-
ny, pétautomatyczne albo automatyczne.

8 4. Dla wagi powinna byé ustalona minimalna
i maksymalna predko$¢ pojazdu podczas wazenia,
w zakresie ktorych:

1) odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia osi
od skorygowanego obcigzenia osi powinno by¢
zawarte w granicach okreslonych w tabeli nr 1 za-
tacznika nr 1 do rozporzadzenia;

2) odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia osi
od wartosci statycznego obcigzenia osi dla pojaz-
du dwuosiowego powinno byé zawarte w grani-
cach okreslonych w tabeli nr 2 zatacznika nr 1 do
rozporzadzenia;

3) btedy graniczne dopuszczalne sumarycznej masy
pojazdu powinny byé zawarte w granicach okre-
slonych w zataczniku nr 2 do rozporzadzenia.

8 5. 1. Pomost wagi stacjonarnej powinien by¢
umieszczony w dole fundamentowym wykonanym
w jezdni.

2. Pomost wagi przenosnej moze by¢ umieszczony
w dole fundamentowym lub ustawiony na jezdni wraz
z zespotami najazdowymi.

3. W przypadku gdy w dole fundamentowym mo-
ze gromadzi¢ sie woda, powinien on by¢ wyposazony
w urzadzenia odwadniajace.

8§ 6. 1. Strefa wazenia wagi powinna by¢ wyréznio-
na na jezdni.

2. Powierzchnia jezdni w strefie wazenia powinna
by¢ wykonana z betonu i leze¢ w jednej ptaszczyznie
z mozliwoscia miejscowych odchylen od tej ptaszczy-
zny nieprzekraczajgcych £9 mm.
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3. Pochylenie powierzchni jezdni w strefie wazenia
wzgledem poziomu nie powinno przekraczac:

1) 1 % w kierunku ruchu pojazdéw;

2) 2 % w kierunku prostopadtym do kierunku ruchu.

8 7. 1. Powierzchnia jezdni lub zespotu najazdowe-
go poza strefg wazenia na dtugosci od styku ze strefg
wazenia do styku z kotami skrajnej osi pojazdu o naj-
wiekszym rozstawie, gdy kota drugiej skrajnej osi znaj-
duja sie na pomoscie, powinna leze¢ w ptaszczyznie
strefy wazenia.

2. Powierzchnia jezdni poza strefg wazenia moze
byé pochylona wzgledem ptaszczyzny strefy wazenia
maksymalnie 0 0,5 %.

3. Centryczny przejazd pojazdu przez pomost bez
mozliwosci zjazdu kotami poza boczng krawedz pomo-
stu powinien by¢ zapewniony poprzez:

1) odpowiednie uksztattowanie lub oznakowanie bocz-
nych krawedzi jezdni przed pomostem;

2) zainstalowanie w wadze urzgdzenia sygnalizujgce-
go w sposo6b optyczny lub akustyczny zjazd kotami
poza boczng krawedZ pomostu.

§ 8. Waga z urzgdzeniem sumujgcym automatycz-
nym powinna byé wyposazona w czujnik obecnosci
pojazdu.

8 9. 1. Urzadzenie wskazujagce wagi powinno
umozliwiaé tatwe i jednoznaczne odczytanie wynikow
wazenia.

2. Urzadzenie drukujace wagi powinno drukowac
co najmniej nastepujace dane:

1) liczbe osi pojazdu i obcigzenie kazdej osi;
2) sumaryczng mase pojazdu;
3) date i czas pomiaru;

4) obciagzenia osi wielokrotnych, jezeli jest wyznacza-
ne obcigzenie osi pojazdu.

3. Wartosci dziatek elementarnych urzadzenia
wskazujgcego i urzadzenia drukujgcego powinny byé
wyrazone w postaci 1 x 10K, 2 x 10k lub 5 x 10% jedno-
stek miary masy, gdzie k jest dodatnig lub ujemna licz-
ba catkowitg lub zerem, przy czym w przypadku wagi
dla wazenia dynamicznego powinny by¢ sobie rowne.

§ 10. 1. Wyniki wazenia nie moga by¢ drukowane
lub wskazywane, jezeli:

1) obciazenie osi jest mniejsze niz obcigzenie mini-
malne lub wigksze niz obcigzenie maksymalne po-
wiekszone o wartos¢ 9 dziatek elementarnych i nie
jest sygnalizowane przekroczenie tych granicz-
nych wartosci;

2) pojazd porusza sie z predkoscig mniejszg od mini-
malnej albo wiekszg od maksymalnej predkosci

pojazdu podczas wazenia i nie jest sygnalizowane
przekroczenie tych granicznych wartosci.

2. W przypadku gdy podczas wazenia dla wagi do-
puszczono jeden kierunek ruchu pojazdu, wyniki wa-
zenia pojazdu jadacego w kierunku przeciwnym po-
winny zawieraé ostrzezenie o mozliwosci wystgpienia
dodatkowego btedu wyniku wazenia.

8 11. 1. Waga powinna by¢ wyposazona w opro-
gramowanie zapewniajgce, ze w przypadku proby do-
konania jego zmiany nastgpi trwate uszkodzenie za-
bezpieczenia lub zmiana liczby kontrolne;j.

2. Oprogramowanie powinno by¢ identyfikowalne
przez numer wersji i liczbe kontrolna.

3. Numer wersji powinien by¢ skorygowany, gdy
zmiana oprogramowania moze mie¢ wptyw na dziata-
nie i doktadnos¢ wagi.

8 12. 1. Urzadzenie zerujace powinno umozliwiaé
zerowanie wagi z btedem nieprzekraczajacym +0,25
wartosci dziatki elementarne;.

2. Zakres dziatania urzadzenia zerujagcego nie po-
winien przekracza¢ 4 % obciazenia maksymalnego.

3. Zakres dziatania urzadzenia zerujacego inicjuja-
cego, stuzacego do automatycznego nastawiania
wskazania zerowego przez wtaczenie wagi przed jej
gotowoscig do pracy, nie powinien przekracza¢ 20 %
obcigzenia maksymalnego.

4. Urzadzenie zerujgce powinno dziataé tylko wte-
dy, gdy waga znajduje sie w stabilnym potozeniu réw-
nowagi, bedagcym potozeniem, w ktéorym w okresie
5 sekund po wydruku sg wskazywane nie wiecej niz
dwie sasiednie wartosci masy, z ktérych jedna jest
réowna wartosci wydrukowane;.

5. Urzadzenie zerujagce poétautomatyczne nie po-
winno dziataé podczas automatycznej pracy wagi.

8 13. Urzadzenie podtrzymujace zero, stuzace do
automatycznego utrzymania wskazania zerowego
w zadanych granicach, powinno dziataé tylko, gdy:

1) wskazanie jest rowne zeru lub jest ujemng warto-
$cig netto, odpowiadajgcag wskazaniu zero brutto;

2) waga znajduje sie w stabilnym potozeniu réwno-
wagi;

3) zmiana wskazania nie jest wigksza niz 0,5 wartosci
dziatki elementarnej na sekunde;

4) wskazanie jest w przedziale 4 % obcigzenia mak-
symalnego wokadt rzeczywistej wartosci zera.

8 14. 1. Waga elektroniczna powinna by¢ tak skon-
struowana i wykonana, aby w przypadku wystgpienia
zaktécen:

1) nie wystapito odchylenie znaczace, rozumiane jako
réznica miedzy btedem wskazania wagi a jej bte-
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dem wskazania wyznaczonym w warunkach od-
niesienia, ktora jest wieksza niz warto$¢ dziatki
elementarnej, albo

2) po wystgpieniu odchylen znaczgcych:

a) podata sygnat ostrzegawczy, optyczny lub aku-
styczny trwajacy do momentu podjecia przez
operatora dziatan lub znikniecia odchylenia al-
bo

b) przestata dziataé.

2. Waga elektroniczna powinna umozliwiaé¢ kon-
trole wyswietlacza, inicjowang automatycznie przy
wtgczaniu wagi, polegajaca na wskazaniu wszystkich
znakow wyswietlonych przez urzadzenie wskazujace
w czasie wystarczajgcym do wykonania obserwacji
przez operatora.

3. W czasie nagrzewania waga elektroniczna nie
powinna:

1) wskazywacd i przesyta¢ wynikow wazenia;
2) dziata¢ automatycznie.

4. Waga elektroniczna moze byé wyposazona w in-
terfejs pozwalajacy na potaczenie wagi z urzagdzeniem
peryferyjnym, ktérego uzycie nie powinno:

1) wptywac na wtasciwosci metrologiczne wagi i na
poprawnosé jej dziatania;

2) umozliwiaé wprowadzania do wagi instrukcji lub
danych:

a) ktére nie sg zdefiniowane i mogtyby byé mylo-
ne z wynikiem wazenia,

b) stuzacych do fatszowania wyswietlanych, prze-
twarzanych lub zapamietanych wynikow waze-
nia,

c) w celu dokonania przez osoby nieuprawnione
adiustacji wagi.

8 15. Waga zasilana z baterii, po spadku napiecia
ponizej danej wartosci, powinna dziata¢ prawidtowo
albo wytaczaé sie automatycznie.

8 16. 1. Na wadze lub urzadzeniu wskazujgcym,
w widocznym miejscu, powinny byé zamieszczone
w sposob trwaty i czytelny w szczegdlnosci:

1) nazwa lub znak producenta;

2) numer i znak fabryczny;

3) nadany znak zatwierdzenia typu;

4) klasa doktadnosci sumarycznej masy pojazdu;
5) klasa doktadnosci obcigzenia osi;

6) obcigzenie maksymalne, w postaci ,,Max... kg” lub
~Max ... t";

7) obcigzenie minimalne, w postaci ,Min ... kg” lub
~Min ... t";

8) wartosé dziatki elementarnej wagi, w postaci

d i
" — e

9) maksymalna predko$é pojazdu podczas wazenia,

w postaci , V., = ... km/h”;

10) minimalna predko$é pojazdu podczas wazenia,

w postaci , v, = ... km/h”;

11) maksymalna predkosé tranzytowa, w postaci

wV; = ... km/h”;
12) wartos$é napiecia zasilajgcego;
13) wartosé czestotliwosci napiecia zasilajgcego.

2. Dodatkowo na wadze lub urzadzeniu wskazuja-
cym powinny byé zamieszczone, jezeli majg zastoso-
wanie:

1) nazwa lub znak importera;

2) maksymalna liczba osi na pojazd, w postaci

n8max = v 1

3) napis: ,Nie stosowaé do wazenia tadunkéw, kto-
rych $rodek ciezkosci przemieszcza sie w czasie
wazenia”;

4) kierunek przejazdu w czasie wazenia;

5) specjalny zakres temperatury pracy, w postaci
weer °Cl... °C7;

6) wartos¢ dziatki elementarnej wagi przy wazeniu
statycznym, w postaci ,d; = ... kg”.

3. Oznaczenie, o ktérym mowa w ust. 1 pkt 2, po-
winno by¢ dodatkowo umieszczone na kazdym pomo-
Scie.

Rozdziat 3
Charakterystyki metrologiczne wag

8 17. 1. W zaleznosci od odchylenia dopuszczalne-
go kazdego obcigzenia osi od skorygowanego obcia-
zenia osi rozroznia sie cztery klasy doktadnosci wag
przy pomiarze obcigzenia osi: A, B, Ci D.

2. Odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia
osi okresla zatgcznik nr 1 do rozporzadzenia.

3. Odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia
osi lub osi wielokrotnej od skorygowanego obcigzenia
osi lub osi wielokrotnej podczas wazenia dynamiczne-
go powinno by¢ rowne wigkszej z dwdch podanych ni-
zej wartosci:

1) wartosci okres$lonej w tabeli nr 1 zatgcznika nr 1 do
rozporzadzenia, zaokraglonej do najblizszej warto-
Sci dziatki elementarnej wagi;

2) iloczynu wartosci dziatki elementarnej wagi przy
zatwierdzeniu typu i legalizacji i ilosci osi lub po-
dwojonego iloczynu wartosci dziatki elementarnej
wagi w uzytkowaniu i ilosci osi.
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4. Odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia
osi od wartosci statycznego obcigzenia osi dla pojaz-
du dwuosiowego podczas wazenia dynamicznego nie
powinno przekraczaé wiekszej z dwéch podanych nizej
wartosci:

1) wartosci okreslonej w tabeli nr 2 zatacznika nr 1 do
rozporzadzenia, zaokraglonej do najblizszej warto-
$ci dziatki elementarnej wagi;

2) wartosci dziatki elementarnej wagi przy legalizacji
lub podwojonej wartosci dziatki elementarnej wa-
gi w uzytkowaniu.

§ 18. 1. W zaleznosci od btedéw granicznych do-
puszczalnych rozréznia sie cztery klasy doktadnosci
wag przy pomiarze sumarycznej masy pojazdu: 0,2;
0,5;1i2.

2. Btedy graniczne dopuszczalne sumarycznej ma-
sy pojazdu podczas wazenia dynamicznego powinny
by¢ rowne wiekszej z dwdch podanych nizej wartosci:

1) wartosci okreslonej w zatgczniku nr 2 do rozporza-
dzenia, zaokraglonej do najblizszej wartosci dziat-
ki elementarnej wagi;

2) iloczynu wartosci dziatki elementarnej wagi przy
zatwierdzeniu typu i legalizacji i ilosci osi lub po-
dwojonego iloczynu wartosci dziatki elementarnej
wagi w uzytkowaniu i ilosci osi.

8 19. Btedy graniczne dopuszczalne wagi podczas
wazenia statycznego dla dowolnego obcigzenia za-
wartego w zakresie wazenia wagi okresla zatacznik
nr 3 do rozporzadzenia.

8 20. R6znica miedzy wskazaniami urzadzen wska-
zujacych lub drukujacych majacych taka samag war-
tosé dziatki elementarnej powinna byé réwna zero.

8 21. Wartos¢ dziatki elementarnej wagi, minimal-
ng i maksymalna liczbe dziatek elementarnych wagi
i minimalng wartosé obcigzenia minimalnego w zalez-
nosci od klasy doktadnosci okresla zatacznik nr 4 do
rozporzadzenia.

§ 22. 1. Wagi powinny spetnia¢é wymagania, okre-
$lone w zatgczniku nr 3 do rozporzadzenia:

1) w zakresie temperatur pracy od —10 °C do 40 °C;

2) w innym zakresie temperatury niz okreslony
w pkt 1, oznaczonym na wadze, w przedziale nie
mniejszym niz 30 °C, dla wag o zastosowaniach
specjalnych;

3) przy zmianach napiecia w zakresie (-15+10) % jego
wartosci nominalnej, dla wag zasilanych napie-
ciem o czestotliwosci sieciowej;

4) przy spadku napiecia ponizej jego wartosci nomi-
nalnej o dang wartosé, dla wag zasilanych napie-
ciem statym;

5) przy wilgotnosci wzglednej 85 %, w temperaturze
réownej gornej granicy zakresu temperatury pracy
wagi, dla wag elektronicznych.

2. Na skutek zmiany temperatury otoczenia
o 5 °C wskazanie zerowe nie powinno zmieniaé sie
wiecej niz o wartosé jednej dziatki elementarnej wagi.

§ 23. Stabilnos$¢ przedziatu wskazan wagi elektro-
nicznej powinna by¢ taka, aby wartosé bezwzgledna
réznicy miedzy btedami wskazania wagi dla obcigze-
nia zblizonego do obcigzenia maksymalnego, dla do-
wolnego z dwdéch pomiaréw, nie przekraczata 50 %
wartosci bezwzglednej btedéw granicznych dopusz-
czalnych wagi przy wazeniu statycznym przy zatwier-
dzeniu typu i legalizacji, okreslonych w zataczniku nr 3
do rozporzadzenia.

Rozdziat 4
Przepis koncowy
§ 24. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie

7 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej:
J. Hausner

Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy
i Polityki Spotecznej z dnia 10 lutego 2004 r. (poz. 316)

Zatacznik nr 1

ODCHYLENIE DOPUSZCZALNE KAZDEGO OBCIAZENIA OSI

Tabela nr 1. Odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia osi lub osi wielokrotnej od skorygowanego obciagze-
nia osi lub osi wielokrotnej podczas wazenia dynamicznego

Klasa doktadnosci

Odchylenie dopuszczalne w % skorygowanego obcigzenia osi

zatwierdzenie typu i legalizacja uzytkowanie
A +0,5 +1,0
B +1,0 +2,0
C +1,6 +3,0
D +2,0 +4,0
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Tabela nr 2. Odchylenie dopuszczalne kazdego obcigzenia osi od wartosci statycznego obcigzenia osi dla po-
jazdu dwuosiowego podczas wazenia dynamicznego

Klasa doktadnosci

Odchylenie dopuszczalne w % statycznego obcigzenia osi

zatwierdzenie typu i legalizacja

uzytkowanie

A +0,25 +0,5
B +0,5 +1,0
C +0,75 +1,5
D +1,0 +2,0

Zatacznik nr 2

BLEDY GRANICZNE DOPUSZCZALNE SUMARYCZNEJ MASY POJAZDU

Klasa doktadnosci

Btedy graniczne dopuszczalne w % masy pojazdu

zatwierdzenie typu i legalizacja

uzytkowanie

0,2 +0,10 +0,2
0,5 +0,25 +0,5
1 +0,5 +1,0
2 +1,0 +2,0

Zatacznik nr 3

BLEDY GRANICZNE DOPUSZCZALNE WAGI PODCZAS WAZENIA STATYCZNEGO DLA DOWOLNEGO
OBCIAZENIA ZAWARTEGO W ZAKRESIE WAZENIA WAGI

- os Btedy graniczne dopuszczalne w dziatkach
Klasa doktadnosc Obciazenie (m)
! wyrazone liczba elementarnych d
. : dla sumarycznej dziatek zatwierdzenie typu . .
dla obcigzenia osi masy pojazdu elementarnych d i legalizacja uzytkowanie

A 0,2;0,5 0<m<500 +0,5 +1,0
B 0,2;0,5; 1 500 < m< 2000 +1,0 +2,0
C 05;1;2 2000 < m<5000 1,5 +3,0
0<m<50 +0,5 +1,0
D 1;2 50 < m<200 +1,0 +2,0
200 < m<1000 =15 +3,0

Zatacznik nr 4

WARTOSC DZIALKI ELEMENTARNEJ WAGI, MINIMALNA | MAKSYMALNA LICZBA DZIALEK ELEMENTARNYCH
WAGI | MINIMALNA WARTOSC OBCIAZENIA MINIMALNEGO W ZALEZNOSCI OD KLASY DOKtADNOSCI

Klasa doktadnosci Minimalna liczba| Maksymalna levn;?:él‘ga
. - d (kg) dziatek liczba dziatek o
dla obcigzenia | dla sumarycznej elementarnych | elementarnych qb_mazema
osi masy pojazdu minimalnego
A 0,2; 0,5 <5
B 0,2;0,5; 1 10 500 5 000 50
C 05;1;2 <20
D 1; 2 <50 50 1000 10




