Dziennik Ustaw Nr 263

— 15307 —

Elektronicznie
podpisany przez
Grzegorz Paczowski
Data: 2011.12.07
17:47:55 +01'00"

Poz. 1571

1571

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH | ADMINISTRACJI"

z dnia 3 listopada 2011 .

w sprawie baz danych dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy
i numerycznego modelu terenu

Na podstawie art. 19 ust. 1 pkt 10 ustawy z dnia
17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne
(Dz. U.z 2010 r. Nr 193, poz. 1287) zarzadza sie, co na-
stepuje:

Rozdziat 1

Przepisy ogolne

§ 1. Rozporzadzenie okresla:

1) zakres informacji gromadzonych w bazach danych
dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych
oraz ortofotomapy i numerycznego modelu tere-
nu;

2) organizacje baz danych, o ktéorych mowa w pkt 1;

3) tryb i standardy techniczne tworzenia baz danych,
o ktérych mowa w pkt 1;

4) tryb i standardy techniczne aktualizacji baz da-
nych, o ktérych mowa w pkt 1;

5) tryb i standardy techniczne udostepniania baz da-
nych, o ktérych mowa w pkt 1.

§ 2. llekro¢ w rozporzadzeniu jest mowa o:

1) ustawie — rozumie sie przez to ustawe z dnia
17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartogra-
ficzne;

2) wykonawcy — rozumie sie przez to podmiot lub
jednostke organizacyjna, o ktérych mowa w art. 11
ustawy, lub osoby dziatajgce w ich imieniu;

3) systemie odniesien przestrzennych — rozumie sig
przez to panstwowy system odniesien przestrzen-
nych obowigzujgcy na terenie catego kraju, o kto-
rym mowa w przepisach wydanych na podstawie
art. 3 ust. 5 ustawy;

4) pikselu — rozumie sie przez to najmniejszy ele-
ment obrazu cyfrowego;

5) terenowej wielkos$ci piksela — rozumie sie przez to
odlegto$¢ pomiedzy punktami terenowymi repre-
zentowanymi przez $rodki sgsiednich pikseli obra-
zu cyfrowego;

6) zasobie — rozumie sie przez to panstwowy zaséb
geodezyjny i kartograficzny, o ktérym mowa
w art. 2 pkt 10 ustawy;

7) pracach geodezyjnych — rozumie sie przez to pra-
ce geodezyjne, o ktérych mowa w art. 2 pkt 1 usta-
wy;

) Minister Spraw Wewnetrznych i Administracji kieruje dzia-
tem administracji rzadowej — administracja publiczna, na
podstawie 8 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady
Ministréw z dnia 16 listopada 2007 r. w sprawie szczegoto-
wego zakresu dziatania Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji (Dz. U. Nr 216, poz. 1604).

8) pracach kartograficznych — rozumie sie przez to
prace kartograficzne, o ktérych mowa w art. 2
pkt 2 ustawy;

9) aerotriangulacji — rozumie sie przez to proces,
w ktérym wyznaczane sg wspotrzedne $rodkéw
rzutow X, Y, Z oraz katy nachylenia o, ¢, x zdje¢
lotniczych lub zdje¢ satelitarnych;

10) ortorektyfikacji — rozumie sie przez to proces
przetwarzania zdjeé lotniczych lub satelitarnych,
ktérego celem jest uzyskanie hipotetycznego obra-
zu terenu, jaki powstatby przy rzutowaniu ortogo-
nalnym na elipsoide odniesienia, a nastgpnie od-
wzorowaniu rzutu na ptaszczyznie;

11) ortoobrazie — rozumie sie przez to wynik procesu
ortorektyfikacji pojedynczego zdjecia lotniczego
lub zdjecia satelitarnego.

Rozdziat 2

Zakres informacji gromadzonych w bazach danych
dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych
oraz ortofotomapy i numerycznego modelu terenu

§ 3. W bazie danych dotyczgcej zobrazowah lotni-
czych i satelitarnych gromadzi sie nastepujgce infor-
macje:

1) zbiory danych dotyczgce zobrazowan lotniczych
i satelitarnych, do ktérych naleza:

a) fotogrametryczne zdjecia lotnicze zarejestrowa-
ne w postaci obrazéw powierzchni ziemi przez
pomiarowe kamery analogowe lub pomiarowe
kamery cyfrowe, ktére sg zainstalowane w sa-
molocie lub §migtowcu, i utrwalone na elektro-
nicznych no$nikach informacji lub filmie nega-
tywowym lub filmie pozytywowym,

b) przetworzone do postaci elektronicznej przez
skanowanie na fotogrametrycznych skanerach
cyfrowych fotogrametryczne zdjecia lotnicze
utrwalone na filmie negatywowym lub pozyty-
wowym,

c) zdjecia satelitarne w postaci cyfrowych obrazéw
powierzchni ziemi zarejestrowane przez pomia-
rowe kamery cyfrowe lub urzadzenia skanujace,
ktore sg zainstalowane na satelicie, i utrwalone
na elektronicznych no$nikach informac;ji;

2) parametry lotu samolotu, $migtowca lub satelity,
podczas ktérego sa rejestrowane zobrazowania
lotnicze lub satelitarne, zawierajace w szczegolno-
Sci nastepujace informacje:

a) typ samolotu, $migtowca lub nazwe satelity,
z ktorego zostaly zarejestrowane zobrazowania
lotnicze lub satelitarne,
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b) date wykonania nalotu, § 4. W bazie danych dotyczacej ortofotomapy gro-

c) wysokos$¢ lotu lub promien orbity, madzi sig nastgpujace informacie:
1) zbiory danych dotyczace ortofotomapy powstate
w wyniku tgczenia ortoobrazow;

d) miejsce oraz godzing startu i lgdowania w przy-
padku wykonywania zdje¢ lotniczych z poktadu
samolotu lub $migtowca,

2) metadane opisujgce zbiory danych dotyczace
ortofotomapy, zawierajgce w szczegolnosci naste-
pujace informacje:

e) warunki meteorologiczne: poziom zachmurze-
nia, widzialno$¢, zamglenie, turbulencje,

f) kat znosu, . . .

a) numer zgtoszenia pracy kartograficznej,

g) azymut osi nalotu
i . b) godto arkusza lub modutu ortofotomapy,
— zawarte w karcie pracy fotolotniczej;

c) uktad wspodtrzednych ptaskich prostokatnych,
3) parametry techniczne pomiarowej kamery analo-

gowej, pomiarowej kamery cyfrowej lub urzadze-
nia skanujgcego niezbedne do przetworzenia zare-
jestrowanych zobrazowan lotniczych lub satelitar-
nych zawarte w metryce kalibracji kamery lub
urzadzenia skanujgcego dostarczanej przez produ-
centa; g) dtugosc¢ geograficzng wschodnig,

d) uktad wysokosci,
e) terenowg wielkos¢ piksela,

f) grupe asortymentowa,

4) dane okres$lajgce przestrzenne usytuowanie po- h) dtugos¢ geograficzng zachodnia,
miarowej kamery analogowej, pomiarowej kame-
ry cyfrowej lub urzadzenia skanujgcego, zareje-
strowane w trakcie lotu samolotu, $migtowca lub

satelity, w szczegolnosci:

i) szerokos$é geograficzng pétnocna,
j) szerokos¢ geograficzng potudniowa,

a) wspoétrzedne x, y, z srodka fazowego anteny k) btad sredni potozenia punktu,

GPS, [) przestrzen barwng,

b) czas GPS wykonania zobrazowania, m) rodzaj zobrazowania wykorzystanego do opra-

c) wspotrzedne x, y, z okreslajgce potozenie kame-
ry w momencie ekspozycji,

d) kat nachylenia podiuznego , kat nachylenia
poprzecznego ¢ oraz kat skrecenia k kamery lub
urzadzenia skanujgcego;

5) wspoétrzedne X, Y, Z i katy o, ¢, k, okreslajace poto-

zenie kamery w momencie ekspozycji, otrzymane
w procesie aerotriangulacji;

6) metadane opisujgce zbiory danych dotyczace zob-

razowan lotniczych i satelitarnych, zawierajgce
w szczegoblnosci nastepujace informacje:

a) numer zgtoszenia pracy geodezyjnej,

b) numer szeregu,

¢) numer zdjecia,

d) format zbioru danych,

e) przestrzen barwna,

f) podstawowe przeznaczenie zdjec,

g) metode lub technike wykonania,

h) skale zdjecia lub terenowg wielko$¢ piksela,
i) grupe asortymentowa,

j) date wykonania zdjecia,

k) wspoétrzedne x, y, z okreslajgce potozenie kame-
ry w momentach ekspozycji, o ktérych mowa
w pkt 4 lit. c,

I) elementy katowe o, ¢, k okreslajace potozenie
kamery w momentach ekspozycji lub wychyle-
nie uktadu optycznego satelity, o ktorych mowa
w pkt 4 lit. d.

cowania zbioru danych,

n) grupe asortymentowg zobrazowania wykorzy-
stanego do opracowania zbioru danych,

o) skale lub terenowa wielko$¢ piksela wykorzy-
stanego zobrazowania,

p) date wykonania wykorzystanego zobrazowa-
nia,

q) date wykonania ortofotomapy,

r) format zbioru danych.

8 5. W bazie danych dotyczacej numerycznego

modelu terenu gromadzi sie nastepujace informacje:

1) zbiory danych pomiarowych dotyczgce numerycz-

nego modelu terenu w postaci:

a) punktow zarejestrowanych przez urzadzenia
skanujace, ktére sg zainstalowane w samolocie
lub $migtowcu, i utrwalonych na elektronicz-
nych nosnikach informaciji:

— reprezentujgcych niskg wegetacje, o wysoko-
$ci do 0,40 m,

— reprezentujacych $rednig wegetacje, o wyso-
kosci powyzej 0,40 m do 2,00 m,

— reprezentujacych wysoka wegetacje, o wyso-
kosci powyzej 2,00 m,

reprezentujgcych budynki i budowle,

reprezentujgcych powierzchnie waod,

lezacych na gruncie,

niesklasyfikowanych,
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b) punktow, pozyskanych metodami i technikami
pomiarowymi wykorzystywanymi w dziedzinie
geodezji i kartografii, w sposéb inny niz okres-
lony w lit. a, obejmujgcych:

— punkty masowe, ktorych potozenie wzgledne
jest uwarunkowane prawidlowym odwzoro-
waniem uksztattowania rzezby terenu,

— punkty charakterystyczne rzezby terenu poto-
zone na szczycie, w siodle i przeteczy oraz
w miejscach lokalnych wypietrzen i zagte-
bien, skrzyzowan drog i zmian ich kierunkow,

— punkty wysokos$ciowe,
c) linii obejmujacych:

— linie strukturalne oraz linie szkieletowe,

w tym linie ciekow,

— linie zamkniete opisujace granice obszarow
o jednostajnym spadku,

— linie zamkniete opisujace granice obszarow
wytaczonych z pomiaréow, w przypadku kto-
rych pozyskanie danych wysokosciowych
metodg fotogrametryczng z wymagang do-
ktadnoscig nie jest mozliwe,

— linie zamkniete opisujgce granice obszarow
planarnych,

— linie warstwic z nadang wysokoscig;

2) zbiory danych dotyczace numerycznego modelu
terenu, opisujgce uksztattowanie terenu na pod-
stawie przeksztatconych algorytmem interpolacyj-
nym danych pomiarowych lezgcych na powierzch-
ni terenu;

3) zbiory danych dotyczace numerycznego modelu
pokrycia terenu, opisujgce uksztattowanie terenu
na podstawie przeksztatconych algorytmem inter-
polacyjnym danych pomiarowych lezacych powy-
zej powierzchni terenu oraz reprezentujgcych po-
wierzchnie wodne;

4) metadane opisujgce zbiory danych pomiarowych
dotyczace numerycznego modelu terenu, zbiory
danych dotyczace numerycznego modelu terenu
oraz zbiory danych dotyczace numerycznego mo-
delu pokrycia terenu, zawierajgce w szczegoélnosci
nastepujgce informacje:

a) numer zgtoszenia pracy geodezyjnej,

b) godto arkusza lub modutu danych pomiaro-
wych numerycznego modelu terenu, danych
numerycznego modelu terenu lub danych nu-
merycznego modelu pokrycia terenu,

c¢) uktad wspotrzednych ptaskich prostokatnych,
d) uktad wysokosci,

e) grupe asortymentows,

f) dtugos$é geograficzng wschodnig,

g) dtugos¢ geograficzng zachodnia,

h) szerokos$¢ geograficzng pétnocnag,

i) szerokos¢ geograficzng potudniows,

j) btad $redni potozenia punktu,

k) btad sredni wysokosci,
I) metode lub technike wykonania,
m) grupe asortymentowa danych zrédtowych,
n) aktualnoscg,
o) date utworzenia zbioru danych,
p) format zbioru danych.

§ 6. Specyfikacje modelu baz danych dotyczacych
zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofoto-
mapy i numerycznego modelu terenu okresla zatgcz-
nik nr 1 do rozporzadzenia.

Rozdziat 3

Organizacja baz danych dotyczacych zobrazowan
lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy
i numerycznego modelu terenu

§ 7. Bazy danych dotyczace zobrazowan lotniczych
i satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycznego
modelu terenu tworza tacznie baze zobrazowan lotni-
czych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numeryczne-
go modelu terenu, o ktérej mowa w art. 7a pkt 14 lit. ¢
ustawy.

8§ 8. Zbiory danych wchodzace w sktad baz danych
dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych
oraz ortofotomapy i numerycznego modelu terenu ze
wzgledu na ich tre$¢ i wiasciwosci techniczne dzieli
sie na grupy asortymentowe, zwane dalej ,grupami”.

§ 9. 1. Kryterium zaliczania zbiorow danych doty-
czacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych do od-
powiedniej grupy jest rozdzielczo$¢ geometryczna,
a w przypadku zobrazowan lotniczych zarejestrowa-
nych przez pomiarowe kamery analogowe — skala
tych zobrazowan.

2. Zbiory danych dotyczace zobrazowan lotniczych
i satelitarnych dzieli sie na grupy odpowiadajgce roz-
dzielczosci geometrycznej lub skali tych zbiorow.

§ 10. 1. Kryterium zaliczania zbioréw danych doty-
czacych ortofotomapy do odpowiedniej grupy jest te-
renowa wielko$¢ piksela.

2. Zbiory danych dotyczace ortofotomapy dzieli
sie na grupy:

1) ORTO-005, o terenowej wielkosci
0,056 m;

2) ORTO-010, o terenowej wielkosci
0,170 m;

3) ORT0-025, o terenowej wielkosci
0,25 m;

4) ORTO-050, o terenowej wielkosci
0,50 m;

5) ORTO-100, o terenowej wielkosci
1,00 m;

6) ORTO-250, o terenowej wielkosci
2,50 m;

7) ORTO-500, o terenowej wielkosci
5,00 m.

piksela réwnej

piksela réwnej

piksela réwnej

piksela réownej

piksela réwnej

piksela réwnej

piksela réwnej
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3. Zbiory danych dotyczgce ortofotomapy opraco-
wuje sie w postaci monochromatycznej lub w postaci
kompozycji spektralnych w barwach rzeczywistych
lub zafatszowanych.

8 11. 1. Kryterium zaliczania zbiorow danych po-
miarowych dotyczacych numerycznego modelu tere-
nu do odpowiedniej grupy jest doktadno$¢ wysokos-
ciowa, okres$lona przez warto$¢ btedu $redniego wy-
znaczonej wysokosci.

2. Zbiory danych pomiarowych dotyczgce nume-
rycznego modelu terenu dzieli sie na grupy:

1) NMT-01, o doktadnos$ci wysokosciowej nie mniej-
szej niz 0,20 m;

2) NMT-025, o doktadnosci wysokosciowej mniejszej
od 0,20 m i nie mniejszej niz 0,80 m;

3) NMT-050, o doktadnosci wysokosciowej mniejszej
od 0,80 m i nie mniejszej niz 2,00 m;

4) NMT-0100, o doktadnosci wysokosciowej mniej-
szej od 2,00 m.

§ 12. 1. Kryteriami zaliczania zbiorow danych doty-
czacych numerycznego modelu terenu do odpowied-
niej grupy jest interwat siatki punktow wysokoscio-
wych oraz doktadno$é wysokosciowa wykorzystane-
go zbioru danych pomiarowych dotyczagcego nume-
rycznego modelu terenu.

2. Zbiory danych dotyczace numerycznego mode-
lu terenu dzieli sie na grupy:

1) NMT-1, o interwale siatki 1 m, na podstawie da-
nych pomiarowych NMT-01;

2) NMT-5, o interwale siatki 5 m, na podstawie da-
nych pomiarowych NMT-01;

3) NMT-25, o interwale siatki 25 m, na podstawie da-
nych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025;

4) NMT-50, o interwale siatki 50 m, na podstawie da-
nych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025, lub
NMT-050;

5) NMT-100, o interwale siatki 100 m, na podstawie
danych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025, lub
NMT-050, lub NMT-0100.

8 13. 1. Kryterium zaliczania zbioréw danych doty-
czacych numerycznego modelu pokrycia terenu do
odpowiedniej grupy jest interwal siatki punktow wy-
sokos$ciowych oraz doktadno$¢ wysokosciowa wyko-
rzystanego zbioru danych pomiarowych dotyczgcego
numerycznego modelu terenu.

2. Zbiory danych dotyczace numerycznego mode-
lu pokrycia terenu dzieli sie na grupy:

1) NMPT-0, o interwale siatki 0,50 m, na podstawie
danych pomiarowych NMT-01;

2) NMPT-1, o interwale siatki 1 m, na podstawie da-
nych pomiarowych NMT-01;

3) NMPT-5, o interwale siatki 5 m, na podstawie da-
nych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025.

8 14. Zbiory danych niespetniajagce kryteriéw zali-
czania do grup, o ktérych mowa w 8§ 10 ust. 2, § 11
ust. 2, 8 12 ust. 2 oraz § 13 ust. 2, sg klasyfikowane ja-
ko zbiory niestandardowe.

Rozdziat 4

Tryb i standardy techniczne tworzenia baz danych
dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych
oraz ortofotomapy i numerycznego modelu terenu

§ 15. Gtowny Geodeta Kraju tworzy bazy danych
dotyczgce zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz
ortofotomapy i numerycznego modelu terenu na pod-
stawie materiatow zgromadzonych w zasobie.

&8 16. 1. Materiaty dotyczace zobrazowan lotni-
czych, zobrazowan satelitarnych, ortofotomapy i nu-
merycznego modelu terenu przyjete do zasobu do
dnia wejscia w zycie rozporzadzenia wchodzg w sktad
odpowiednio baz danych dotyczacych zobrazowan
lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy i nume-
rycznego modelu terenu okreslonych w rozporzadze-
niu.

2. Gtowny Geodeta Kraju, w celu utworzenia baz
danych dotyczgcych zobrazowan lotniczych i satelitar-
nych oraz ortofotomapy i numerycznego modelu tere-
nu, podejmuje dziatania polegajgce na:

1) utworzeniu systemu teleinformatycznego, o kto-
rym mowa w 8§ 17;

2) weryfikacji materiatéow, o ktérych mowa w ust. 1;
3) zasileniu baz danych;

4) wdrozeniu procedur zapewniajacych bezpieczen-
stwo systemu oraz gromadzonych w nim danych.

§ 17. System teleinformatyczny przeznaczony do
prowadzenia baz danych dotyczacych zobrazowan lot-
niczych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycz-
nego modelu terenu zapewnia w szczegdlnosci:

1) kontrole dostepu do danych i autoryzacje uzyt-
kownikow;

2) import, eksport, przechowywanie, aktualizacje,
weryfikacje jakosci i udostepnianie informacji, do-
kumentoéw, zbioréw danych i opisujacych je meta-
danych;

3) wyszukiwanie, wizualizacje i przegladanie zbioréw
danych;

4) analizy przestrzenne;
5) transformacje i przetwarzanie zbioréw danych;
6) archiwizacje.

Rozdziat 5

Tryb i standardy techniczne aktualizacji baz danych
dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych
oraz ortofotomapy i numerycznego modelu terenu

8 18. 1. Aktualizacja baz danych dotyczacych zob-
razowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy
i numerycznego modelu terenu odbywa sie na pod-
stawie materiatow i danych przyjetych do zasobu.
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2. Aktualizacja jest wykonywana niezwtocznie po
przyjeciu materiatéw i danych do zasobu.

8 19. 1. Na potrzeby aktualizacji bazy danych doty-
czacej zobrazowan lotniczych i satelitarnych wykorzy-
stuje sie zdjecia lotnicze wykonane:

1) z poktadu samolotu lub $migtowca wyposazone-
go w:

a) stabilizowane podwieszenie kamery taczace ka-
mere z podiogg samolotu lub $migtowca,

b) system planowania i zarzgdzania lotem,

c) pomiarowg kamere analogowg lub pomiarowg
kamere cyfrowa:

— wyprodukowang i przeznaczong do wykony-
wania fotogrametrycznych zdje¢ lotniczych,

— wyposazong w system GPS do pomiaru
wspotrzednych x, y, z okreslajacych potoze-
nie kamery w momencie ekspozycji lub
w zintegrowane systemy GPS i INS do po-
miaru wspotrzednych x, y, z oraz katow obro-
tu w, ¢, ¥ okreslajgcych potozenie kamery
w momencie ekspozycji,

— o konstrukcji i potgczeniu z systemem GPS
umozliwiajgcym rejestracje momentu ekspo-
zycji z doktadnosciag nie gorsza niz 1 milise-
kunda,

— o takiej konstrukcji stozka obiektywowego
lub gtowicy optycznej, ktéra sprawia, ze
obiektyw i ptaszczyzna ttowa stanowig sztyw-
ng catos¢,

— wyposazong w system kompensacji rozma-
zania obrazu z tytutu ruchu postepowego sa-
molotu,

— wyposazong, w przypadku pomiarowej ka-
mery analogowej, w system wyptaszczania
filmu w czasie ekspozycji,

— umozliwiajgca, w przypadku pomiarowej ka-
mery analogowej, utrwalenie zdjecia lotni-
czego na fotograficznych filmach zwojowych
o szerokosci 240 mm i grubosci 0,70 mm
i niedeformujgcym sie poditozu poliestro-
wym,

— posiadajacg aktualne, wykonane przez pro-
ducenta kamery lub laboratorium autoryzo-
wane przez producenta, metryki kalibracji;

2) na podstawie projektu lotu fotogrametrycznego
zawierajgcego w szczegolnosci:

a) obszar opracowania,

b) projektowany podziat obszaru opracowania na
rejony fotografowania,

c) projektowang skale zdje¢ analogowych lub tere-
nowa wielkos¢ piksela w przypadku zdjeé cyfro-
wych,

d) ogniskowg obiektywu kamery,
e) projektowang wysokos¢ lotu,

f) projektowang wielko$¢ pokrycia podtuznego
i poprzecznego zdje¢;

3) z uwzglednieniem minimalnej wysokosci stonca
nad horyzontem, wynoszgce;j:

a) dla zdje¢ wykonywanych pomiarowymi kame-
rami analogowymi:

— 30° w przypadku obszaréw miejskich i gor-
skich,

— 25° w przypadku pozostatych obszarow,

b) dla zdje¢ wykonywanych pomiarowymi kame-
rami cyfrowymi:

— 25° w przypadku obszaréw miejskich i gor-
skich,

— 20° w przypadku pozostatych obszarow;

4) w przypadku wykonywania zdje¢ lotniczych przy
petnym zachmurzeniu i putapie chmur wyzszym
od wysokosci fotografowania przepisu pkt 3 nie
stosuje sig;

5) przy kacie odchylenia osi gtéwnej kamery od linii
pionu nieprzekraczajagcym 3°;

6) z bezposrednim pomiarem wspoétrzednych x, vy, z
kamery w momencie ekspozycji w przypadku sto-
sowania systemu GPS lub pomiarem wspoétrzed-
nych X, y, z oraz katéw obrotu w, ¢, ¥ kamery
w momencie ekspozycji w przypadku stosowania
zintegrowanych systeméw GPS i INS;

7) po ustgpieniu pokrywy $nieznej na fotografowa-
nym obszarze.

2. Na potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej
zobrazowan lotniczych i satelitarnych zdjecia lotnicze
sg poddawane procesowi weryfikacji jakosci we wtas-
ciwym osrodku dokumentacji geodezyjnej i kartogra-
ficzne;j.

3. Wyniki weryfikacji jakosci zdjeé¢ lotniczych zapi-
sywane sg w raporcie z kontroli zdjeé¢ lotniczych.

4. Jezeli wyniki weryfikacji jakosci zdjec¢ lotniczych
zapisane w raporcie z kontroli zdje¢ lotniczych sg po-
zytywne, rezultaty pracy geodezyjnej stanowig pod-
stawe do aktualizacji bazy danych dotyczgcej zobrazo-
wan lotniczych i satelitarnych.

5. Zdjecia lotnicze, w przypadku ktérych wyniki
weryfikacji jakosci zapisane w raporcie z kontroli zdje¢
lotniczych nie sg pozytywne, nie moga by¢ wykorzy-
stane do aktualizacji bazy danych dotyczacej zobrazo-
wan lotniczych i satelitarnych.

6. Do aktualizacji bazy danych dotyczacej zobrazo-
wan lotniczych i satelitarnych dopuszcza sie wykorzy-
stanie zobrazowan innych niz zdjecia lotnicze, o kto-
rych mowa w ust. 1, o ile parametry techniczne tych
zobrazowan pozwalajg na ich wykorzystanie do opra-
cowania zbioréw danych dotyczacych ortofotomapy
lub zbiorow danych pomiarowych dotyczacych nume-
rycznego modelu terenu.

§ 20. 1. Baza danych dotyczaca zobrazowan lotni-
czych i satelitarnych jest aktualizowana o wspétrzed-
ne srodkow rzutow X, Y, Z oraz katy o, ¢, K wyznaczo-
ne w procesie aerotriangulacji.
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2. Aerotriangulacja, ktorej wyniki sg wykorzysty-
wane na potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej
zobrazowan lotniczych i satelitarnych, jest poddawa-
na procesowi weryfikacji jakosci aerotriangulacji we
wtasciwym osrodku dokumentacji geodezyjnej i kar-
tograficznej.

3. Wyniki weryfikacji jakosci aerotriangulacji zapi-
sywane sg w raporcie z kontroli aerotriangulacji.

4. Jezeli wyniki weryfikacji jakosci aerotriangulaciji
zapisane w raporcie z kontroli aerotriangulacji sg po-
zytywne, rezultaty pracy geodezyjnej lub kartograficz-
nej stanowig podstawe do aktualizacji bazy danych
dotyczacej zobrazowan lotniczych i satelitarnych.

5. Jezeli wyniki weryfikacji jakosci aerotriangulacji
zapisane w raporcie z kontroli aerotriangulacji nie sa
pozytywne, rezultaty pracy geodezyjnej lub kartogra-
ficznej nie moga by¢ wykorzystane do aktualizacji ba-
zy danych dotyczacej zobrazowan lotniczych i sateli-
tarnych.

6. W przypadku wykonywania prac geodezyjnych
lub kartograficznych z wykorzystaniem zobrazowan
innych niz zdjecia lotnicze, wytyczne w zakresie aero-
triangulacji stosuje sie odpowiednio, o ile proces
aerotriangulacji jest procesem przewidzianym dla wy-
konywanej pracy geodezyjnej lub kartograficzne;j.

8 21. 1. Na potrzeby aktualizacji bazy danych doty-
czacej ortofotomapy zbiory danych dotyczgce orto-
fotomapy opracowuje sie na podstawie zdje¢ lotni-
czych lub satelitarnych, ktore:

1) zostaly przyjete do zasobu;

2) uzyskaty pozytywny wynik weryfikacji jakosci,
a w zakresie jakosci fotograficznej uzyskaty ocene
przynajmniej dobrag;

3) zostaty poddane procesowi ortorektyfikacji z wy-
korzystaniem wynikow aerotriangulacji oraz zbio-
row danych dotyczgcych numerycznego modelu
terenu.

2. Do opracowania zbioréw danych dotyczacych
ortofotomapy w grupach, o ktérych mowa w § 10
ust. 2, zbiory danych dotyczace numerycznego mode-
lu terenu wykorzystuje sie odpowiednio:

1) dla ORTO-005 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5;
2) dla ORTO-010 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5;

3) dla ORTO-025 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5,
lub NMT-25;

4) dla ORTO-050 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5,
lub NMT-25;

5) dla ORTO-100 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5,
lub NMT-25;

6) dla ORTO-250 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5,
lub NMT-25, lub NMT-50;

7) dla ORTO-500 — zbiory z grupy NMT-1 lub NMT-5,
lub NMT-25, lub NMT-50.

3. Zbiory danych dotyczace ortofotomapy w gru-
pach ORTO-005, ORTO-010, ORTO-025, ORTO-050 sg
wykonywane na podstawie zdje¢ lotniczych.

4. Do opracowania zbioréw danych dotyczacych
ortofotomapy w grupach, o ktérych mowa w ust. 3,
zdjecia lotnicze wykorzystuje sie odpowiednio:

1) dla ORTO-005 — zdjecia analogowe w skali nie
mniejszej niz 1:2000 lub zdjecia cyfrowe o tereno-
wej wielkosci piksela nie wiekszej niz 0,05 m;

2) dla ORTO-010 — zdjecia analogowe w skali nie
mniejszej niz 1:6000 lub zdjecia cyfrowe o tereno-
wej wielkosci piksela nie wiekszej niz 0,10 m;

3) dla ORTO-025 — zdjecia analogowe w skali nie
mniejszej niz 1:14 000 lub zdjecia cyfrowe o tere-
nowej wielkosci piksela nie wiekszej niz 0,25 m;

4) dla ORTO-050 — zdjecia analogowe w skali nie
mniejszej niz 1:26 000 lub zdjecia cyfrowe o tere-
nowej wielkosci piksela nie wigkszej niz 0,50 m.

5. Zbiory danych dotyczace ortofotomapy w gru-
pach ORTO-100, ORTO-250, ORTO-500 sg wykonywa-
ne na podstawie zdje¢ satelitarnych, przy czym tere-
nowa wielko$¢ piksela zdjecia satelitarnego nie moze
by¢ wieksza niz terenowa wielko$¢ piksela wykonywa-
nej ortofotomapy.

6. Zbiory danych dotyczgce ortofotomapy, wyko-
nane na potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej
ortofotomapy, poddawane sg procesowi weryfikacji
jakosci ortofotomapy we wtasciwym osrodku doku-
mentacji geodezyjnej i kartograficznej.

7. Wyniki weryfikacji jakosci ortofotomapy zapisy-
wane sg w raporcie z kontroli ortofotomapy.

8. Jezeli wyniki weryfikacji jakosci ortofotomapy
zapisane w raporcie z kontroli ortofotomapy sg pozy-
tywne, stanowig podstawe do aktualizacji bazy da-
nych dotyczacej ortofotomapy.

9. Zbiory danych dotyczace ortofotomapy, w przy-
padku ktérych wyniki weryfikacji jakosci zapisane
w raporcie z kontroli ortofotomapy nie sg pozytywne,
nie moga byé wykorzystane do aktualizacji bazy da-
nych dotyczacej ortofotomapy.

8 22. 1. Na potrzeby aktualizacji bazy danych doty-
czacej numerycznego modelu terenu zbiory danych
dotyczace numerycznego modelu terenu oraz nume-
rycznego modelu pokrycia terenu opracowuje sie na
podstawie danych pomiarowych pozyskanych meto-
dg lotniczego skanowania laserowego oraz metodag
fotogrametryczna.

2. Dane pomiarowe otrzymane metodg lotniczego
skanowania laserowego pozyskuje sie:

1) z poktadu samolotu lub $migtowca wyposazone-
go w:

a) system lotniczego skaningu laserowego,
w sktad ktérego wchodza w szczegdlnosci:

— dalmierz laserowy,
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— skaner optyczno-mechaniczny,

— system pozycjonowania trajektorii lotu opar-
ty na GPS,

— inercjalny system nawigacyjny INS,

b) system planowania i zarzgdzania lotem zapew-
niajacy w szczegolnosci:

— mozliwo$¢ rejestracji co najmniej pierwszego
i ostatniego odbicia promienia laserowego,

— rejestracje danych GPS na potrzeby pomiaru
trajektorii lotu z czestotliwoscig nie mniejszg
niz 1 Hz,

— mozliwo$¢ pomiaru potozenia samolotu lub
Smigtowca oraz orientacji uktadu skanujgce-
go;

2) na podstawie projektu lotu zawierajgcego w szcze-
golnosci:
a) obszar opracowania,

b) projektowany podziat obszaru opracowania na
obszary produkcyjne,

c) projektowang gestos¢ punktow laserowych,

d) projektowane osie szeregow,

e) projektowang dtugosé szeregow,

f) projektowang wielko$¢ pokrycia poprzecznego,

g) projektowang szeroko$¢ pasa pokrycia po-
przecznego,

h) projektowang wysokos¢ lotu;

3) przy poprzecznym kacie skanowania nieprzekra-
czajgcym 25°;

4) z gestoscig punktow laserowych nie mniejszg niz:

a) 2 punkty na m2 w przypadku obszaréw niezur-
banizowanych,

b) 8 punktéw na m?2 w przypadku obszaréw zurba-
nizowanych;

5) z rejestracja:

a) co najmniej pierwszego i ostatniego odbicia
promienia laserowego,

b) intensywnosci odbitych promieni laserowych;

6) z pokryciem poprzecznym pomiedzy sasiednimi
szeregami, okreslanym jako wyrazony w procen-
tach stosunek szerokosci obszaru wspdélnego po-
miedzy szeregami do szerokosci szeregu, nie
mniejszym niz 20%;

7) z pasem pokrycia poprzecznego o szerokosci nie
mniejszej niz 100 m;

8) z doktadnoscig pomiaru orientacji kgtowej pro-
mienia laserowego nie mniejszg niz 0,01°;

9) w okresie stabego rozwoju wegetacji.

3. Danych pomiarowych otrzymanych metodg lot-
niczego skanowania laserowego nie pozyskuje sie:

1) w czasie wystepowania pokrywy $nieznej;

2) dla obszaréow, na ktérych wystepuje zjawisko wy-
stagpienia wody z koryta rzeki;

3) dla obszaréw, na ktorych wystepuje zjawisko cza-
sowych oczek wodnych powstajgcych na terenach
bezodptywowych w wyniku intensywnych opa-
doéw i wystapienia wody z koryta rzeki;

4) w porze silnego wiatru, opadu deszczu, mgty, du-
zej wilgoci;

5) przy putapie chmur ponizej wysokosci lotu.

4. Na potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej
numerycznego modelu terenu dopuszcza sie wykorzy-
stanie danych pomiarowych pozyskanych metoda lot-
niczego skanowania laserowego dla opracowan te-
matycznych lub specjalnych, w przypadku ktérych za-
stosowanie ograniczen zawartych w ust. 2 pkt 9
i ust. 3 nie wptynie na jako$¢ tych opracowan, o ile
opracowane zbiory danych zawierajg informacije,
o ktérych mowa w 8§ 5 pkt 1 lit. a.

5. Dane pomiarowe otrzymane metodg fotogra-
metryczng pozyskuje sie:

1) wykorzystujac zdjecia lotnicze lub satelitarne:
a) ktore zostaty przyjete do zasobu,
b) dla ktérych wykonano proces aerotriangulacji,

c¢) w przypadku ktorych w procesie aerotriangula-
cji uzyskano wyniki z doktadnoscig wtasciwg
grupom zbioréw danych pomiarowych dotycza-
cych numerycznego modelu, o ktérych mowa
w 8 11 ust. 2;

2) z zastosowaniem technologii pomiarowej bazuja-
cej na automatycznych, pétautomatycznych i ma-
nualnych pomiarach stereoskopowych wykony-
wanych na modelach utworzonych ze zdje¢ lotni-
czych lub satelitarnych.

6. Na potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej
numerycznego modelu terenu dopuszcza sie pozyska-
nie danych pomiarowych innymi metodami lub tech-
nikami pomiarowymi stosowanymi w dziedzinie geo-
dezji i kartografii, o ile opracowane tymi metodami
lub technikami zbiory danych:

1) zawierajg informacje, o ktérych mowa w 8§ 5 pkt 1;

2) mozna zakwalifikowaé do wtasciwej grupy zbio-
row danych pomiarowych dotyczacych numerycz-
nego modelu terenu, o ktérych mowa w § 11
ust. 2, na podstawie kryterium, o ktérym mowa
w § 11 ust. 1.

7. Zbiory danych pomiarowych dotyczace nume-
rycznego modelu terenu, zbiory danych dotyczace nu-
merycznego modelu terenu, zbiory danych dotyczace
numerycznego modelu pokrycia terenu wykonane na
potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej nume-
rycznego modelu terenu sg poddawane procesowi
weryfikacji jako$ci danych wysokosciowych we wtas-
ciwym osrodku dokumentacji geodezyjnej i kartogra-
ficznej.

8. Wyniki weryfikacji jakosci danych wysokoscio-
wych s zapisywane w raporcie z kontroli danych wy-
sokosciowych.
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9. Jezeli wyniki weryfikacji jakosci danych wyso-
kosciowych zapisane w raporcie z kontroli danych wy-
sokosciowych sg pozytywne, stanowig podstawe do
aktualizacji bazy danych dotyczacej numerycznego
modelu terenu.

10. Dane wysokosciowe, w przypadku ktérych wy-
niki weryfikacji jakosci zapisane w raporcie z kontroli
danych wysokosciowych nie sg pozytywne, nie mogg
by¢ wykorzystane do aktualizacji bazy danych doty-
czacej numerycznego modelu terenu.

§ 23. Szczegotowe wytyczne dotyczace aktualizacji
baz danych dotyczacych zobrazowan lotniczych i sate-
litarnych oraz ortofotomapy i numerycznego modelu
terenu, w tym weryfikacji jakosci zbioréw danych do-
tyczacych tych baz, okresla zatgcznik nr 2 do rozporza-
dzenia.

Rozdziat 6

Tryb i standardy techniczne udostepniania baz
danych dotyczacych zobrazowan lotniczych
i satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycznego
modelu terenu

§ 24. 1. Udostepnianie baz danych dotyczacych
zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofoto-
mapy i numerycznego modelu terenu odbywa sie na
whniosek; udostepnia sie kopie informacji zgromadzo-
nych w tych bazach, w zakresach okreslonych
w § 3—5, zapisane na elektronicznych nos$nikach in-
formacji lub w postaci dokumentéw analogowych.

2. Mozliwe jest réwniez udostepnianie kopii infor-
macji, o ktérych mowa w ust. 1, za pomoca ustug sie-
ciowych, o ktérych mowa w art. 9 ust. 1 ustawy z dnia
4 marca 2010 r. o infrastrukturze informacji prze-
strzennej (Dz. U. Nr 76, poz. 489).

§ 25. 1. Wniosek, o ktérym mowa w § 24 ust. 1,
sktada sie w formie pisemnej lub w formie dokumen-
tu elektronicznego na zasadach okreslonych w art. 20a
ust. 1 ustawy z dnia 17 lutego 2005 r. o informatyzacji
dziatalnosci podmiotéw realizujgcych zadania publicz-
ne (Dz. U. Nr 64, poz. 565, z pézn. zm.2)).

2. Wniosek, o ktérym mowa w ust. 1, sktada sie do
Gtéwnego Geodety Kraju.

2) Zmiany wymienionej ustawy zostaly ogloszone w Dz. U.
22006 r. Nr 12, poz. 65 i Nr 73, poz. 501, z 2008 r. Nr 127,
poz. 817, z 2009 r. Nr 157, poz. 1241, z 2010 r. Nr 40,
poz. 230, Nr 167, poz. 1131 i Nr 182, poz. 1228 orazz 2011 .
Nr 112, poz. 654, Nr 185, poz. 1092 i Nr 204, poz. 1195.

3. Wniosek, o ktdrym mowa w ust. 1, zawiera:
1) oznaczenie wnioskodawcy;
2) adres zamieszkania lub siedziby wnioskodawcy;

3) okreslenie zakresu, formy i postaci udostepnienia
zadanych informacji.

8 26. 1. Kopie informacji, o ktérych mowa w 8§ 24
ust. 1, zapisane na elektronicznych nos$nikach infor-
macji, dotyczace:

1) zbiorow danych przestrzennych dotyczacych zob-
razowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofoto-
mapy sg udostepniane w postaci plikow w forma-
cie TIFF lub GeoTIFF;

2) zbiorow danych przestrzennych dotyczgcych
numerycznego modelu terenu sg udostepniane
w postaci plikéw w formacie ASCII lub LAS;

3) metadanych opisujacych zbiory danych dotyczace
zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz orto-
fotomapy i numerycznego modelu terenu sg udo-
stepniane w postaci plikow w formacie XML.

2. Dokumenty analogowe, o ktérych mowa w § 24
ust. 1, udostepnia sie w postaci dokumentow elektro-
nicznych w formacie PDF lub wydrukdow.

Rozdziat 7
Przepisy przejsciowe i koncowe

§ 27. Bazy danych dotyczace zobrazowan lotni-
czych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numeryczne-
go modelu terenu zostang utworzone do dnia 31 grud-
nia 2013 r.

§ 28. Materiaty dotyczace zobrazowan lotniczych,
zobrazowan satelitarnych, ortofotomapy i numerycz-
nego modelu terenu bedace w opracowaniu w dniu
wejscia w zycie rozporzadzenia wchodzg w sktad od-
powiednio baz danych dotyczacych zobrazowan lotni-
czych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numeryczne-
go modelu terenu, po ich opracowaniu na dotychcza-
sowych zasadach i przyjeciu do zasobu.

8 29. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie
14 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Spraw Wewnetrznych i Administracji:
J. Miller
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Zataczniki do rozporzgdzenia Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 3 listopada 2011 r. (poz. 1571)

Zatacznik nr 1

SPECYFIKACJA MODELU BAZ DANYCH DOTYCZACYCH ZOBOWIAZAN LOTNICZNYCH | SATELITARNYCH
ORAZ ORTOFOTOMAPY | NUMERYCZNEGO MODELU TERENU

1. Schemat aplikacyjny UML: Bazowy Model Fotogrametryczny

class BazowyModeIFoto/

«FeatureType»
FOT_Baza

idlIP: BT_Identyfikator

cykZycia: BT_CykZycialnfo
nrZgloszeniaPracyGeodKart: CharacterString
dataWykZobrZrodl: Date [1..*]
dataUtworzeniaZbDanych: Date [1..*] «FeatureType»
weryfikacjaJakosci: Boolean BT_ModelPodstaw owy::
nrWnioskuOPrzyjDoZasobu: CharacterString +FOTO BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
dataPrzyjeciaDoZasobu: Date R .
nrEwidencyjnyWZasobie: CharacterString R E I By i fator
dataWylaczeniaZZasobu: Date «voidable, property»
«Voidable» + metadane: MD_Metadata

+ skalaZobrazowaniaZrodlowego: Integer
+ terenWielkoscPikselaZobrazZrodl: Distance

+ o+ o+ o+ o+
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2. Schemat aplikacyjny UML: Baza danych dotyczaca zobrazowan lotniczych i

satelitarnych

class Zobrazowanie

«FeatureType»
FOT_Zobrazowanie

«FeatureType»

nazwaZdjecia: CharacterString
przestrzenBarwna: CharacterString
rolkaFolder: CharacterString
zbDanychZdjecie: BT_Zbior
«Voidable»

+ nrSzeregu: CharacterString

+ skala: Integer

+ terenWielkoscPiksela: Distance

+
+
+
+

{> BazowyModelFoto::FOT_Baza

«FeatureType»

FOT_ZdjecieSatelitarne

«Voidable»
+ pozycjaNaOrbicie: GM_Point [1..*]

+ wspolczllorazuWielomianowego: Real [1..*] {ordered}
+ wychylenieUkaduOptycznego: Angle [1..3] {ordered}

+zdjecieSatelitarnel
1.%

+zdjecieSatelitarne2
1.%

+satelita

«FeatureType»
FOT_Satelita

+ nazwaSatelity: CharacterString

+daneOkreslElemOriZewnZdjecia
0..*

«FeatureType»
FOT_ZdjecielLotnicze

kartaPracySkan: BT_Zbior
metrykaKamerySkan: BT_Zbior
rodzaj: FOT_RodzajzZd
wspEkscentraAnteny: GM_Point

«Voidable»

+ danelNS: Angle [3] {ordered}

+ wspSrodkaRzutowWyr: GM_Point

+ wspSrodkaRzutowGPS: GM_Point

+ katElemOrienZewnWyr: Angle [3] {ordered}

+ 4+ o+ o+

+zdjecielLotnicze
1.%

+daneOkreslElemOriZewnZdjecia
0.1

«FeatureType»
FOT_Aerotriangulacja

dataWykonania: Date

+ o+ + + o+

weryfikacjaJakosci: Boolean

wsp TloweFotopkowPktowWiazacychZBledamiWyr: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
elemOrientacjiZewnZBledamiWyr: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
wspFotopktowPktowWiazacychZBledamiWyr: BT _ZbiorDanychPrzestrzennych

1.7

«Union»
BT_ModelPodstawowy::
BT_ReferencjaDoObiektu

+ idlIP: BT_ldentyfikator

+daneOSystemieOdniesienia
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3. Schemat aplikacyjny UML: Baza danych dotyczaca ortofotomapy

class Ortofoto
«FeatureType» «FeatureType» +wynik1 1 +zrodlo11 «FeatureType»
BazowyModelFoto:: ORT_Ortofotomapa 1.* 0. NMT::NMT_NMT
FOT_Baza
+ godlo: CharacterString
+ blISrPolPunktu: Distance
+ przestrzenBarwna: CharacterString
+ grupa: FOT_GrupaOrto +wynik12 +zrodl%1%
+ zbDanychOrto: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych 1.7 < «FeatureType»
- = NMT::NMT_NMPT
+wynik15 +wyniki3 1.
1.* 1.*
;zr*odlo15 +zrodlo13 +daneOSystemieOdniesienia
h 1.0
«Union»
«FeatureType» «FeatureType» BT_ModelPodstawowy::
BazowyModelFoto:: Zobrazowanie:: BT_ReferencjaDoObiektu
FOT_Aerotriangulacja FOT_Zobrazowanie - -
+ idlIP: BT_ldentyfikator
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4. Schemat aplikacyjny UML: Baza danych dotyczaca numerycznego modelu terenu

class NMT /
«FeatureType»
NMT_ChmuraPktow Klasyf
+ niskaWegetacja: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ sredniaWegetacja: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ wysokaWegetacja: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ budynkilBudowle: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ powWod: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ grunt: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
«FeatureType» + nieskasyfikowane: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
BazowyModelFoto::
FOT_Baza +zrodlo2 +wynikl
1. M
«FeatureType» X
NMT_NMPT Kasyfikacja
t+ grupa: FOT_GrupaNMPT
+ zbDanychNMPT: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+zrodlo1
+zrodlo12 +wynik7 1.7
* 1.
«FeatureType»
«FeatureType» NMT_ChmuraPunktow
NMT_UksztaltowanieTerenu + dataNalotu: Date
+ dataPozyskaniaDanychPom: Date [1..*] - gestoscPIdow:.lInt.eger
+ blSredniWys: Distance oy bISrWys.okosu. F)Istance
+ godlo: CharacterString + chmura: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ rodzajDanychZrodl: CharacterString Fwyniki2
1.7
1.7 «FeatureType»
Ortofoto::
ORT_Ortofotomapa
+wynik11
1.7 f
+zrodlo7 | [TWYnik2
+zrodlo11 1.* 1.%
0.*
«FeatureType» «FeatureType»
NMT_NMT NMT_ZbDanychPomNMT
+ grupa: FOT_GrupaNMT +w¥nik10 +zrodlo1o| + grupa: FOT_GrupaZbDanychPomNMT
+ zbDanychNMT: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych 1. 1.7
+wyniké +Wyniks
1.7 1.
+zrodlo6
«FeatureType»
NMT_WektorPunkt
+ rodzPunktu: FOT_RodzajPunktu
+wynik +wynikd
1.0 1.7
+zrodlo4
0.*
«FeatureType» +zrodlo3
Zobrazowanie:: 0..*
FOT_. 7
+daneOSystemieOdniesienia
+zrodlo8 . +zrodlo5
0.4 +wyni
. e 0.+
«Union» +zrodlo9 .
: q 0.* +wyni ? «FeatureType»
BT_ReferencjaDoObiektu 1. NMT WektorLinia
gl BT \dentyfikator + rodzLinii: FOT_RodzajLinii
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5. Schemat aplikacyjny UML: Stowniki

class Slowniki
«CodelList» «CodelList» «CodelList» «DataType»
FOT_RodzajZd FOT_GrupaNMT FOT_GrupaOrto FOT_RodzajLinii
+ analogowe + NMT-1 + ORTO-005 + liniaGrzbietuZlebu: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ cyfrowe + NMT-5 + ORTO-010 + liniaSkarpUrwiskMurowOporowych: BT _ZbiorDanychPrzestrzennych
+ NMT-25 + ORTO-025 + liniaCieku: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
«CodeList» + NMT-50 + ORTO-050 + liniaWzdluzGranicObszOJednostajnymSpadku: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
FOT_GrupaNMPT + NMT-100 + ORTO-100 + liniaWzdluzGranicObszWylaczonego: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ niestandardowy + ORTO-250 + liniaWzdluzGranicObszPlanarnego: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ NMPT-0 + ORTO-500 + liniaWarstwicZWysokoscia: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ NMPT-1 + niestandardowa
+ NMPT-5
+ niestandardowy
«CodeList» «CodeList»
FOT_GrupaZbDanychPomNMT NMT_RodzajPunktu
+ NMT-01 + pktyCharakterystyczne
+ NMT-025 + pktyMasowe
+ NMT-050 + pktyWysokosciowe
+ NMT-0100
+ niestandardowy

6. Schemat aplikacyjny UML: Model Podstawowy — Obiekt przestrzenny

class Obiekt przestrzenny/

« F(.eatureType» <,L «FeatureType»
BT_ObiektPrzestrzenny BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny
«property»
+obiek + idlIP: BT_ldentyfikator
0..*
+nalezyDoZbioru «DataType»
0.~ BT _Identyfikator
«FeatureType» «property»
BT_ZbiorDanychPrzestrzennych + lokalnyld: CharacterString

+ przestrzenNazw: CharacterString

REIF: BT_ldentyfilator + wersjald: CharacterString [0..1]

«voidable, property»
+ metadane: MD_Metadata e ainte

{Dozwolone znaki dla atrybutéw lokalnyld i przestrzenNazw}
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7. Schemat aplikacyjny UML: Model Podstawowy — Referencja pomigdzy obiektami IIP

class Referencja pomigdzy obiektami IIP/

«Union»

+obiekt

BT_ReferencjaDoObiektu

45

idlIP: BT_ldentyfikator

BT_ObiektPrzestrzenny

«FeatureType»
BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

«property»
+ idlIP: BT_ldentyfikator

8. Schemat aplikacyjny UML: Model Podstawowy — Typy podstawowe

class Typy podstawowe /

«DataType»
BT_CyklZycialnfo

«property»
+ poczatekWersjiObiektu: DateTime
+ koniecWersjiObiektu: DateTime [0..1]

constraints

{Koniec wersji obiektu}

«DataType»
BT_Dokument::BT_Dokument

+ 4+ o+ o+ o+

o

«property»

tytul: CharacterString

sygnatura: CharacterString [0..1]

rodzaj: DC_RodzajDokumentu

opis: CharacterString [0..1]

status: DC_StatusDokumentuKod
zasobSieciowy: Cl_OnlineResource [0..*]
wydawca: CharacterString

«voidable, property»

data: Date

«DataType»
BT_ldentyfikator

«property»

+ lokalnyld: CharacterString

+ przestrzenNazw: CharacterString
+ wersjald: CharacterString [0..1]

constraints
{Dozwolone znaki dla atrybutéw lokalnyld i przestrzenNazw}

9. Schematy aplikacyjne, o ktérych mowa w pkt 1-8, zawieraja minimalne wymagania
dla: baz danych dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy i
numerycznego modelu terenu. W przypadku koniecznosci rozszerzenia ich tresci
postepuje sig zgodnie z ponizszymi wymaganiami:

1) na opis kazdej grupy obiektéw, ktorej reprezentantem w schemacie
aplikacyjnym UML jest klasa, sktadaja si¢: nazwa klasy i nazwa stereotypu,
atrybuty klasy, relacje taczace klasy miedzy soba wraz z rolami klas oraz
ograniczenia nalozone na wartosci atrybutow 1 ich liczno$¢ oraz na relacje 1

liczno$¢ obiektéw w relacji;
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2) w schemacie aplikacyjnym UML przyjmuje sig stereotypy wyszczegdlnione w

tabeli 1:
Tabela 1. Lista zastosowanych stereotypow
Stereotyp Element modelu Opis

applicationSchema pakiet schemat aplikacyjny

CodeList klasa lista predefiniowanych wartosci,
ktora mozna rozszerzy¢

DataType klasa definicja strukturalnego typu danych

enumeration stata lista predefiniowanych
warto$ci (nie mozna rozszerzac)

FeatureType klasa typ obiektu przestrzennego

Union klasa strukturalny typ danych, dla ktérego
doktadnie jeden z atrybutéw musi
wystapicé

Voidable atrybut rozszerzenie profilu UML — odnosi
si¢ do wartosci specjalnych

3) podczas wypetniania poszczeg6lnych cech typéw obiektéw przestrzennych, w
przypadku niemoznosci ich wypetnienia dla konkretnych wystapien (instancji)
tych typéw z powodu braku informacji lub tez w szczegélnych przypadkach
niemoznosci zastosowania danej cechy w odniesieniu do pojedynczego
konkretnego obiektu, stosuje si¢ atrybut specjalny, ktéry bedzie przekazywat
informacjg o przyczynach niewypetnienia elementu, przy czym:

a) atrybut specjalny mozna stosowa¢ tylko do tych cech typéw obiektow
przestrzennych, ktore sa opisane za pomoca stereotypu «Voidable»,
b) wartosci, jakie moze przybiera¢ atrybut specjalny, okresla tabela nr 2:

Tabela 2. Wartosci, jakie moze przybiera¢ atrybut specjalny
Wartosé (w jezyku Definicja Wartos¢
polskim)

nie stosuje si¢ nie ma zastosowania w danym kontekscie inapplicable

brak danych wartos¢ atrybutu nie jest obecnie znana, ale warto$¢ ta | missing
moze tez nie istnie¢

tymczasowy brak warto$¢ atrybutu bedzie znana w p6zniejszym template

danych terminie

nieznany wartos¢ atrybutu nie jest znana, ale prawdopodobnie | unknown
istnieje

zastrzezony warto$¢ atrybutu jest zastrzezona withheld
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10. Katalog obiektow baz danych dotyczacych zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz
ortofotomapy 1 numerycznego modelu terenu

Klasa: FOT_Baza Abstract

Nazwa: baza

Definicja: klasa abstrakcyjna utworzona na potrzeby klas dotyczacych baz danych
zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycznego
modelu terenu

Klasa bazowa:

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: idIIP

Nazwa (petna): identyfikator ITP

Drziedzina: BT_Identyfikator

Licznosé:

Definicja: identyfikator zgodny z ustawa z dnia 4 marca 2010 r. o infrastrukturze
informacji przestrzennej

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: cyklZycia

Nazwa (petna): cykl zycia

Drziedzina: BT_CyklZycialnfo

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: nrZgloszeniaPracyGeodKart

Nazwa (petna): numer zgltoszenia pracy geodezyjnej lub kartograficzne;j

Drziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: numer zgloszenia pracy geodezyjnej lub kartograficznej

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: dataWykZobrZrodl

Nazwa (petna): data wykonania zobrazowania zrodtowego

Dziedzina: Date

Licznosé: 1.*

Definicja: data wykonania zdjgcia lotniczego lub satelitarnego

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: dataUtworzeniaZbDanych

Nazwa (petna): data utworzenia zbioru danych

Dziedzina: Date

Licznosé: 1%

Definicja: data utworzenia zbioréw danych dotyczacych zdjg¢ lotniczych lub
satelitarnych, zbioréw danych dotyczacych numerycznego modelu terenu,
zbioréw danych dotyczacych numerycznego modelu pokrycia terenu,
zbioréw danych dotyczacych ortofotomapy

Stereotypy:

Poz. 1571
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Klasa: FOT_Baza Abstract
Atrybut:

Nazwa: weryfikacjaJakosci

Nazwa (petna): Weryfikacja jakosci

Dziedzina: Boolean

Licznosé:

Definicja: proces weryfikacji jakos$ci materiatéw i danych przekazywanych do
zasobu na potrzeby aktualizacji baz danych dotyczacych zobrazowan
lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycznego modelu
terenu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: nrWnioskuOPrzyjDoZasobu

Nazwa (petna): numer wniosku o przyjecie do zasobu

Drziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: numer wniosku o przyjegcie dokumentacji do zasobu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: dataPrzyjeciaDoZasobu

Nazwa (petna): data przyjecia do zasobu

Dziedzina: Date

Licznosé:

Definicja: data przyjecia dokumentacji do zasobu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: nrEwidencyjnyWZasobie

Nazwa (petna): numer ewidencyjny w zasobie

Drziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: numer ewidencyjny dokumentacji w zasobie

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: dataWylaczeniaZZasobu

Nazwa (petna): data wytaczenia z zasobu

Dziedzina: Date

Licznosé:

Definicja: data wytaczenia dokumentacji z zasobu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: skalaZobrazowaniaZrodlowego

Nazwa (petna): skala zobrazowania zrédlowego

Dziedzina: Integer

Licznosé:

Definicja: mianownik skali zdjecia lotniczego, z ktérego wykonano ortofotomapy
lub opracowano dane pomiarowe numerycznego modelu terenu

Stereotypy: «Voidable»

Atrybut:

Nazwa: terenWielkoscPikselaZobrazZrod]l

Nazwa (petna): terenowa wielko$¢ piksela zobrazowania

Dziedzina: Distance

Licznosé:

Definicja: terenowa wielko$¢ piksela zdjgcia lotniczego lub satelitarnego, z ktérego
wykonano ortofotomapy lub opracowano dane pomiarowe numerycznego
modelu terenu

Stereotypy: «Voidable»
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Klasa: FOT_Baza Abstract

Relacja:

Typ: Aggregation
Rola: FOTO
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:

Relacja:
Typ: Generalization
Rola: klasa bazowa
Drziedzina: NMT_UksztaltowanieTerenu
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:

Relacja:
Typ: Generalization
Rola: klasa bazowa
Dziedzina: ORT_Ortofotomapa
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:

Relacja:
Typ: Generalization
Rola: klasa bazowa
Dziedzina: FOT_Zobrazowanie
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:

Klasa: FOT_Zobrazowanie Abstract

Nazwa:
Definicja:

zobrazowanie

klasa abstrakcyjna utworzona na potrzeby klas zwiazanych z bazami
danych dotyczacymi zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz
ortofotomapy i numerycznego modelu terenu, ktorej atrybuty zawieraja
zbiory danych zdje¢ lotniczych i satelitarnych

Klasa bazowa: FOT_Baza
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: nazwaZdjecia
Nazwa (petna): nazwa zdjgcia
Dziedzina: CharacterString
Licznosé:
Definicja: numer zdjecia lotniczego lub nazwa zdjgcia satelitarnego
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: przestrzenBarwna
Nazwa (petna): przestrzen barwna
Dziedzina: CharacterString
Licznosé:
Definicja: przestrzen barwna, zakres widma elektromagnetycznego, w jakim zostaty

Stereotypy:

zarejestrowane zdjgcia lotnicze lub satelitarne

Poz. 1571
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Klasa: FOT_Zobrazowanie Abstract
Atrybut:

Nazwa: rolkaFolder

Nazwa (petna): rolka lub folder

Drziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: numer rolki filmu na ktérej znajduje si¢ analogowe zdjecie lotnicze lub
nazwa folderu w ktérym przechowywane sa cyfrowe zdjgcia lotnicze lub
satelitarne

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: zbDanychZdjecie

Nazwa (petna): zbidr danych zdjgcie lotnicze lub satelitarne

Dziedzina: BT_Zbior

Licznosé:

Definicja: zdjecie lotnicze lub zdjgcie satelitarne zapisane w zbiorze danych

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: nrSzeregu

Nazwa (petna): numer szeregu

Drziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: oznaczenie numeru szeregu zdje¢ lotniczych wtasciwego dla danego
zdjgcia lotniczego

Stereotypy: «Voidable»

Atrybut:

Nazwa: skala

Nazwa (petna): skala zdjgcia lotniczego

Drziedzina: Integer

Licznosé:

Definicja: mianownik skali zdjgcia lotniczego

Stereotypy: «Voidable»

Atrybut:

Nazwa: terenWielkoscPiksela

Nazwa (petna): terenowa wielkos$¢ piksela zobrazowania

Dziedzina: Distance

Licznosé:

Definicja: terenowa wielko$¢ piksela zdjgcia lotniczego lub satelitarnego

Stereotypy: «Voidable»

Relacja:

Typ: Generalization

Rola:

Dziedzina: FOT_Baza

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Generalization

Rola: klasa bazowa

Dziedzina: FOT_ZdjecieLotnicze

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Generalization

Rola: klasa bazowa

Dziedzina: FOT_ZdjecieSatelitarne

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:




Dziennik Ustaw Nr 263 — 15326 — Poz. 1571
Klasa: FOT_Zobrazowanie Abstract
Relacja: Typ: Association

Rola: wynik3

Dziedzina: NMT_WektorLinia

Licznosé: 1.*

Definicja: linie pomiarowe wchodzace w sktad danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu opracowane na podstawie zdjec¢ lotniczych lub satelitarnych

Stereotypy:

Relacja: Typ: Association

Rola: wynik4

Dziedzina: NMT_WektorPunkt

Licznosc: 1.*

Definicja: punkty pomiarowe wchodzace w sktad danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu opracowane na podstawie zdjg¢ lotniczych
lub satelitarnych

Stereotypy:

Relacja: Typ: Association

Rola: wynik13

Dziedzina: FOT_Ortofotomapa

Licznosé: 0..*

Definicja: wynik przetworzenia zdjgcia lotniczego w procesie ortorektyfikacji

Stereotypy:

Klasa: FOT_ZdjecieLotnicze

Stereotypy:

Nazwa: zdjecie lotnicze

Definicja: klasa, ktdrej atrybuty opisuja zbiory zdjg¢ lotniczych

Klasa bazowa: FOT_Zobrazowanie

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: kartaPracySkan

Nazwa (petna): karta pracy w postaci elektronicznej

Dziedzina: BT_Zbior

Licznosc:

Definicja: karty pracy fotolotniczej, dokument opisujacy warunki wykonania pracy
fotolotniczej zawierajacy w szczegdlnosci informacje o: typie samolotu,
$migtowca lub satelity, z ktérego zarejestrowane byty zobrazowania
lotnicze lub satelitarne, dacie wykonania nalotu, wysokosci lotu lub
promieniu orbity, miejscu oraz godzinie startu i ladowania w przypadku
wykonywania zdjg¢ lotniczych z poktadu samolotu lub Smigtowca,
panujacych warunkach meteorologicznych tj. poziomie zachmurzenia,
widzialno$ci, zamgleniu oraz turbulencjach, kacie znosu, azymucie osi
nalotu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: metrykaKamerySkan

Nazwa (petna): metryka kamery w postaci elektronicznej

Dziedzina: BT_Zbior

Licznosc:

Definicja: metryka kamery fotogrametrycznej, dokument dostarczany przez
producenta kamery fotogrametrycznej zawierajacy parametry techniczne
niezbgdne do przetworzenia zdjg¢ lotniczych

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: rodzaj

Nazwa (petna): rodzaj

Dziedzina: FOT_RodzajZd

Licznosc:

Definicja: rodzaj zdjgcia lotniczego, parametr okreslajacy formg analogowa lub

cyfrowa zdjgcia lotniczego
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Klasa: FOT_ZdjecieLotnicze
Atrybut:

Nazwa: wspEkscentraAnteny

Nazwa (petna): wspoélrzedne ekscentra anteny GPS

Drziedzina: GM_Point

Licznosé:

Definicja: wspoélrzedne wektora przesunigcia fazowego centrum anteny GPS
zamontowanej na samolocie lub $migtowcu w stosunku do $rodka rzutéw
obiektywu kamery

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: daneINS

Nazwa (petna): dane INS

Dziedzina: Angle

Licznosc: 3 {ordered}

Definicja: katowe elementy orientacji zewngtrznej zdjecia okreslone na podstawie
parametréw pomierzonych w trakcie lotu za pomoca inercjalnego systemu
nawigacyjnego

Stereotypy: «Voidable»

Atrybut:

Nazwa: wspSrodkaRzutowGPS

Nazwa (petna): wspotrzedne srodka rzutéw

Dziedzina: GM_ Point

Licznosé:

Definicja: wspotrzedne okreslajace potozenie §rodka rzutéw zdjecia lotniczego
okreslone w przyjetym dla danego opracowania systemie odniesien
przestrzennych, wyznaczone na podstawie pomiaréw systemu GPS
wykonanych w trakcie lotu

Stereotypy: «Voidable»

Atrybut:

Nazwa: wspSrodkaRzutowWyr

Nazwa (petna): wspotrzedne $rodka rzutéw po wyréwnaniu

Dziedzina: GM_ Point

Licznosé:

Definicja: wspotrzedne okreslajace potozenie §rodka rzutéw zdjecia lotniczego
okreslone w przyjetym dla danego opracowania systemie odniesien
przestrzennych, wyznaczone w procesie aerotriangulacji

Stereotypy: «Voidable»

Atrybut:

Nazwa: katElemOrienZewnWyr

Nazwa (petna): katowe elementy orientacji zewngtrznej po wyréwnaniu

Dziedzina: Angle

Licznosc: 3 {ordered}

Definicja: elementy katowe okreslajace potozenie kamery w momencie ekspozycji
po wyréwnaniu, wyznaczone w procesie aerotriangulacji

Stereotypy: «Voidable»

Relacja:

Typ: Generalization

Rola:

Dziedzina: FOT_Zobrazowanie

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:

Relacja: Typ: Association

Rola: daneOkreslElemOriZewnZdjecia

Dziedzina: FOT_Aerotriangulacja

Licznosé: 0.1

Definicja: okreslenie elementéw orientacji zewngtrznej zdjecia lotniczego

Stereotypy:
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Klasa: FOT_RodzajZd

Nazwa: rodzaj zdjgcia

Definicja: klasa, ktérej atrybuty opisuja zbiory zdje¢ lotniczych

Klasa bazowa:

Stereotypy: «CodeList»

Atrybut:

Nazwa: analogowe

Nazwa (petna): zdjecie analogowe

Dziedzina:

Licznosé:

Definicja: obraz powierzchni ziemi zarejestrowany przez pomiarowa kamere
analogowa zainstalowang w samolocie lub §migtowcu i utrwalony na
filmie negatywowym lub filmie pozytywowym

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: cyfrowe

Nazwa (petna): zdjecie cyfrowe

Dziedzina:

Licznosé:

Definicja: obraz powierzchni ziemi zarejestrowany przez pomiarowa kamere
cyfrowa zainstalowana w samolocie lub §miglowcu i utrwalony na
elektronicznych no$nikach informacji

Stereotypy:

Klasa: FOT_ZdjecieSatelitarne

Stereotypy:

Nazwa: Zdjecie Satelitarne
Definicja: klasa, ktérej atrybuty opisuja zdjgcia satelitarne
Klasa bazowa: FOT_Zobrazowanie
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: pozycjaNaOrbicie
Nazwa (petna): pozycja na orbicie
Drziedzina: GM_Point
Licznos¢: 1.*
Definicja: pozycja satelity w na orbicie podczas pozyskiwania zobrazowania
Stereotypy: «Voidable»
Atrybut:
Nazwa: wspolczllorazuWielomianowego
Nazwa (petna): wspétczynniki ilorazu wielomianowego
Dziedzina: Real
Licznosé: 1..* {ordered}
Definicja: wspétczynniki ilorazu wielomianowego wykorzystywane w procesie
ortorektyfikacji
Stereotypy: «Voidable»
Atrybut:
Nazwa: wychylenieUkladuOptycznego
Nazwa (petna): wychylenie uktadu optycznego
Dziedzina: Angle
Licznosc: 1..3 {ordered}
Definicja: katy wychylenia uktadu optycznego zainstalowanego na satelicie
Stereotypy: «Voidable»
Relacja:
Typ: Generalization
Rola:
Dziedzina: FOT_Zobrazowanie
Licznosé:
Definicja:
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Klasa: FOT_ZdjecieSatelitarne
Relacja:
Typ: Association
Rola: satelita
Dziedzina: FOT_Satelita
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: daneOkreslElemOriZewnZdjecia
Drziedzina: FOT_Aerotriangulacja
Licznosc: 0.*
Definicja:
Stereotypy:
Klasa: FOT_Satelita
Nazwa: satelita
Definicja: klasa, ktérej atrybuty opisuja satelity
Klasa bazowa:
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: nazwaSatelity
Nazwa (petna): nazwa satelity
Dziedzina: CharacterString
Licznosé:
Definicja: nazwa satelity z ktérego zostalo pozyskane zobrazowanie
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zdjecieSatelitarne
Drziedzina: FOT_ZdjecieSatelitarne
Licznosc: 1.*
Definicja: okresla parametry obrazu pozyskanego z danego satelity
Stereotypy:

Klasa: FOT_Aerotriangulacja

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

Aerotriangulacja
klasa, ktérej atrybuty opisuja i zawieraja zbiory elementow orientacji
zewngetrznej zdjec lotniczych lub satelitarnych

Stereotypy:

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: dataWykonania
Nazwa (petna): data wykonania
Dziedzina: Date
Licznosé:
Definicja: data wykonania procesu aerotriangulacji
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Klasa: FOT_Aerotriangulacja
Atrybut:

Nazwa: wspTloweFotopktowPktowWiazacychZBledamiWyr

Nazwa (petna): wspotrzedne ttowe fotopunktéw i punktéw wiazacych, po wyréwnaniu,
wraz z btedami $rednimi,

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosc:

Definicja: wspétrzedne w uktadzie wspétrzednych tlowych zdjgcia, punktéw osnowy
fotogrametrycznej oraz punktéw stuzacych do powiazania zdje¢ w blok,
zidentyfikowanych na zdjeciach na obszarze pokrycia zdje¢, po
wyréwnaniu, wraz z btgdami Srednimi

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: elemOrientacjiZewnZBledamiWyr

Nazwa (petna): elementy orientacji zewngtrznej po wyréwnaniu, wraz z btgdami Srednimi

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosc:

Definicja: wspotrzedne okreslajace potozenie §rodka rzutéw oraz katowe elementy
orientacji zewngtrznej zdjgcia w przyjetym dla danego opracowania
systemie odniesien przestrzennych po wyréwnaniu, wraz z blgdami
$rednimi

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: wspFotopktowPktowWiazacychZBledamiWyr

Nazwa (petna): wspoélirzedne fotopunktow i punktéw wiazacych, wraz z btgdami $rednimi,
po wyréwnaniu

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosc:

Definicja: wspotrzedne w przyjetym dla danego opracowania systemie odniesien
przestrzennych, punktow osnowy fotogrametrycznej oraz punktéw
stuzacych do powiazania zdj¢¢ w blok, zidentyfikowanych na zdjgciach na
obszarze pokrycia zdjec¢, po wyréwnaniu, wraz z btedami $rednimi

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: weryfikacjaJakosci

Nazwa (petna): Weryfikacja jako$ci

Drziedzina: Boolean

Licznosc:

Definicja: proces weryfikacji jakosci materiatéw i danych otrzymanych w wyniku
procesu aerotriangulacji przekazywanych do zasobu w na potrzeby
aktualizacji bazy danych zobrazowan lotniczych i satelitarnych

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: daneOSystemieOdniesienia

Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu

Licznosé:

Definicja: potaczenie z klasg okreslajaca parametry systemu odniesiefn
przestrzennych

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: zdjecieSatelitarne

Dziedzina: FOT_ZdjecieSatelitarne

Licznosc: 1.*

Definicja: okres$la parametry obrazu pozyskanego z danego satelity

Stereotypy:

Poz. 1571
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Klasa: FOT_Aerotriangulacja
Relacja: Typ: Association
Rola: wynik15
Dziedzina: FOT_Ortofotomapa
Licznosé: 1.*
Definicja: wynik przetworzenia zdjgcia lotniczego z wykorzystaniem danych z
procesu aerotriangulacji
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zdjecieLotnicze
Dziedzina: FOT_ZdjecieLotnicze
Licznosé: 1.*
Definicja: okresla parametry zdjgcia lotniczego
Stereotypy:

Klasa: ORT_Ortofotomapa

Stereotypy:

Nazwa: Ortofotomapa

Definicja: klasa, ktdrej atrybuty opisuja i zawieraja
zbiory danych dotyczace ortofotomapy

Klasa bazowa: FOT_Baza

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: godlo

Nazwa (petna): godto

Dziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: godto, wtasciwy dla okreslonego uktadu wspétrzednych prostokatnych
ptaskich i podziatu sekcyjnego symbol liczbowy lub liczbowo-literowy,
ktéry okresla potozenie geograficzne arkusza mapy oraz potozenie arkusza
mapy wzgledem innych arkuszy, zgodnie z okreslonym podzialem
sekcyjnym

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: blSrPolPunktu

Nazwa (petna): btad $redni potozenia punktu

Drziedzina: Distance

Licznosé:

Definicja: btad potozenia dobrze identyfikowalnego na ortofotomapie szczegétu
terenowego, ktérego miara jest sredni btad kwadratowy liczony z
wektorow przesunig¢ w stosunku do niezaleznego pomiaru

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: przestrzenBarwna

Nazwa (petna): przestrzen barwna

Dziedzina: CharacterString

Licznosé:

Definicja: przestrzen barwna, zakres widma elektromagnetycznego w jakim zostata
wykonana ortofotomapa

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: zbDanychOrto

Nazwa (petna): zbidr danych ortofotomapy

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé:

Definicja: zbiér danych ortofotomapy
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Klasa: ORT_Ortofotomapa
Relacja:
Typ: Generalization
Rola:
Dziedzina: FOT_Baza
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: daneOSystemieOdniesienia
Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu
Licznosc:
Definicja: potaczenie z klasg okreslajaca parametry systemu odniesien
przestrzennych
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo11
Dziedzina: NMT_NMT
Licznosc: 0..*
Definicja: okresla zrédto danych dla ortofotomapy
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo12
Dziedzina: NMT_NMPT
Licznosé: 0..*
Definicja: okresla zrédto danych dla ortofotomapy
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo13
Dziedzina: FOT_Zobrazowanie
Licznosc: 0..*
Definicja: okresla zrédto danych dla ortofotomapy
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo15
Dziedzina: FOT_Aerotriangulacja
Licznosé: 0..*
Definicja: okresla zrédto danych dla ortofotomapy
Stereotypy:
Klasa: FOT_GrupaOrto
Nazwa: Grupy ortofotomapy
Definicja: klasa, ktorej atrybuty opisuja grupy wlasciwe dla zbioréw danych
ortofotomapy, wedlug kryterium terenowej wielkos$ci piksela
ortofotomapy
Klasa bazowa:
Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: ORTO-005
Nazwa (petna): Orto-005
Dziedzina:
Licznosc:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkosci piksela rownej 0,05 m
Stereotypy:
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Klasa: FOT_GrupaOrto
Atrybut:
Nazwa: ORTO-010
Nazwa (petna): Orto-010
Dziedzina:
Licznosc:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkosci piksela rownej 0,10 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: ORTO-025
Nazwa (petna): Orto-025
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkosci piksela rownej 0,25 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: ORTO-050
Nazwa (petna): Orto-050
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkosci piksela rownej 0,50 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: ORTO-100
Nazwa (petna): Orto-100
Dziedzina:
Licznosc:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkos$ci piksela rownej 1 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: ORTO-250
Nazwa (petna): Orto-250
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkosci piksela réwnej 2,5 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: ORTO-500
Nazwa (petna): Orto-500
Dziedzina:
Licznosc:
Definicja: zbiér danych ortofotomapy o terenowej wielkos$ci piksela rownej 5 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: niestandardowa
Nazwa (petna): niestandardowa
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbidr danych ortofotomapy, ktdry nie spetnia kryterium zaliczenia do
zadnej z grup
Stereotypy:
Klasa: NMT_UksztaltowanieTerenu Abstract
Nazwa: uksztattowanie terenu
Definicja: klasa abstrakcyjna utworzona na potrzeby klas dotyczacych bazy danych
numerycznego modelu terenu
Klasa bazowa: FOT_Baza
Stereotypy: «FeatureType»

Poz. 1571
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Klasa: NMT_UksztaltowanieTerenu Abstract
Atrybut:
Nazwa: dataPozyskaniaDanychPom
Nazwa (petna): data pozyskania danych pomiarowych
Dziedzina: Date
Licznosé: 1.*
Definicja: data pozyskania danych pomiarowych dla numerycznego modelu terenu
Iub numerycznego modelu pokrycia terenu
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: blSredniWys
Nazwa (petna): btad $redni wysokosci
Drziedzina: Distance
Licznosé: 1
Definicja: btad wysokosci punktu pomiarowego numerycznego, ktérego miara jest
sredni btad kwadratowy liczony z wektoréw przesuni¢¢ w stosunku do
niezaleznego pomiaru
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: godlo
Nazwa (petna): godto
Dziedzina: CharacterString
Licznosé: 1
Definicja: godto, wlasciwy dla okre$lonego uktadu wspotrzednych prostokatnych
ptaskich i podziatu sekcyjnego symbol liczbowy lub liczbowo-literowy,
ktéry okresla potozenie geograficzne arkusza mapy oraz potozenie arkusza
mapy wzgledem innych arkuszy, zgodnie z okreslonym podzialem
sekcyjnym
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: rodzajDanychZrodl
Nazwa (petna): rodzaj danych Zrédtowych
Dziedzina: CharacterString
Licznosé: 1
Definicja: rodzaj danych Zrédtowych wykorzystanych w procesie pozyskania danych
pomiarowych numerycznego modelu terenu i numerycznego modelu
pokrycia terenu
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Generalization
Rola: klasa bazowa
Dziedzina: NMT_NMT
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Generalization
Rola: klasa bazowa
Drziedzina: NMT_NMPT
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Generalization
Rola:
Dziedzina: FOT_Baza
Licznosé:
Definicja:
Stereotypy:

Poz. 1571
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Klasa: NMT_UksztaltowanieTerenu Abstract

Relacja:

Typ:

Rola:
Drziedzina:
Licznoscé:
Definicja:

Stereotypy:

Association
daneOSystemieOdniesienia
BT_ReferencjaDoObiektu

potaczenie z klasa okreslajaca parametry systemu odniesien
przestrzennych

Klasa: NMT_ChmuraPunktow

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

Chmura punktéw

klasa, ktdrej atrybuty opisuja chmury punktéw pomiarowych i zawieraja
zbiory danych dotyczace chmury punktéw pomiarowych o okreslonych
wspotrzednych przestrzennych zarejestrowanych przez urzadzenie
skanujace zainstalowane na samolocie lub §migtowcu metoda lotniczego
skanowania laserowego

Stereotypy:

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: dataNalotu

Nazwa (petna): data nalotu

Dziedzina: Date

Licznosé: l...*

Definicja: data nalotu w czasie ktérego pozyskano dane pomiarowe metoda
lotniczego skanowania laserowego

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: gestoscPktow

Nazwa (petna): gesto$¢ punktéw

Dziedzina: Integer

Licznosé:

Definicja: liczba punktow pomiarowych na 1 m2

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: blSredniWysokosci

Nazwa (petna): btad $redni wysokosci

Dziedzina: Distance

Licznosé:

Definicja: btad wysokosci punktu pomiarowego (laserowego), ktérego miara jest
$redni biad kwadratowy liczony z wektoréw przesuni¢é¢ w stosunku do
niezaleznego pomiaru

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: Chmura

Nazwa (petna): chmura punktéw

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé:

Definicja: zbidr danych przestrzennych w postaci chmury punktéw pozyskanych
metoda skaningu laserowego

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: wynik1

Dziedzina: NMT_ChmuraPktowKlasyf

Licznosé: 1.*%

Definicja: okresla wyniki klasyfikacji chmury punktow pozyskanych metoda

skaningu laserowego, to znaczy zbiory danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu

Poz. 1571
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Klasa: NMT_ChmuraPunktowKlasyf
Nazwa: Chmura punktéw po klasyfikacji
Definicja: klasa, ktdrej atrybuty opisuja te dane pomiarowe i zawieraja zbiory
danych pomiarowych dotyczace numerycznego modelu terenu pozyskane
metoda lotniczego skanowania laserowego utworzone w procesie
klasyfikacji chmury punktéw na punkty reprezentujace niska wegetacje,
$rednia wegetacj¢, wysoka wegetacj¢, budynki i budowle, powierzchnie
wodne, lezace na gruncie oraz niesklasyfikowane
Klasa bazowa:
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: niskaWegetacja
Nazwa (petna): niska wegetacja
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: zbidr danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
reprezentujacych niska wegetacj¢, o wysokosci do 0,40 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: sredniaWegetacja
Nazwa (petna): $rednia wegetacja
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: zbiér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
reprezentujacych §rednig wegetacjg, o wysoko$ci wynoszacej powyzej
0,40 mdo 2,00 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: wysokaWegetacja
Nazwa (petna): wysoka wegetacja
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: zbidr danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
reprezentujacych wysoka wegetacjg, o wysokosci powyzej 2,00 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: budynkilBudowle
Nazwa (petna): budynki i budowle
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé: 1
Definicja: zbidér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
reprezentujacych budynki i budowle
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: powWod
Nazwa (petna): powierzchnie wéd
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé¢:
Definicja: zbiér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
reprezentujacych powierzchnie wéd
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: Grunt
Nazwa (petna): punkty lezace na gruncie
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: zbidér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
reprezentujacych punkty na powierzchni gruntu
Stereotypy:

Poz. 1571
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Klasa: NMT_ChmuraPunktowKlasyf
Atrybut:
Nazwa: Niesklasyfikowane
Nazwa (petna): Niesklasyfikowane
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: zbidr danych pomiarowych numerycznego modelu terenu nie
zakwalifikowanych do Zzadnej z klas
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlol
Dziedzina: NMT_ChmuraPunktow
Licznosé: 1.%
Definicja: okresla dane zrédtowe w postaci chmury punktéw wykorzystane w
procesie klasyfikacji
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: wynik2
Dziedzina: NMT_ZbDanychPomNMT
Licznosé: 1.*
Definicja: okresla dane wynikowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu po klasyfikacji chmury punktéw
Stereotypy:

Klasa: NMT_WektorPunkt

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

punkty pomiarowe numerycznego modelu terenu
klasa, ktérej atrybuty opisuja zbiory punktéw pomiarowych wchodzacych
w sktad danych pomiarowych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: rodzPunktu
Nazwa (petna): rodzaj punktu
Dziedzina: FOT_RodzajPunktu
Licznosé:
Definicja: okresla rodzaj punktu pomiarowego wchodzacego w sktad danych
pomiarowych numerycznego modelu terenu
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo4
Dziedzina: FOT_Zobrazowanie
Licznosé: 0..*
Definicja: okresla dane Zzrédtowe dla punktéw pomiarowych wchodzacych w sktad
danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo8
Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu
Licznosé: 0..*
Definicja: okresla dane zrédtowe pozyskane innymi niz fotogrametryczna metodami

stosowanymi w geodezji i kartografii dla punktéw pomiarowych
wchodzacych w sktad danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
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Klasa: NMT_WektorPunkt
Relacja:
Typ: Association
Rola: wynik6
Dziedzina: NMT_ZbDanychPomNMT
Licznosé: 1.%
Definicja: okresla dane wynikowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu
Stereotypy:

Klasa: NMT_WektorLinia

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

linie pomiarowe numerycznego modelu terenu
klasa, ktérej atrybuty opisuja zbiory linii pomiarowych wchodzacych w
sktad danych pomiarowych numerycznego modelu terenu

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: rodzLinii
Nazwa (petna): rodzaj linii
Dziedzina: FOT_RodzajLinii
Licznosé:
Definicja: okresla rodzaj linii pomiarowej wchodzacej w sktad danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo3
Dziedzina: FOT_Zobrazowanie
Licznosé: 0..*
Definicja: okresla dane Zzrédtowe dla linii pomiarowych wchodzacych w sktad
danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
Stereotypy:
Relacja:
Typ: Association
Rola: zrodlo9
Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu
Licznosé: 0..*
Definicja: okres$la dane zrédtowe pozyskane innymi niz fotogrametryczna metodami
stosowanymi w geodezji i kartografii dla linii pomiarowych wchodzacych
w sktad danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
Relacja:
Typ: Association
Rola: wynik5
Dziedzina: NMT_ZbDanychPomNMT
Licznosé: 1.*%
Definicja: okresla dane wynikowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu
Stereotypy:

Klasa: NMT_ZbDanychPomNMT

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:
Stereotypy:

zbiér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu

klasa, ktorej atrybuty opisuja grupy wtasciwe dla zbioréw danych
pomiarowych numerycznego modelu terenu, wedtug kryterium
doktadnosci wysokosciowej, okreslonej przez wartos$¢ btedu sredniego
wyznaczonej wysoko$ci, danych pomiarowych wchodzacych w skiad tych
zbioréw

«FeatureType»
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Klasa: NMT_ZbDanychPomNMT
Atrybut:

Nazwa: Grupa

Nazwa (petna): grupa zbioréw danych pomiarowych numerycznego modelu terenu

Dziedzina:

Licznosé:

Definicja: grupa zbioréw zbidr danych pomiarowych numerycznego modelu terenu,
wedtug kryterium doktadnosci wysokos$ciowej, okreslonej przez warto$é
btedu $redniego wyznaczonej wysokos$ci, danych pomiarowych
wchodzacych w skiad tych zbioréw

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: zrodlo2

Dziedzina: NMT_ChmuraPktowKlasyf

Licznosé: 1.*

Definicja: okresla dane zrédtowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: zrodlo5

Dziedzina: NMT_WektorLinia

Licznosc: 0..*

Definicja: okresla dane zrédtowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: zrodlo6

Dziedzina: NMT_WektorPunkt

Licznosc: 0..*

Definicja: okresla dane zrédtowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: wynik 10

Dziedzina: NMT_NMT

Licznosé: 1.*

Definicja: okres$la dane wynikowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: wynik7

Dziedzina: NMT_NMPT

Licznosé: 1.*

Definicja: okresla dane wynikowe dla zbioru danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu

Stereotypy:
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Klasa: NMT_NMT

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

numeryczny model terenu

klasa, ktdrej atrybuty opisuja grupy wtasciwe dla zbioréw danych
numerycznego modelu terenu, wedtug kryterium interwatu siatki punktéw
wysoko$ciowych zawartych w tych zbiorach oraz doktadno$ci
wysoko$ciowej wykorzystanego zbioru danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu i zawieraja zbiory danych numerycznego
modelu terenu

NMT_UksztaltowanieTerenu

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: Grupa

Nazwa (petna): grupa zbioréw danych numerycznego modelu terenu

Dziedzina: FOT_GrupaNMT

Licznos¢:

Definicja: grupa zbioréw danych numerycznego modelu terenu, wedlug kryterium
interwatu siatki punktéw wysokosciowych zawartych w tych zbiorach
oraz doktadnos$ci wysokosciowej wykorzystanego zbioru danych
pomiarowych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: zbDanychNMT

Nazwa (petna): zbiér danych numerycznego modelu terenu

Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznos¢: 1

Definicja: zbiér danych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Generalization

Rola:

Dziedzina: NMT_UksztaltowanieTerenu

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: zrodlo10

Drziedzina: NMT_ZbDanychPomNMT

Licznos¢: 1.*

Definicja: okresla dane Zrédtowe dla zbioru danych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: wynik11

Dziedzina: ORT_Ortofotomapa

Licznosé: 1.%

Definicja: okresla dane wynikowe dla zbioru danych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Klasa: NMT_NMPT

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

Stereotypy:

numeryczny model pokrycia terenu

klasa, ktdrej atrybuty opisuja grupy wtasciwe dla zbioréw danych
numerycznego modelu pokrycia terenu, wedlug kryterium interwatu siatki
punktéw wysokosciowych zawartych w tych zbiorach oraz doktadnosci
wysokosciowej wykorzystanego zbioru danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu i zawieraja zbiory danych numerycznego
modelu pokrycia terenu

NMT_UksztaltowanieTerenu

«FeatureType»

Poz. 1571
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Klasa: NMT_NMPT

Atrybut:

Nazwa: Grupa

Nazwa (petna): zbioréw danych numerycznego modelu pokrycia terenu

Dziedzina: FOT_GrupaNMPT

Licznosé:

Definicja: grupa zbioréw zbiér danych numerycznego modelu pokrycia terenu,
kryterium interwatu siatki punktéw wysokosciowych zawartych w tych
zbiorach oraz doktadnos$ci wysokosciowej wykorzystanego zbioru danych
pomiarowych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: zbDanychNMPT

Nazwa (petna): zbiér danych numerycznego modelu terenu

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé: 1

Definicja: zbiér danych numerycznego modelu pokrycia terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Generalization

Rola:

Dziedzina: NMT _UksztaltowanieTerenu

Licznosé:

Definicja:

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: zrodlo7

Dziedzina: NMT_ZbDanychPomNMT

Licznosé: 1.*

Definicja: okresla dane Zzrédtowe dla zbioru danych numerycznego modelu pokrycia
terenu

Stereotypy:

Relacja:

Typ: Association

Rola: wynik12

Dziedzina: ORT_Ortofotomapa

Licznosé: 1.*

Definicja: okresla dane wynikowe dla zbioru danych numerycznego modelu pokrycia
terenu

Stereotypy:

Klasa: FOT_RodzajPunktu

Stereotypy:

Nazwa: rodzaj punktu
Definicja: klasa, ktdrej atrybuty opisuja zbiory punktéw wchodzacych w sktad
zbioréw danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
Klasa bazowa:
Stereotypy: «Data Type»
Atrybut:
Nazwa: pktMasowy
Nazwa (petna): punkt masowy
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: punkt masowy (pikieta), punkt o okreslonych wspéirzednych, ktérego

potozenie wzgledne jest uwarunkowane prawidtowym odwzorowaniem
rzezby terenu

Poz. 1571
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Klasa: FOT_RodzajPunktu

Atrybut:

Nazwa: pktCharakterystycznyPikieta

Nazwa (petna): punkt charakterystyczny, pikieta

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosc¢:

Definicja: punkt charakterystyczny (pikieta), punkt o okreslonych wspéirzednych,
ktérego potozenie wzgledne jest uwarunkowane prawidtowym
odwzorowaniem uksztattowania terenu zlokalizowany na szczycie, w
siodle i przeteczy oraz w miejscach lokalnych wypigtrzen i zagtebien,
skrzyzowan drég i zmian ich kierunkéw

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: pktWysokosciowyKota

Nazwa (petna): punkt wysokosciowy, kota

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosc¢:

Definicja: punkt wysokosciowy (kota), punkt o okreslonych wspétrzednych, ktérego
potozenie wzgledne jest uwarunkowane prawidtowym odwzorowaniem
rzezby terenu pozyskany w wyniku pomiaréw terenowych (fotopunkt) lub
ze standardowych opracowan kartograficznych

Stereotypy:

Klasa: FOT_RodzajLinii

Stereotypy:

Nazwa: rodzaj linii
Definicja: klasa, ktorej atrybuty opisuja zbiory linii wchodzacych w sktad zbiorow
danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
Klasa bazowa:
Stereotypy: «DataType»
Atrybut:
Nazwa: liniaGrzbietuZlebu
Nazwa (petna): linia grzbietu lub zlebu
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: linia, o okre$lonych wspétrzednych, potozona wzdtuz grzbietu i Zlebu
dajacych si¢ zgeneralizowac¢ do linii
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: liniaSkarpUrwiskMurowOporowych
Nazwa (petna): linia skarp, urwisk lub muréw oporowych
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: linia, o okre§lonych wspétrzednych, potozona wzdtuz krawedzi gérnej i
dolnej wypigtrzonych lub zagtebionych liniowych form terenowych np. w
postaci skarp i urwisk, drég, nasypéw, muréw oporowych
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: liniaCieku
Nazwa (petna): linia cieku
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé:
Definicja: linia, o okres$lonych wspétrzednych, potozona wzdtuz cieku dajacego sig

zgeneralizowa¢ do linii

Poz. 1571
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Klasa: FOT_RodzajLinii

Atrybut:

Nazwa: liniaWzdluzGranicObszOJednostajnymSpadku

Nazwa (petna): linia wzdtuz granic obszaru o jednostajnym spadku

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé:

Definicja: linia zamknigta, o okreslonych wspétrzednych, opisujaca granice obszaru
o jednostajnym spadku np. cieki, kanaty

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: liniaWzdluzGranicObszWylaczonego

Nazwa (petna): linia wzdtuz granic obszaru wytaczonego

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé:

Definicja: linia zamknigta, o okreslonych wspétrzednych, opisujaca granice obszaru
wytaczonego z pomiaréw fotogrametrycznych, dla ktérego pozyskanie
danych wysokosciowych metoda fotogrametryczng z wymagana
doktadnoscia nie jest mozliwe

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: liniaWzdluzGranicObszPlanarnego

Nazwa (petna): linia potozona wzdtuz granic obszaru planarnego

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé:

Definicja: linia zamknigta, o okreslonych wspéirzednych, opisujaca granice obszaru
planarnego np. jezioro, staw, osadnik

Stereotypy:

Atrybut:

Nazwa: liniaWarstwicZW ysokoscia

Nazwa (petna): warstwica z nadang wysokoscia

Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Licznosé:

Definicja: linia warstwicy z nadana wysoko$cia

Stereotypy:

Klasa: NMT_GrupaZbDanychPomNMT

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

grupa zbioréw danych pomiarowych numerycznego modelu terenu
klasa, ktérej atrybuty opisuja grupy zbiorow danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu, wedtug kryterium dokfadnosci
wysokosciowej, okre$lonej przez warto$¢ btedu Sredniego wyznaczone;j
wysokosci, danych pomiarowych wchodzacych w skfad tych zbioréw

Stereotypy:

Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: NMT-01
Nazwa (petna): NMT-01
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbidér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu o doktadnosci

wysokosciowej danych pomiarowych wchodzacych w skfad tego zbioru
nie mniejszej od 0,20 m

Poz. 1571
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Klasa: NMT_GrupaZbDanychPomNMT

Atrybut:
Nazwa: NMT-025
Nazwa (petna): NMT-025
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbidr danych pomiarowych numerycznego modelu terenu o doktadnosci
wysokosciowej danych pomiarowych wchodzacych w skiad tego zbioru
mniejszej od 0,20 m i nie mniejszej od 0,80 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMT-050
Nazwa (petna): NMT-050
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbidr danych pomiarowych numerycznego modelu terenu o doktadnosci
wysokosciowej danych pomiarowych wchodzacych w skfad tego zbioru
mniejszej od 0,80 m i nie mniejszej od 2,00 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMT-0100
Nazwa (petna): NMT-0100
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu o doktadnosci
wysokosciowej danych pomiarowych wchodzacych w sktad tego zbioru
mniejszej od 2,00 m
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: niestandardowy
Nazwa (petna): niestandardowy
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych pomiarowych numerycznego modelu terenu, ktéry nie
spetnia kryterium zaliczenia do zadnej z grup
Stereotypy:

Klasa: FOT_GrupaNMT

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

grupa numerycznego modelu terenu

klasa, ktdrej atrybuty opisuja grupy wtasciwe dla zbioréw danych
numerycznego modelu terenu, utworzonych w wyniku przeksztalcenia
algorytmem interpolacyjnym danych pomiarowych numerycznego modelu
terenu, wedtug kryterium interwatu siatki punktéw wysokosciowych oraz
doktadnosci wysoko$ciowej zbioru danych pomiarowych wykorzystanego
W procesie opracowania zbioréw danych numerycznego modelu terenu

Stereotypy:

Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: NMT-1
Nazwa (petna): NMT-1
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu terenu o interwale siatki 1 m

utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01

Poz. 1571
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Klasa: FOT_GrupaNMT
Atrybut:
Nazwa: NMT-5
Nazwa (petna): NMT-5
Dziedzina:
Licznos¢:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu terenu o interwale siatki 5 m
utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMT-25
Nazwa (petna): NMT-25
Drziedzina:
Licznos¢:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu terenu o interwale siatki 25 m
utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMT-50
Nazwa (petna): NMT-50
Drziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych numerycznego modelu terenu o interwale siatki 50 m
utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025 lub
NMT-050
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMT-100
Nazwa (petna): NMT-100
Dziedzina:
Licznos¢:
Definicja: zbiér danych numerycznego modelu terenu o interwale siatki 100 m
utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025 lub
NMT-050 lub NMT-0100
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: niestandardowy
Nazwa (petna): niestandardowy
Dziedzina:
Licznos¢:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu terenu, ktory nie spetnia kryterium
zaliczenia do zadnej z grup
Stereotypy:
Klasa: FOT_GrupaNMPT
Nazwa: grupa numerycznego modelu pokrycia terenu
Definicja: klasy, ktérej atrybuty opisuja grupy wlasciwe dla zbioréw danych
numerycznego modelu pokrycia terenu, utworzonych w wyniku
przeksztalcenia algorytmem interpolacyjnym danych pomiarowych
numerycznego modelu terenu lezacych powyzej powierzchni terenu oraz
reprezentujacych powierzchnie wodne, wedtug kryterium interwatu siatki
punktéw wysokosciowych oraz doktadnosci wysokosciowej zbioréw
danych pomiarowych wykorzystanego w procesie opracowania zbior6w
danych numerycznego modelu pokrycia terenu
Klasa bazowa:
Stereotypy: «CodeList»
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Klasa: FOT_GrupaNMPT
Atrybut:
Nazwa: NMPT-0
Nazwa (petna): NMPT-0
Dziedzina:
Licznosc:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu terenu o interwale siatki 50 m
utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025 lub
NMT-050
zbiér danych numerycznego modelu pokrycia terenu o interwale siatki
0,50 m utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMPT-1
Nazwa (petna): NMPT-1
Dziedzina:
Licznosc:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu pokrycia terenu o interwale siatki 1
m utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: NMPT-5
Nazwa (petna): NMPT-5
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbidr danych numerycznego modelu pokrycia terenu o interwale siatki 5
m utworzony na podstawie danych pomiarowych NMT-01 lub NMT-025
Stereotypy:
Atrybut:
Nazwa: niestandardowy
Nazwa (petna): niestandardowy
Dziedzina:
Licznosé:
Definicja: zbiér danych numerycznego modelu terenu, ktéry nie spetnia kryterium
zaliczenia do zadnej z grup
Stereotypy:

11. Katalog obiektéw Modelu Podstawowego

Klasa: BT_CyklZycialnfo

Nazwa: cykl zycia - info

Definicja: Typ reprezentujacy cykl zycia wersji obiektu w zbiorze danych.

Stereotypy: «DataType»
Atrybut:

Nazwa: koniecWersjiObiektu

Nazwa (petna): koniec okresu zycia wersji

Drziedzina: DateTime

Licznosé: 0..1

Definicja: Data i czas kiedy wersja obiektu zostata 'wycofana' ze zbioru danych.
Atrybut:

Nazwa: poczatekWersjiObiektu

Nazwa (petna): poczatek okresu zycia wersji

Dziedzina: DateTime

Licznosé: 1

Definicja: Data i czas, kiedy wersja obiektu zostata wprowadzona lub zmieniona w

zbiorze danych.

Poz. 1571
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Klasa: BT_CyklZycialnfo
Ograniczenie:
Nazwa: koniec wersji obiektu
Jezyk naturalny: Data wprowadzona jako warto$¢ atrybutu koniecWersjiObiektu musi by¢
pézniejsza niz warto$¢ arybutupoczatekWersjiObiektu.
OCL: inv: self.koniecWersjiObiektu.isAfter(self.poczatek WersjiObiektu)
Klasa: BT _Dokument
Nazwa: dokument
Definicja: Rzeczowe $wiadectwo jakiego$ zjawiska sporzadzone w formie wiasciwej
dla danego czasu i miejsca.
Stereotypy: «DataType»
Atrybut:
Nazwa: data
Nazwa (petna): data
Dziedzina: Date
Licznosé: 1
Definicja: Data wystawienia, publikacji lub wejscia w zycie dokumentu (aktu).
Stereotypy: «Voidable»
Atrybut:
Nazwa: opis
Nazwa (petna): opis
Dziedzina: CharacterString
Licznosé: 0..1
Definicja: Opis dokumentu.
Atrybut:
Nazwa: rodzaj
Nazwa (petna): rodzaj
Dziedzina: DC_RodzajDokumentu
Licznosc: 1
Definicja: Rodzaj dokumentu.
Atrybut:
Nazwa: status
Nazwa (petna): status
Dziedzina: DC_StatusDokumentuKod
Licznosé: 1
Definicja: Status dokumentu.
Atrybut:
Nazwa: sygnatura
Nazwa (petna): sygnatura
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 0.1
Definicja: Sygnatura dokumentu nadana przez tworcg.
Atrybut:
Nazwa: tytul
Nazwa (petna): tytut
Dziedzina: CharacterString
Licznosé: 1
Definicja: Tytut lub nazwa dokumentu.




Dziennik Ustaw Nr 263 — 15348 — Poz. 1571
Klasa: BT_Dokument
Atrybut:
Nazwa: wydawca
Nazwa (petna): wydawca
Dziedzina: CharacterString
Licznosé: 1
Definicja: Organ/osoba wydajaca dokument.
Atrybut:
Nazwa: zasobSieciowy
Nazwa (petna): zaséb sieciowy
Dziedzina: CI_OnlineResource
Licznos¢: 0..*
Definicja: Zasob sieciowy np. adres URL pod ktérym dostepny jest tekst dokumentu.
Klasa: BT_Identyfikator
Nazwa: identyfikator ITP
Definicja: Typ reprezentujacy unikalny identyfikator obiektu nadawany przez
dostawce zbioru danych. Identyfikator ten moze zosta¢ wykorzystany
przez zewngtrzne systemy/aplikacje aby zbudowac¢ referencjg do obiektu.
Stereotypy: «DataType»
Atrybut:
Nazwa: lokalnyId
Nazwa (petna): identyfikator lokalny
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Lokalny identyfikator obiektu przestrzennego nadawany przez dostawce
zbioru danych. Identyfikator musi by¢ unikalny w zakresie przestrzeni
nazw tzn. ze zaden obiekt nie moze mie¢ takiego samego identyfikatora.
Unikalno$¢ identyfikatora w przestrzeni nazw gwarantuje dostawca zbioru
danych.
Atrybut:
Nazwa: przestrzenNazw
Nazwa (petna): przestrzen nazw
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Nazwa przestrzeni nazw identyfikujacej zbidr danych z ktérego pochodzi
obiekt przestrzenny.
Atrybut:
Nazwa: wersjald
Nazwa (petna): identyfikator wersji
Dziedzina: CharacterString
Licznosé: 0..1
Definicja: Identyfikator poszczegdlnej wersji obiektu przestrzennego. Jezeli
specyfikacja obiektu zawiera informacje o cyklu zycia obiektu
identyfikator wersji jest uzywany do rozréznienia poszczegdlnych wersji
obiektu. W zestawie wszystkich wersji danego obiektu identyfikator
wersji musi by¢ unikalny.
Ograniczenie:
Nazwa: dozwolone znaki dla atrybutéw lokalnyld i przestrzenNazw
Jezyk naturalny: Atrybuty lokalnyld i przestrzenNazw moga by¢ zdefiniowane tylko przy
uzyciu nastgpujacego zestawu znakéw: {"A” ...”Z”, “a”...”z,”"0”...”9”,
“ v e, ). Dozwolone sa tylko litery alfabetu tacinskiego, cyfry,
podkreslenie, kropka i mys$lnik.
OCL: inv: let allowedChar : Set {'A'..'”Z",'a'..'z','0'..'9","_",".",-'} in

(przestrzenNazw .element->forAll( char | allowedChar->exists(char) and
lokalnyld.element->forAll( char | allowedChar->exists( char ) ))
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Klasa: BT_ReferencjaDoObiektu

Nazwa: referencja do obiektu

Definicja: Typ wyboru pozwalajacy na zdefiniowanie bezposredniej (informacja o
obiekcie zapisana bezposrednio w strukturze atrybutu definiujacego
odwotanie) lub posredniej (podanie identyfikatora IIP obiektu) referencji
do instancji typu obiektu dostgpnej w ramach infrastruktury informacji
przestrzennej (IIP).

Stereotypy: «Union»

Atrybut:

Nazwa: idIIP

Nazwa (petna): identyfikator ITP

Dziedzina: BT_Identyfikator

Licznosé: 1

Definicja: Identyfikator obiektu infrastruktury informacji przestrzennej, do ktérego
jest referencja.

Relacja:

Typ: Association

Rola: obiekt

Dziedzina: BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

Licznosé: 1

Definicja: Obiekt infrastruktury informacji przestrzenne;j.

Klasa: DC_StatusDokumentuKod

Nazwa: rodzaj statusu dokumentu
Definicja: Typ reprezentujacy status dokumentu.
Stereotypy: «Enumeration»
Atrybut:
Nazwa: nieobowiazujacy
Nazwa (petna): nieobowiazujacy
Definicja: Dokument jest nieobowigzujacy.
Atrybut:
Nazwa: obowiazujacy
Nazwa (petna): obowiazujacy
Definicja: Dokument jest obowigzujacy.

Klasa: BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzennyAbstract

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

referencyjny obiekt przestrzenny

Abstrakcyjna reprezentacja zjawiska §wiata rzeczywistego zwigzang z
okreslonym potozeniem lub obszarem geograficznym (Obiekt
przestrzenny) posiadajaca identyfikator w ramach infrastruktury
informacji przestrzennej. Identyfikator ten moze zosta¢ wykorzystany
przez zewngtrzne systemy/aplikacje aby zbudowac referencjg do obiektu.
BT_ObiektPrzestrzenny

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: idIIP
Nazwa (petna): identyfikator IIP
Dziedzina: BT_Identyfikator
Licznosé: 1
Definicja: Identyfikator obiektu w ramach infrastruktury informacji przestrzenne;j.

Poz. 1571
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Klasa: BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzennyAbstract

Relacja:
Typ: Association
Rola: ReferencjaDoObiektu
Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu
Licznosé: 1
Definicja: Okreslenie sposobu referencji.
Relacja:
Typ: Generalization
Rola:
Drziedzina: BT_ObiektPrzestrzenny

Klasa: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Nazwa: zbidr danych przestrzennych
Definicja: Rozpoznawalny zestaw danych przestrzennych [Zrédto: DYREKTYWA
2007/2/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY z dnia 14 marca
2007 r. ustanawiajqca infrastrukture informacji przestrzennej we
Wspdlnocie Europejskiej (INSPIRE)].
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: idIIP
Nazwa (petna): identyfikator IIP
Dziedzina: BT_Identyfikator
Licznosé: 1
Definicja: Identyfikator zbioru danych przestrzennych.
Atrybut:
Nazwa: metadane
Nazwa (petna): metadane
Dziedzina: MD_Metadata
Licznosé: 1
Definicja: Metadane opisujace zbiér danych przestrzennych.
Stereotypy: «Voidable»
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: obiekt
Drziedzina: BT_ObiektPrzestrzenny
Licznosé¢: 0.*
Definicja: Obiekt przestrzenny wchodzacy w skiad zbioru danych przestrzennych.

Klasa: BT_ObiektPrzestrzennyAbstract

Nazwa: obiekt przestrzenny

Definicja: Abstrakcyjna reprezentacja zjawiska §wiata rzeczywistego zwigzang z
okreslonym potozeniem lub obszarem geograficznym [Zrddto:
DYREKTYWA 2007/2/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY 7
dnia 14 marca 2007 r. ustanawiajqca infrastrukture informacji
przestrzennej we Wspdlnocie Europejskiej (INSPIRE)].

Stereotypy: «FeatureType»

Relacja:

Typ: Generalization

Rola:

Drziedzina: BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

Poz. 1571
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Klasa: BT_ObiektPrzestrzennyAbstract
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: zbidr
Drziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Licznosé: 0..*
Definicja: Zbioér danych przestrzennych, do ktérego nalezy obiekt przestrzenny.
Klasa: DC_RodzajDokumentu
Nazwa: rodzaj aktu prawnego
Definicja: Typ repezentujacy rodzaj dokumentu.
Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: decyzja
Nazwa (petna): decyzja
Definicja: Rozstrzygajaca sprawg decyzja wydana w trybie okreslonym w
przepisach, w szczegdlnosci Kodeksu Postgpowania Administracyjnego.
Atrybut:
Nazwa: inny
Nazwa (petna): inny
Definicja: Inny dokument, z wylaczeniem operatu technicznego.
Atrybut:
Nazwa: orzeczenie
Nazwa (petna): orzeczenie
Definicja: Prawomocne, wladcze rozstrzygnigcie sadu.
Atrybut:
Nazwa: rozporzadzenie
Nazwa (petna): rozporzadzenie
Definicja: Akt normatywny, wydany na podstawie ustawy, przez upowazniony ta
ustawa organ, w celu wykonania tej ustawy.
Atrybut:
Nazwa: protokol
Nazwa (petna): protokét
Definicja: Sprawozdanie z przebiegu ogledzin.
Atrybut:
Nazwa: uchwala
Nazwa (petna): uchwata
Definicja: Akt normatywny (akt prawa miejscowego) wydany przez ciato kolegialne.
Atrybut:
Nazwa: umowa
Nazwa (petna): umowa
Definicja: Zgodne porozumienie dwdch lub wigcej stron, ustalajace ich wzajemne
prawa lub obowiazki, rodzaca skutki dla informacji zawartych w bazach
danych, w szczegdlnosci: akt notarialny, umowa administracyjna
(porozumienie).
Atrybut:
Nazwa: ustawa
Nazwa (petna): ustawa
Definicja: Akt normatywny wydany przez Sejm RP, ale takze ratyfikowana umowa
migdzynarodowa oraz rozporzadzenie Komisji Europejskiej lub Rady Unii
Europejskie;.
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Klasa: DC_RodzajDokumentu
Atrybut:
Nazwa: wyciagZKW
Nazwa (petna): wyciag z KW
Definicja: Odpis zwykty Iub odpis zupetny z ksiggi wieczystej urzadzonej dla
nieruchomosci.
Atrybut:
Nazwa: zarzadzenie
Nazwa (petna): zarzadzenie
Definicja: Akt normatywny wydany przez organ jednoosobowy na podstawie
ustawy.
Atrybut:
Nazwa: zawiadomienie
Nazwa (petna): zawiadomienie
Definicja: Rézne dokumenty wydane ze zbioréw referencyjnych, wydane przez
upowaznione organy prowadzace te zbiory, lub inny dokument
informujacy o istotnych faktach, rodzacych skutki dla informacji
zawartych w bazach danych.
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12.  Schemat aplikacyjny GML dla baz danych dotyczacych zobrazowan lotniczych 1
satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycznego modelu terenu

<?xml version="1.0" encoding="IS0-8859-2"7?>
<!-- FOT Foto.xsd - wersja 5.2, ostatnia edycja 22-08-2011 -->
<schema xmlns="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema"
xmlns:fot="urn:qgugik:specyfikacje:gmlas:fotogrametria:1.0"
xmlns:gml="http://www.opengis.net/gml/3.2"
xmlns:gco="http://www.isotc21l.0rg/2005/gco"
xmlns:gmd="http://www.isotc211l.0rg/2005/gmd"
xmlns:bt="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0"
xmlns:os="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:osnowaGeodezyjna:1.0"
targetNamespace="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:fotogrametria:1.0"
elementFormDefault="qualified" attributeFormDefault="unqualified"
version="1.0">
<import namespace="http://www.opengis.net/gml/3.2"
schemalLocation="http://schemas.opengis.net/gml/3.2.1/gml.xsd"/>
<import namespace="http://www.isotc21l.0rg/2005/gco"
schemaLocation="http://schemas.opengis.net/iso/19139/20070417/gco/gco.xsd"/
>
<import namespace="http://www.isotc21l.0rg/2005/gmd"
schemalocation="http://schemas.opengis.net/iso/19139/20070417/gmd/citation.
xsd" />
<import namespace="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0"
schemalLocation="BT ModelPodstawowy.xsd"/>
<!l-- ===============================__>
<element name="FOT Baza" type="fot:FOT BazaType" abstract="true"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="FOT_ BazaType" abstract="true">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="idIIP"
type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
<element name="cyklZycia"
type="bt:BT CyklZyciaInfoPropertyType"/>
<element name="nrZgloszeniaPracyGeodKart"

type="string"/>

<element name="dataWykZobrZrodl" type="date"
maxOccurs="unbounded" />

<element name="dataUtworzeniaZbDanych"
type="date" maxOccurs="unbounded" />

<element name="weryfikacjaJakosci"
type="boolean" />

<element name="nrWnioskuOPrzyjDoZasobu"
type="string"/>

<element name="dataPrzyjeciaDoZasobu"
type="date" />

<element name="nrEwidencyjnyWZasobie"
type="string"/>

<element name="dataWylaczeniaZZasobu"
type="date" />

<element name="skalaZobrazowaniaZrodlowego">

<complexType>
<simpleContent>
<extension base="integer">
<attribute
ref="gco:nilReason" />
</extension>
</simpleContent>
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</complexType>
</element>
<element
name="terenWielkoscPikselaZobrazZrodl">
<complexType>
<simpleContent>
<extension
base="gml:LengthType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<!-- Roles -->
<element name="FOTO" type="gml:ReferenceType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencjaDoObiektu</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="FOT_ BazaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:FOT Baza'"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="FOT Zobrazowanie" type="fot:FOT ZobrazowanieType"
abstract="true" substitutionGroup="fot:FOT Baza"/>
<complexType name="FOT_ ZobrazowanieType" abstract="true">

<complexContent>
<extension base="fot:FOT BazaType">
<sequence>
<element name="nrSzeregu">
<complexType>
<simpleContent>
<extension base="string">
<attribute
ref="gco:nilReason" />
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>

<element name="nazwaZdjecia" type="string"/>

<element name="przestrzenBarwna'
type="string"/>

<element name="rolkaFolder" type="string"/>

<element name="zbDanychZdjecie"
type="bt:BT ZbiorPropertyType"/>

<element name="skala">

<complexType>
<simpleContent>
<extension base="integer">



Dziennik Ustaw Nr 263 — 15355 — Poz. 1571

<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<element name="terenWielkoscPiksela">
<complexType>
<simpleContent>
<extension
base="gml:LengthType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<!-- Roles -->

<element name="wynik3"
type="fot:NMT WektorLiniaPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlo3</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik4"
type="fot:NMT WektorPunktPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlo4</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik13"
type="fot:ORT OrtofotomapaPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlol3</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="FOT ZobrazowaniePropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:FOT Zobrazowanie"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="FOT_ZdjecieLotnicze"
type="fot:FOT ZdjecieLotniczeType"
substitutionGroup="fot:FOT Zobrazowanie"/>
<complexType name="FOT ZdjecieLotniczeType">
<complexContent>
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<extension base="fot:FOT ZobrazowanieType">

<sequence>
<element name="daneINS" minOccurs="3"
maxOccurs="3">
<complexType>
<simpleContent>
<extension
base="gml:AngleType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<element name="kartaPracySkan"
type="bt:BT ZbiorPropertyType"/>
<element name="metrykaKamerySkan"
type="bt:BT ZbiorPropertyType"/>
<element name="rodzaj"
type="fot:FOT _RodzajzdType"/>
<element name="wspEkscentraAnteny"
type="gml:PointPropertyType" />
<element name="wspSrodkaRzutowWyr">
<complexType>
<complexContent>
<extension
base="gml:PointPropertyType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>
<element name="wspSrodkaRzutowGPS">
<complexType>
<complexContent>
<extension
base="gml:PointPropertyType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>
<element name="katElemOrienZewnWyr"

minOccurs="3" maxOccurs="3">

<complexType>
<simpleContent>
<extension
base="gml:AngleType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<!-- Roles -->

<element name="daneOkreslElemOriZewnZdjecia"
type="fot:FOT AerotriangulacjaPropertyType" minOccurs="0">
<annotation>

<appinfo>
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<gml:reversePropertyName>fot:zdjecieLotnicze</gml:reversePropertyName

>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="FOT ZdjecieLotniczePropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:FOT ZdjecieLotnicze"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="FOT_ ZdjecieSatelitarne"
type="fot:FOT ZdjecieSatelitarneType"
substitutionGroup="£fot:FOT Zobrazowanie"/>
<complexType name="FOT ZdjecieSatelitarneType">
<complexContent>
<extension base="fot:FOT_ ZobrazowanieType">
<sequence>
<element name="pozycjaNaOrbicie"
maxOccurs="unbounded">

<complexType>
<complexContent>
<extension
base="gml:PointPropertyType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>

<element name="wspolczIlorazuWielomianowego"
maxOccurs="unbounded">

<complexType>
<simpleContent>
<extension base="double">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>

<element name="wychylenieUkladuOptycznego"
maxOccurs="3">

<complexType>
<simpleContent>
<extension
base="gml:AngleType">
<attribute
ref="gco:nilReason" />
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>

<!-- Roles -->
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<element name="daneOkreslElemOriZewnZdjecia"
type="fot:FOT AerotriangulacjaPropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zdjecieSatelitarnel</gml:reverseProperty
Name>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="satelita"
type="fot:FOT SatelitaPropertyType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zdjecieSatelitarne2</gml:reverseProperty

Name>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="FOT_ ZdjecieSatelitarnePropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:FOT ZdjecieSatelitarne"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="FOT_Satelita" type="fot:FOT SatelitaType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="FOT_ SatelitaType">

<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="nazwaSatelity" type="string"/>
<!-- Roles -->

<element name="zdjecieSatelitarne2"
type="fot:FOT ZdjecieSatelitarnePropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:satelita</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="FOT_ SatelitaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:FOT_Satelita"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
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<element name="FOT_ Aerotriangulacja"
type="fot:FOT AerotriangulacjaType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>

<complexType name="FOT AerotriangulacjaType">

<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="dataWykonania" type="date"/>
<element

name="wspTloweFotopktowPktowWiazacychZBledamiWyr"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>

<element name="elemOrientacjiZewnZBledamiWyr"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>

<element
name="wspFotopktowPktowWiazacychZBledamiWyr"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>

<element name="weryfikacjaJdakosci"
type="boolean"/>

<!-- Roles -->

<!-- inLine -->

<element name="zdjecieSatelitarnel"
type="fot:FOT ZdjecieSatelitarnePropertyType" maxOccurs="unbounded">

<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:daneOkreslElemOriZewnZdjecia</gml:revers
ePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zdjecieLotnicze"
type="fot:FOT ZdjecieLotniczePropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:daneOkreslElemOriZewnZdjecia</gml:revers
ePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynikl5"
type="fot:0RT OrtofotomapaPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlol5</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
<!-- byReference -->

<element name="daneOSystemieOdniesienia"
type="gml:ReferenceType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencjaDoObiektu</gml:targetElement>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
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</complexContent>
</complexType>
<complexType name="FOT AerotriangulacjaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:FOT Aerotriangulacja"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT UksztaltowanieTerenu"
type="fot:NMT UksztaltowanieTerenuType" abstract="true"
substitutionGroup="fot:FOT Baza"/>
<complexType name="NMT UksztaltowanieTerenuType" abstract="true">
<complexContent>
<extension base="fot:FOT BazaType">
<sequence>
<element name="dataPozyskaniaDanychPom"
type="date" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="blSredniWys"
type="gml:LengthType" />
<element name="godlo" type="string"/>
<element name="rodzajDanychZrodl"
type="string"/>
<!-- Roles -->
<element name="daneOSystemieOdniesienia"
type="gml:ReferenceType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencjaDoObiektu</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="NMT UksztaltowanieTerenuPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT UksztaltowanieTerenu"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT NMT" type="fot:NMT NMTType"
substitutionGroup="fot:NMT UksztaltowanieTerenu"/>
<complexType name="NMT NMTType">
<complexContent>
<extension base="fot:NMT UksztaltowanieTerenuType">
<sequence>
<element name="grupa"
type="fot:FOT GrupaNMTType"/>
<!-- Roles -->
<element name="zbDanychNMT"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="wynikll"
type="fot:ORT OrtofotomapaPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodloll</gml:reversePropertyName>
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</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zrodlol0"
type="fot:NMT ZbDanychPomNMTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik1l0</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="NMT NMTPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT NMT"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT NMPT" type="fot:NMT NMPTType"
substitutionGroup="fot:NMT UksztaltowanieTerenu"/>
<complexType name="NMT NMPTType">
<complexContent>
<extension base="fot:NMT UksztaltowanieTerenuType">
<sequence>
<element name="grupa"
type="fot:FOT GrupaNMPTType"/>
<!-- Roles -->
<element name="zbDanychNMPT"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="zrodlo7"
type="fot:NMT ZbDanychPomNMTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik7</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynikl2"
type="fot:0RT OrtofotomapaPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlol2</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="NMT NMPTPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT_ NMPT"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
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<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT ZbDanychPomNMT" type="fot:NMT ZbDanychPomNMTType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="NMT ZbDanychPomNMTType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="grupa"
type="fot:FOT GrupaZbDanychPomNMTType" />
<!-- Roles -->
<element name="zrodlo2"
type="fot:NMT ChmuraPktowKlasyfPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik2</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zrodlo5"
type="fot:NMT WektorLiniaPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik5</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zrodlo6"
type="fot:NMT WektorPunktPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik6</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik7"
type="fot :NMT NMPTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlo7</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik1l0"
type="fot:NMT NMTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlol0</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="NMT ZbDanychPomNMTPropertyType">
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<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT ZbDanychPomNMT"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT ChmuraPktow" type="fot:NMT ChmuraPktowType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="NMT ChmuraPktowType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="dataNalotu" type="date"/>
<element name="gestoscPktow" type="integer"/>
<element name="blSrWysokosci"
type="gml:LengthType" />
<element name="chmura"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<!-- Roles --—>
<element name="wynikl"
type="fot:NMT ChmuraPktowKlasyfPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlol</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="NMT ChmuraPktowPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT ChmuraPktow"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT_ ChmuraPktowKlasyf"
type="fot:NMT ChmuraPktowKlasyfType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature" />
<complexType name="NMT ChmuraPktowKlasyfType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="niskaWegetacja"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="sredniaWegetacja"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType" />
<element name="wysokaWegetacja"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="budynkiIBudowle"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="powWod"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="grunt"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="niesklasyfikowane"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<!-- Roles -->
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<element name="zrodlol"
type="fot:NMT ChmuraPktowPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynikl</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik2"
type="fot:NMT ZbDanychPomNMTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlo2</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="NMT ChmuraPktowKlasyfPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT ChmuraPktowKlasyf"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT WektorPunkt" type="fot:NMT WektorPunktType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="NMT WektorPunktType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="rodzPunktu"
type="fot:FOT RodzajPunktuType"/>
<!-- Roles -->
<element name="zrodlo4"
type="fot:FOT ZobrazowaniePropertyType" minOccurs="0">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik4</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik6"
type="fot:NMT ZbDanychPomNMTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlo6</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
<!-- byReference -->

<element name="zrodlo8"
type="gml:ReferenceType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>
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<gml:targetElement>bt:BT ReferencjaDoObiektu</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="NMT WektorPunktPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT WektorPunkt"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="NMT WektorLinia" type="fot:NMT WektorLiniaType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="NMT WektorLiniaType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="rodzLinii"
type="fot:FOT RodzajLiniiType"/>
<!-- Roles -->
<element name="zrodlo3"
type="fot:FOT_ ZobrazowaniePropertyType" minOccurs="0">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynik3</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wynik5"
type="fot:NMT ZbDanychPomNMTPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:zrodlo5</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
<!-- byReference -->

<element name="zrodlo9"
type="gml:ReferenceType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencjaDoObiektu</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="NMT WektorLiniaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:NMT WektorLinia"/>
</sequence>
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<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="ORT_Ortofotomapa" type="fot:ORT OrtofotomapaType"
substitutionGroup="£fot:FOT Baza"/>
<complexType name="ORT_ OrtofotomapaType">
<complexContent>
<extension base="fot:FOT BazaType">
<sequence>
<element name="godlo" type="string"/>
<element name="blSrPolPunktu"
type="gml:LengthType" />
<element name="przestrzenBarwna"
type="string"/>
<element name="grupa"
type="fot:FOT GrupaOrtoType"/>
<!-- Roles -->
<!-- inLine -->
<element name="zbDanychOrto"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType" />
<element name="zrodloll"
type="fot:NMT NMTPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynikll</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zrodlol2"
type="fot:NMT NMPTPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynikl2</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zrodlol3"
type="fot:FOT ZobrazowaniePropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynikl3</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="zrodlol5"
type="fot:FOT AerotriangulacjaPropertyType" minOccurs="0"

maxOccurs="unbounded">
<annotation>

<appinfo>

<gml:reversePropertyName>fot:wynikl5</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
<!-- byReference -->

<element name="daneOSystemieOdniesienia"

type="gml:ReferenceType">
<annotation>
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<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencjaDoObiektu</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="ORT OrtofotomapaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="fot:ORT Ortofotomapa"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- ========= DATA TYPES ============== -->
<element name="FOT_RodzajLinii" type="fot:FOT_ RodzajLiniiType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="FOT RodzajLiniiType">
<sequence>
<element name="liniaGrzbietuZlebu"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="liniaSkarpUrwiskMurowOporowych"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="liniaCieku"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType" />
<element name="liniaWzdluzGranicObszOJednostajnymSpadku"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="liniaWzdluzGranicObszWylaczonego"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType" />
<element name="liniaWzdluzGranicObszPlanarnego"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="liniaWarstwicZWysokoscia"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
</sequence>
</complexType>
<complexType name="FOT_ RodzajLiniiPropertyType">
<sequence>
<element ref="fot:FOT RodzajLinii"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<element name="FOT_RodzajPunktu" type="fot:FOT RodzajPunktuType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="FOT_ RodzajPunktuType">
<sequence>
<element name="pktMasowy"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="pktCharakterystycznyPikieta"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
<element name="pktWysokosciowyKota"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType"/>
</sequence>
</complexType>
<complexType name="FOT_ RodzajPunktuPropertyType">
<sequence>
<element ref="fot:FOT RodzajPunktu"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
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</complexType>
<!-- ========= CODE LIST -—>
<simpleType name="FOT RodzajZdType">
<union memberTypes="fot:FOT RodzajZdEnumerationType
fot:FOT RodzajzdOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="FOT RodzajZdEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="analogowe"/>
<enumeration value="cyfrowe"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="FOT RodzajZdOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaOrtoType">
<union memberTypes="fot:FOT GrupaOrtoEnumerationType
fot:FOT GrupaOrtoOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaOrtoEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="ORTO-005"/>
<enumeration value="ORTO0-010"/>
<enumeration value="ORTO-025"/>
<enumeration value="ORTO0-050"/>
<enumeration value="ORTO-100"/>
<enumeration value="ORTO-250"/>
<enumeration value="ORTO-500"/>
<enumeration value="niestandardowa"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaOrtoOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaNMPTType">
<union memberTypes="fot:FOT GrupaNMPTEnumerationType
fot:FOT GrupaNMPTOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaNMPTEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="NMPT-0"/>
<enumeration value="NMPT-1"/>
<enumeration value="NMPT-5"/>
<enumeration value="niestandardowy"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaNMPTOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaNMTType">
<union memberTypes="fot:FOT GrupaNMTEnumerationType
fot:FOT GrupaNMTOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaNMTEnumerationType">
<restriction base="string">
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<enumeration value="NMT-1"/>
<enumeration value="NMT-5"/>
<enumeration value="NMT-25"/>
<enumeration value="NMT-50"/>
<enumeration value="NMT-100"/>
<enumeration value="niestandardowy"/>
</restriction>
</simpleType>

<simpleType name="FOT GrupaNMTOtherType">

<restriction base='
<pattern value="other:

</restriction>
</simpleType>

'string">

\w{2,}"/>

<simpleType name="FOT GrupaZbDanychPomNMTType">

Poz. 1571

<union memberTypes="fot:FOT GrupaZbDanychPomNMTEnumerationType
fot:FOT GrupaZbDanychPomNMTOtherType" />
</simpleType>
<simpleType name="FOT GrupaZbDanychPomNMTEnumerationType">
<restriction base="string">

<enumeration value="NMT-01"/>
<enumeration value="NMT-025"/>
<enumeration value="NMT-050"/>
<enumeration value="NMT-0100"/>
<enumeration value="niestandardowy"/>
</restriction>
</simpleType>

<simpleType name="FOT GrupaZbDanychPomNMTOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other:
</restriction>
</simpleType>
</schema>

\w{2,}"/>

13. Schemat aplikacyjny GML dla modelu podstawowego

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<schema xmlns="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema"
xmlns:gml="http://www.opengis.net/gml/3.2"
xmlns:gco="http://www.isotc21ll.0rg/2005/gco"
xmlns:gmd="http://www.isotc21l.0rg/2005/gmd"
xmlns:bt="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0"
targetNamespace="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0"
elementFormDefault="qualified" attributeFormDefault="unqualified">

<import namespace="http://www.opengis.net/gml/3.2"
schemalLocation="http://schemas.opengis.net/gml/3.2.1/gml.xsd"/>

<import namespace="http://www.isotc21l.0rg/2005/gmd"
schemalLocation="http://schemas.opengis.net/iso/19139/20070417/gmd/gmd.xsd"/
>

<import namespace="http://www.isotc21l.0rg/2005/gmd"
schemaLocation="http://schemas.opengis.net/iso0/19139/20070417/gmd/citation.
xsd" />

<import namespace="http://www.isotc21ll.0rg/2005/gco"
schemaLocation="http://schemas.opengis.net/iso0/19139/20070417/gco/gco.xsd"/
>

<element name="BT ObiektPrzestrzenny"
type="bt:BT ObiektPrzestrzennyType" abstract="true"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="BT ObiektPrzestrzennyType" abstract="true">
<complexContent>
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<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="zbior" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennych</gml:targetElement

>
</appinfo>
</annotation>
<complexType>
<complexContent>
<extension
base="gml:ReferenceType">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="BT ObiektPrzestrzennyPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="bt:BT ObiektPrzestrzenny"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<|——=================== -—>
<element name="BT ReferencyjnyObiektPrzestrzenny"
type="bt:BT ReferencyjnyObiektPrzestrzennyType" abstract="true"
substitutionGroup="bt:BT ObiektPrzestrzenny"/>
<complexType name="BT ReferencyjnyObiektPrzestrzennyType"
abstract="true">
<complexContent>
<extension base="bt:BT ObiektPrzestrzennyType">
<sequence>
<element name="idIIP"
type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="BT ReferencyjnyObiektPrzestrzennyPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="bt:BT ReferencyjnyObiektPrzestrzenny"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<|-——================== -——>
<element name="BT ZbiorDanychPrzestrzennych"
type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature" />
<complexType name="BT ZbiorDanychPrzestrzennychType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
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<sequence>
<element name="idIIP"
type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
<element name="metadane"
type="gmd:MD Metadata PropertyType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>gmd:MD Metadata</gml:targetElement>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="obiekt"
type="bt:BT ObiektPrzestrzennyPropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ObiektPrzestrzenny</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="BT ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennych"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<le- -
<element name="BT Identyfikator" type="bt:BT IdentyfikatorType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="BT IdentyfikatorType">
<sequence>
<element name="lokalnyId" type="string"/>
<element name="przestrzenNazw" type="string"/>
<element name="wersjaId" type="string" minOccurs="0"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT IdentyfikatorPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT Identyfikator"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- —-——>

<element name="BT Zbior" type="bt:BT ZbiorType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="BT ZbiorType">
<sequence>
<element name="dataAktualizacji" type="date"
minOccurs="0"/>
<element name="dataUtworzenia" type="date"/>
<element name="opis" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="postacElektroniczna" type="boolean"/>
<element name="rozszerzenie" type="string" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded" />
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<element name="autor"
type="gmd:CI_ResponsibleParty PropertyType" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="tytul" type="string"/>

<element name="zasobSieciowy"
type="gmd:CI_OnlineResource PropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded" />

<element name="rodzajZawartosci"
type="bt:BT RodzajElementuType" maxOccurs="unbounded"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT ZbiorPropertyType">

<sequence>

<element ref="bt:BT Zbior"/>

</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- —-——>

<element name="BT CyklZyciaInfo" type="bt:BT CyklZyciaInfoType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="BT CyklZyciaInfoType">
<sequence>
<element name="poczatekWersjiObiektu" type="dateTime"/>
<element name="koniecWersjiObiektu" type="dateTime"
minOccurs="0"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT CyklZyciaInfoPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT CyklZyciaInfo"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- —-——>

<element name="BT OperatTech" type="bt:BT OperatTechType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature" />
<complexType name="BT OperatTechType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="dataUtworzenia" type="date"/>
<element name="idOpracowania" type="string"
maxOccurs="unbounded" />
<element name="metadane"
type="gmd:MD Metadata PropertyType"/>
<element name="odniesienieDoBazy"
type="bt:BT BazaEnumerationType" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="wykonawca"
type="gmd:CI_ResponsibleParty PropertyType"/>
<element name="zasiegRoboty"
type="gml:LinearRingPropertyType" />
<element name="zasobSieciowy"
type="gmd:CI_OnlineResource PropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded" />
<element name="zawartosc"
type="bt:BT ZbiorPropertyType" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="idZgloszenia">
<complexType>
<simpleContent>
<extension base="string">
<attribute
ref="gco:nilReason"/>
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</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<element name="zleceniodawca">
<complexType>
<complexContent>
<extension

base="gmd:CI_ResponsibleParty PropertyType"/>
</complexContent>

</complexType>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="BT OperatTechPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT OperatTech"/>
</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>

</complexType>

<!—- -—>

<simpleType name="BT BazaEnumerationType">
<annotation/>

<restriction base="string">
<enumeration value="EGiB"/>
<enumeration value="GESUT"/>
<enumeration value="BDNMT"/>
<enumeration value="BDOrto"/>
<enumeration value="BDOT10k"/>
<enumeration value="BDOT500"/>
<enumeration value="BDSO0G"/>
<enumeration value="BDZLiS"/>
<enumeration value="EMUiA"/>
<enumeration value="PRG"/>
<enumeration value="PRNG"/>
<enumeration value="PRPOG"/>
<enumeration value="RCiWN"/>
<enumeration value="BDOO"/>
</restriction>
</simpleType>
<le- -
<simpleType name="BT RodzajElementuType">
<union memberTypes="bt:BT RodzajElementuEnumerationType
bt:BT RodzajElementuOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="BT RodzajElementuEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="dowodyIKopieDoreczen">
<annotation/>
</enumeration>
<enumeration value="dziennikPomiaru">
<annotation/>
</enumeration>
<enumeration value="inny">
<annotation/>
</enumeration>
<enumeration value="protokol">
<annotation/>
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</enumeration>

<enumeration

value="roboczaBazaDanych">

<annotation/>
</enumeration>

<enumeration

value="sprawozdanieTechniczne">

<annotation/>
</enumeration>

<enumeration

value="szkicPomiarowy">

<annotation/>
</enumeration>

</restriction>
</simpleType>

<simpleType name="BT RodzajElementuOtherType">

<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<l-== -—>

<simpleType name="BT UkladWysType">
<union memberTypes="bt:BT UkladWysEnumerationType

bt :BT UkladWysOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="BT UkladWysEnumerationType">

<restriction base=
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration

</restriction>

</simpleType>

"string">
value="Kronsztadt60"/>
value="Kronsztadt86"/>
value="Kronsztadt2006" />
value="Amsterdam55" />
value="Amsterdam2000" />
value="EUREF89" />
value="ETRF2000" />
value="ETRF2008" />
value="Pulkowo42" />
value="EVRS2007" />

<simpleType name="BT UkladWysOtherType">

<restriction base=

"string">

<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<l--= -

<simpleType name="BT_ UkladGeodType">
<union memberTypes="bt:BT UkladGeodEnumerationType

bt :BT UkladGeodOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="BT UkladGeodEnumerationType">

<restriction base=
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration
<enumeration

</restriction>

</simpleType>

"string">
value="EUREF89" />
value="ETRF2000" />
value="ETRF2008" />
value="Pulkowo42" />
value="PUWP1992" />
value="PUWP2000" />
value="PUWP1965" />
value="PUWP1942" />
value="PUWPBG" />
value="UTM" />

<simpleType name="BT UkladGeodOtherType">
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<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<l-- -——>
<element name="BT ReferencjaDoObiektu"
type="bt:BT ReferencjaDoObiektuType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="BT ReferencjaDoObiektuType">
<choice>
<element name="idIIP"
type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
<element name="obiekt" type="gml:ReferenceType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencyjnyObiektPrzestrzenny</gml:targetEl
ement>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="obiektKarto"
type="bt:KR ObiektKartoPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektPrzedstawiany</gml:reversePropertyN
ame>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="pktWysKarto"
type="bt:KR PktWysPropertyType" minOccurs="0">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektPrzedstawiany2</gml:reverseProperty
Name>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="liniaWysKarto"
type="bt:KR LiniaWysPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektyReferencyjne</gml:reversePropertyN

ame>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</choice>
</complexType>
<complexType name="BT ReferencjaDoObiektuPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT ReferencjaDoObiektu"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>

<simpleType name="BT ReferencjaDoObiektuUnionSemantics">
<restriction base="string">
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<enumeration value="identyfikatorIIP"/>
</restriction>
</simpleType>
<l-- -
<element name="BT Dokument" type="bt:BT DokumentType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="BT DokumentType">
<sequence>
<element name="opis" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="rodzaj" type="bt:DC RodzajDokumentuType"/>
<element name="status"
type="bt:DC_StatusDokumentuKodType" />
<element name="sygnatura" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="tytul" type="string"/>
<element name="wydawca" type="string"/>
<element name="zasobSieciowy"
type="gmd:CI_OnlineResource PropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded" />
<element name="data">
<complexType>
<simpleContent>
<extension base="date">
<attribute ref="gco:nilReason"/>

</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT DokumentPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT Dokument"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- -—
<simpleType name="DC_RodzajDokumentuType">
<annotation/>

<union memberTypes="bt:DC_RodzajDokumentuEnumerationType
bt:DC_RodzajDokumentuOtherType" />
</simpleType>
<simpleType name="DC_RodzajDokumentuEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="decyzja"/>
<enumeration value="inny"/>
<enumeration value="orzeczenie"/>
<enumeration value="rozporzadzenie"/>
<enumeration value="protokol"/>
<enumeration value="uchwala"/>
<enumeration value="umowa"/>
<enumeration value="ustawa'"/>
<enumeration value="wyciagZKw"/>
<enumeration value="zarzadzenie"/>
<enumeration value="zawiadomienie"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="DC_RodzajDokumentuOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
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<l-- —-——>
<simpleType name="DC_StatusDokumentuKodType">
<restriction base="string">
<enumeration value="obowiazujacy"/>
<enumeration value="nieobowiazujacy"/>
</restriction>
</simpleType>
<l-- -
<element name="KR ObiektKarto" type="bt:KR ObiektKartoType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature" />
<complexType name="KR ObiektKartoType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="mianownikSkali"

type="integer"/>

<element name="kodKarto" type="string"
minOccurs="0"/>

<element name="geometriaKarto"
type="gml:GeometricPrimitivePropertyType" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="uwagi" type="string"
minOccurs="0"/>

<element name="etykieta"
type="bt:KR EtykietaType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="parametr" type="double"
minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="warstwa" type="string"
minOccurs="0"/>

<element name="obiektPrzedstawianyl"
type="bt:BT ReferencjaDoObiektuPropertyType">

<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektKarto</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR ObiektKartoPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR ObiektKarto"/>
</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
</complexType>
<!l-—- —-—>
<element name="KR_ PktWys" type="bt:KR PktWysType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="KR PktWysType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="polozenie"
type="gml:DirectPositionType" />
<element name="etykieta"

type="bt:KR EtykietaType"/>
<element name="rodzajPkt"

type="bt:KR RodzajPktuType"/>
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<element name="obiektPrzedstawiany2"
type="bt:BT ReferencjaDoObiektuPropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:pktWysKarto</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR PktWysPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR PktWys"/>
</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
</complexType>
<!—- -——>
<element name="KR LiniaWys" type="bt:KR LiniaWysType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature" />
<complexType name="KR LiniaWysType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="geometriaKarto"
type="gml:GeometricPrimitivePropertyType" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="etykieta"
type="bt:KR EtykietaType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="rodzajLinii"
type="bt:KR RodzajLiniiType"/>
<element name="obiektyReferencyjne"
type="bt:BT ReferencjaDoObiektuPropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded">

<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>liniaWysKarto</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR LiniaWysPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR LiniaWys"/>
</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
</complexType>
<!l-- -
<element name="KR _Etykieta" type="bt:KR EtykietaType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="KR EtykietaType">
<sequence>
<element name="tekst" type="string"/>
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<element name="czcionka" type="bt:KR KrojPismaType"/>

<element name="geometriaKarto"
type="gml:GeometricPrimitivePropertyType" maxOccurs="unbounded" />

<element name="odnosnik" type="bt:KR OdnosnikType"
minOccurs="0"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="KR EtykietaTypePropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR Etykieta"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<|-——=========== -—>

<element name="KR _KrojPisma" type="bt:KR KrojPismaType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="KR KrojPismaType">
<sequence>
<element name="nazwaCzcionki" type="string"/>
<element name="wysCzcionki" type="integer"/>
<element name="pogrubiona" type="boolean"/>
<element name="kursywa" type="boolean"/>
<element name="podkreslona" type="boolean"/>
<element name="kolor" type="integer" minOccurs="3"
maxOccurs="4"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="KR KrojPismaPropertyType">

<sequence>

<element ref="bt:KR KrojPisma"/>

</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-——======= -——>

<element name="KR_Odnosnik" type="bt:KR OdnosnikType"
substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="KR OdnosnikType">
<sequence>
<element name="polozenie" type="gml:PointType"
minOccurs="3" maxOccurs="3"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="KR OdnosnikPropertyType">

<sequence>

<element ref="bt:KR Odnosnik"/>

</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l ——======== -——>

<element name="KR Opis" type="bt:KR OpisType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="KR OpisType">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="idOpisu" type="string"/>
<element name="opis" type="string"
minOccurs="0"/>
<element name="czcionka"
type="bt:KR KrojPismaType" minOccurs="0"/>
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<element name="geometriaKarto"

type="gml:GeometricPrimitivePropertyType" maxOccurs="unbounded" />

</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR OpisPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR Opis"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>

</complexType>

<l-- —-—>

<simpleType name="KR_RodzajPktuType">
<annotation/>

<union memberTypes="bt:KR RodzajPktuEnumerationType

bt :KR_RodzajPktuOtherType" />

</simpleType>
<simpleType name="KR_RodzajPktuEnumerationType">
<restriction base="string">

<enumeration value="pikieta"/>
<enumeration value="pktOsnowy"/>
<enumeration value="rzednaArmatury"/>
<enumeration value="inny"/>
<enumeration value="rzednaDna"/>
<enumeration value="rzednaGory"/>
<enumeration value="rzednaDolu"/>
<enumeration value="pktWysNaturalny"/>
<enumeration value="pktWysSztuczny"/>
</restriction>
</simpleType>

<simpleType name="KR_RodzajPktuOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<l-- -
<simpleType name="KR_RodzajLiniiType">
<annotation/>
<union memberTypes="bt:KR RodzajLiniiEnumerationType

bt:KR RodzajLiniiOtherType" />

</simpleType>
<simpleType name="KR RodzajLiniiEnumerationType">

<restriction base="string">
<enumeration value="warstwica"/>
<enumeration value="granicaSkarpy"/>
<enumeration value="inna"/>
<enumeration value="liniaGrzbietu"/>
<enumeration value="liniaCieku"/>

</restriction>

</simpleType>

<simpleType name="KR_RodzajLiniiOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>

</schema>
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Zatacznik nr 2

SZCZEGOLOWE WYTYCZNE DOTYCZACE AKTUALIZACJI BAZ DANYCH DOTYCZACYCH ZOBRAZOWAN
LOTNICZYCH | SATELITARNYCH ORAZ ORTOFOTOMAPY | NUMERYCZNEGO MODELU TERENU

DZIAL 1

Baza danych dotyczaca zobrazowan
lotniczych i satelitarnych

Rozdziat 1
Zobrazowania lotnicze i satelitarne

1. W przypadku wykonywania zdje¢ lotniczych:

1) terendw réwninnych pokrycie podtuzne zdje¢ lot-
niczych, okreslane jako wyrazony w procentach
stosunek powierzchni obszaru wspolnego (odfo-
tografowanego na dwoch sasiednich zdjeciach
w szeregu) do powierzchni zdjecia, wynosi nie
mniej niz 60%;

2) terenéw réwninnych pokrycie poprzeczne zdjeé
lotniczych, okreslane jako wyrazony w procentach
stosunek szerokosci obszaru wspdlnego pomie-
dzy sgsiednimi szeregami zdjeé¢ (odfotografowa-
nego na dwodch sasiednich szeregach zdjeé) do
szerokosci obszaru odfotografowanego na poje-
dynczym szeregu zdjeé, wynosi nie mniej niz 30%
w przypadku fotografowania z wysokosci nie
wigkszej niz 1500 m oraz nie mniej niz 25% w przy-
padku fotografowania z wysokos$ci wiekszej niz
1500 m;

3) opracowan wielkoskalowych miast z wysokg za-
budowg (budynki majgce wiecej niz cztery kon-
dygnacje) pokrycie podtuzne zdje¢ nalezy zwiek-
szy¢ do nie mniej niz 70%;

4) terenow o duzych deniwelacjach projektowane
pokrycie podtuzne i poprzeczne zdjeé¢ lotniczych
nalezy zwiekszy¢ o wptyw deniwelacji.

2. Przy projektowaniu i wyborze obiektywu kame-
ry analogowej uwzglednia sie:
1) typ i uksztattowanie terenu;
2) rodzaj opracowania;
3) zaktadang doktadnosé opracowania;

4) maksymalny putap osiggany przez samolot lub
$migtowiec.

3. W zaleznosci od przeznaczenia zdjeé lotniczych
oraz uksztattowania terenu zaleca sie stosowanie
obiektywow:

1) szerokokatnych:

a)dla opracowan dotyczacych ortofotomap
o $redniej rozdzielczosci na obszarach réownin-
nych i pofatdowanych,

b) dla opracowan sytuacyjno-wysokos$ciowych ob-
szarow réwninnych i pofatdowanych;

2) normalnokatnych i pétnormalnokatnych:

a) dla opracowan dotyczacych ortofotomap tere-
now miejskich z zabudowa wielokondygnacyjna,

b) dla opracowan sytuacyjno-wysokosciowych ob-
szaréw o duzych deniwelacjach.

4. W przypadku wykonywania zdje¢ lotniczych ka-
merami analogowymi w skali wigkszej od 1:83000 lub
kamerami cyfrowymi z rozdzielczo$cig nie wiekszg niz
0,75 m wymagana jest terenowa sygnalizacja punk-
tow osnowy przed wykonaniem lotu fotogrametrycz-
nego. Sygnalizacje wykonuje sie znakami sygnaliza-
cyjnymi, ktérych ksztatt, wielkos¢ i kolor gwarantuja
ich odfotografowanie i jednoznaczng identyfikacje na
zdjeciach.

5. W trakcie wykonywania zdje¢ lotniczych musi
by¢ aktywna jedna naziemna stacja referencyjna lub
wiecej takich stacji, ktdére tworzg odbiorniki GPS
umieszczone na znanych punktach osnowy geodezyj-
nej. Funkcje stacji referencyjnych moga spetnia¢ per-
manentnie dziatajace stacje referencyjne systemu
aktywnej sieci geodezyjnej ASG-EUPQOS, o ktorej mo-
wa w przepisach wydanych na podstawie art. 19 ust. 1
pkt 6 ustawy, zwanej dalej ,ASG-EUPOS”.

6. Pomiar trajektorii samolotu Ilub $migtowca,
tj. trajektorii anteny GPS na samolocie lub $migtowcu,
wykonuje sie, jednoczes$nie rejestrujgc dane GPS za
pomocg odbiornika na poktadzie samolotu lub $mi-
glowca i na naziemnych stacjach referencyjnych,
z czestotliwoscig nie mniejszg niz 1 Hz.

7. W przypadku wykonywania zdje¢ lotniczych po-
miarowymi kamerami analogowymi:

1) obrobka fotochemiczna filmow lotniczych musi
by¢ realizowana w warunkach i z uzyciem odczyn-
nikéw zalecanych przez producenta filmu;

2) zdjecia, bezposrednio po procesie obrébki foto-
chemicznej, sg skanowane, a odstep czasu miedzy
ich wykonaniem a skanowaniem nie powinien by¢
dtuzszy niz trzy miesigce;

3) do skanowania wykorzystuje sie skanery fotogra-
metryczne przeznaczone do skanowania pomiaro-
wych zdje¢ lotniczych, kalibrowane zgodnie z zale-
ceniami producenta, umozliwiajgce co najmniej:

a) skanowanie filmu w rolce,

b) skanowanie negatywoéw oraz diapozytywow
zdje¢ lotniczych monochromatycznych i bar-
wnych,

c) osiggniecie precyzji geometrycznej skanowania,
wyrazonej przez btad $redni, nie gorszej niz
2 ym wzdtuz kazdej osi,

d) przenoszenie gestosci
0,1—2,5D,

e) zapis obrazow w formacie TIFF lub TIFF z kom-
presjg JPEG o stopniu kompresjig=4Ilubq=5
wraz z piramidg obrazow;

optycznej w zakresie
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4) skanowanie zdjeé wykonuje sie:

a) z rozdzielczo$ciag geometryczng nie wiekszg niz
14 pm,

b) otrzymujac histogram obejmujacy wiele pozio-
mow, unikajac wystepowania pikseli o skraj-
nych wartosciach radiometrycznych (dla zapisu
o$miobitowego wartosci 0 i 255).

8. W celu wykonania procesu weryfikacji jakosci
zdje¢ lotniczych wykonawca przekazuje:

1) projekt nalotu w formie cyfrowej;

2) sprawozdanie techniczne opisujgce w szczegdlno-
§ci warunki i parametry techniczne wykonania
prac oraz ewentualne problemy zaistniate w trak-
cie nalotu, w tym informacje o koniecznosci wyko-
nywania lotow poprawkowych;

3) raport obrébki fotochemicznej — w przypadku
zdje¢ lotniczych wykonanych pomiarowymi kame-
rami analogowymi;

4) informacje  dotyczace skanowania,

w szczegodlnosci:

procesu

a) nazwe skanera,

b) parametry skanowania;
5) metryki kalibracji kamer fotogrametrycznych;
6) karty pracy fotolotniczej;
7) raporty z pomiaru ekscentru anteny GPS;
8) wspotrzedne srodkéw rzutdéw zdjeé lotniczych;

9) w przypadku zdje¢ lotniczych wykonanych pomia-
rowg kamerg analogowag — zbiory danych:

a) utrwalone na filmie negatywowym lub pozyty-
wowym,

b) w postaci kopii oryginatdw zdje¢ lotniczych
utworzone w procesie skanowania tych orygi-
natow i zapisane w formacie TIFF lub TIFF
z kompresjg JPEG o stopniu kompresji q =4 lub
g =5 wraz z piramida obrazéw;

10) w przypadku zdje¢ lotniczych wykonanych pomia-
rowa kamera cyfrowa zbiory danych:

a) w postaci panchromatycznej, bedace ztozeniem
zdje¢ wykonanych czterema gtowicami optycz-
nymi, z wprowadzonymi korekcjami geome-
trycznymi oraz radiometrycznymi, wyznaczony-
mi w procesie kalibracji poszczegolnych gtowic
optycznych, w formacie TIFF lub TIFF z kompre-
sja JPEG o stopniu kompresji q = 4 lub q =5
wraz z piramidg obrazow,

b) w postaci kompozycji barwnych w barwach rze-
czywistych RGB, powstatych przez potaczenie
wysokorozdzielczych zdje¢ panchromatycznych
i kanatow barwnych R, G, B o nizszej rozdziel-
czosci geometrycznej, w formacie TIFF lub TIFF
z kompresjg JPEG o stopniu kompresji g =4 lub
q =5 wraz z piramida obrazéw,

¢) w postaci kompozycji barwnych w barwach fat-
szywych CIR, powstatych przez potgczenie wy-
sokorozdzielczych zdje¢ panchromatycznych
i kanatéw barwnych G, R, IR o nizszej rozdziel-
czosci geometrycznej, w formacie TIFF lub TIFF
z kompresjg JPEG o stopniu kompresji g =4 lub
q =5 wraz z piramida obrazéw;

11) metadane opisujace zbiory danych dotyczace zob-
razowan lotniczych i satelitarnych.

9. W przypadku sygnalizacji punktow polowej
osnowy fotogrametrycznej dodatkowo nalezy przeka-
zac:

1) projekt polowej osnowy fotogrametrycznej opra-
cowany z wykorzystaniem standardowych opra-
cowan kartograficznych;

2) informacje o sygnalizacji punktow polowej osno-
wy fotogrametrycznej, w tym: date wytozenia syg-
nalizacji, date ostatniej kontroli sygnalizacji;

3) odpowiednie do zastosowanej metody lub techni-
ki pomiarowej dane pomiarowe i obliczenia
wspotrzednych punktow osnowy fotogrametrycz-
nej;

4) opisy topograficzne punktéw osnowy fotograme-
trycznej.

10. Weryfikacje jakosci zdje¢ lotniczych wykonuje
sie w zakresie:

1) jakosci fotograficznej;
2) jakosci geometryczne;j.
11. Weryfikacja jakosci zdjeé lotniczych w zakresie

jakosci fotograficznej obejmuje w szczegolnosci spraw-
dzenie:

1) ostrosci i czytelnosci odwzorowania znaczkéw tto-
wych;

2) czytelnosci elementdéw informacji pozaramkowej;

3) wystepowania wad mechanicznych podtoza lub
warstwy emulsyjnej;

4) wystepowania plam, obrazéw wytadowan atmo-
sferycznych, chmur i ich cieni, dymoéw, zamglenia;

5) parametrow ekspozycji.
12. W wyniku weryfikacji jakosci zdjeé lotniczych

w zakresie jakosci fotograficznej zdjeciom lotniczym
nadawane sg oceny zgodnie z ponizszymi kryteriami:

1) ocena bardzo dobra:
a) brak zamglenia,
b) brak dominanty barwnej,
c) prawidiowa ostrosé,

d) prawidtowe i rownomierne naswietlenie kadru,
brak winietowania,

e) dobra widoczno$¢ szczegdtow w najciemniej-
szych i najjasniejszych partiach obrazu,

f) brak chmur,
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g) w przypadku zdje¢ analogowych:

— obrobka fotochemiczna wykonana zgodnie
z zaleceniami producenta filmu,

— brak sladow wytadowan elektrostatycznych,
ubytkéw emulsji, zadrapan emulsji i podtoza,
plam;

2) ocena dobra:
a) widoczne lekkie zamglenie,
b) mozliwa dominanta barwna,
c) prawidtowa ostrosé,

d) prawidtowe i rownomierne naswietlenie kadru,
dopuszcza sie niewielkie winietowanie,

e) ograniczona widoczno$¢ szczegotow w naj-
ciemniejszych i najjasniejszych partiach obrazu,

f) dopuszczalne wystepowanie chmur na brze-
gach zdje¢, w partiach niepodlegajacych dalsze-
mu opracowaniu lub mozliwych do opracowa-
nia na podstawie sasiednich zdje¢,

g) w przypadku zdje¢ analogowych:

— obrébka fotochemiczna wykonana zgodnie
z zaleceniami producenta filmu,

— dopuszczalne s$lady wytadowan elektrosta-
tycznych, nieznaczne plamy, ubytki emulsji,
zadrapania emulsji i podtoza, w partiach nie-
podlegajgcych dalszemu opracowaniu lub
mozliwych do opracowania na podstawie sa-
siednich zdje¢;

3) ocena zadowalajaca:
a) mate nasycenie i czystos¢ barw,

b) nierownomierne naswietlenie kadru, widoczna
réznica gestosci i rozktadu kontrastu,

c) staba czytelno$¢ szczegotow w najciemniej-
szych i najjasniejszych partiach obrazu,

d) dopuszczalne wystepowanie chmur na brze-
gach zdjeé¢, w partiach niepodlegajacych dalsze-
mu opracowaniu lub mozliwych do opracowa-
nia na podstawie sasiednich zdjec¢,

e) dopuszczalne $lady wytadowan elektrostatycz-
nych, nieznaczne plamy, ubytki emulsji, zadra-
pania emulsji i podtoza, w partiach niepodlega-
jacych dalszemu opracowaniu lub mozliwych
do opracowania na podstawie sgsiednich zdje¢,

f) w przypadku zdjeé analogowych:
— dopuszczalna niewielka korekta btedéw w na-
Swietlaniu podczas obrobki fotochemicznej,

— dopuszczalny brak odwzorowania informacji
pozaramkowej w wyniku awarii kamery
w czasie lotu, z wytaczeniem znaczkéw tto-
wych,

— dopuszczalny brak odwzorowania jednego
znaczka ttowego (przy odwzorowaniu pozo-
statych siedmiu znaczkéw ttowych);

4) ocena niezadowalajgca:

a) nieprawidtowo naswietlone lub niewtasciwie
obrobione fotochemicznie zdjecia analogowe,

b) niewtasciwie dobrane parametry przetworzenia
w przypadku zdje¢ wykonanych kamerg cyfro-
Wal

c) obrazy niedoswietlone,

d) catkowity brak rozroznialnosci szczegotow
w najciemniejszych i najjasniejszych partiach
obrazu,

e) mechaniczne uszkodzenia emulsji na znacznej
powierzchni,

f) silne zamglenie,

g) w partiach podlegajgcych dalszemu opracowa-
niu wystepowanie chmur uniemozliwiajgcych
interpretacje terenu,

h) w partiach podlegajacych dalszemu opracowa-
niu wystepowanie $niegu uniemozliwiajacego
interpretacje terenu,

i) brak odwzorowanego wiecej niz jednego znacz-
ka ttowego, w przypadku zdje¢ analogowych.

13. Weryfikacja jakosci zdje¢ lotniczych w zakresie
jakosci geometrycznej obejmuje w szczegodlnosci
sprawdzenie:

1) pokrycia fotografowanego obiektu zdjeciami;
2) przebiegu osi szeregow;
3) pokrycia podtuznego i poprzecznego zdjec;

4) skali zdje¢ analogowych lub terenowego rozmiaru
piksela w przypadku zdje¢ wykonanych kamerg
cyfrowag;

5) kata skrecenia zdjeé k oraz kata nachylenia podtuz-
nego ¢ i poprzecznego o zdjeé;

6) prawidtowosci pomiaru wspotrzednych srodkéw
rzutow.

14. Na potrzeby weryfikacji jakosci zdje¢ lotniczych
w zakresie jakosci geometrycznej parametry geome-
tryczne zdjeé lotniczych okresla sie w procesie aero-
triangulacji, realizowanej automatycznie z wykorzy-
staniem wspodtrzednych $rodkéw rzutdéw zarejestro-
wanych podczas lotu.

Rozdziat 2
Aerotriangulacja

15. W procesie aerotriangulacji:

1) pomiary na zdjeciach wykonuje sie za pomoca
systemu wykorzystujgcego mechanizm automa-
tycznej lub potautomatycznej korelacji obrazow;

2) btad séredni doktadnosci pomiaru wspodtrzednej
tlowej na zdjeciu nie moze przekroczy¢é wartosci
6,5 pm w przypadku zdje¢ analogowych i 3,0 um
w przypadku zdjeé¢ cyfrowych;

3) wyréwnanie pomiaréw wykonuje sie metodg nie-
zaleznych zdje¢ (wigzek);

4) system wyréwnania musi umozliwiaé:

a) opracowanie blokow zdje¢ wykonanych wielo-
ma kamerami,
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b) uwzglednianie pomierzonych w locie elemen-
tow orientacji zewnetrznej zdjec,

c¢) uwzglednianie poprawek z tytutu krzywizny zie-
mi i refrakcji atmosferycznej,

d) wyznaczanie btedéw systematycznych pomiaru
elementow orientacji zewnetrznej zdjec,

e) wyznaczanie dodatkowych parametrow wyrow-
nania, kompensujacych btedy systematyczne,
z uzyciem modelu dodatkowych parametrow,

f) uwzglednianie réznych klas doktadnosci pomia-
ru wspoétrzednych ttowych i wspdtrzednych
fotopunktow,

g) ocene doktadnosci wyznaczonych elementéw,

h) obliczanie btedow srednich poszczegolnych
grup pomiaréw po wyréwnaniu na podstawie
wynikow wyréwnania,

i) wykrywanie i lokalizacje btedéw grubych;

5) muszg zosta¢ skorygowane zatozone biedy $red-
nie grup obserwacji przed wyréwnaniem w sto-
sunku do btedéw $rednich grup pomiarow po wy-
rownaniu;

6) iloraz bteddw, o ktérych mowa w pkt 5, nie powi-
nien rézni¢ sie od 1,0 o wiecej niz 0,10; wieksze
réznice wymagaja skorygowania zatozonych bte-
dow srednich dla wszystkich grup obserwacji wy-
stepujgcych w wyrownaniu;

7) blok zdje¢ nalezy oprze¢ na punktach polowe;j
osnowy fotogrametrycznej, zwanych dalej ,foto-
punktami”;

8) w celu oceny poprawnosci i weryfikacji jakosci
procesu aerotriangulacji nalezy zaprojektowac
i pomierzy¢ w terenie punkty kontrolne;

9) wykonawca jest obowigzany do oceny jakosci pro-
cesu i wymaganych doktadnosci przed wykorzy-
staniem wynikéw aerotriangulacji.

16. Fotopunktami sg odfotografowane i dajace sie
jednoznacznie zidentyfikowa¢ na zdjeciach punkty
o pomierzonych wspotrzednych X, Y, Z (F-punkty) lub
Z (Z-punkty).

17. Fotopunkty powinny spetniaé nastepujgce wy-
magania:

1) w przypadku zdje¢ lotniczych w skali nie mniejszej
od 1:8000 oraz zdje¢ o terenowej wielkosci piksela
nie wiekszej od 0,15 m — fotopunkty powinny by¢
zasygnalizowane przed wykonaniem zdjeé¢ spe-
cjalnymi znakami sygnalizacyjnymi, ktorych
ksztatt, wielko$¢ i kolor powinien gwarantowaé
odfotografowanie tych znakéw na zdjeciach i ich
jednoznaczng identyfikacje;

2) w przypadku zdje¢ lotniczych w skalach mniej-
szych od 1:8000 oraz zdje¢ o terenowej wielkosci
piksela wiekszej niz 0,15 m — dopuszcza sie foto-
punkty niesygnalizowane (fotopunkty naturalne),
tj. wyraznie odfotografowane i dajgce sie jedno-
znacznie zidentyfikowaé na wszystkich zdjeciach,
na ktérych wystepuja szczegoty sytuacyjne;

3) liczba i rozmieszczenie fotopunktow w bloku oraz
ich lokalizacja na zdjeciach lotniczych muszg za-
pewnia¢ wymagang doktadno$¢ opracowania,
wyznaczenie dodatkowych parametréw wyréwna-
nia kompensujacych btedy systematyczne oraz
wyznaczenie biedéw systematycznych pomiaru
elementow orientacji zewnetrznej zdjec;

4) w przypadku typowego bloku zdje¢ lotniczych
o regularnym prostokatnym ksztatcie, o pokryciu
podtuznym zdjec¢ 60% i poprzecznym 30% i pomie-
rzonych $rodkach rzutow wszystkich zdje¢, projek-
tuje sie nastgpujacy rozktad fotopunktow:

a) w naroznikach bloku zdje¢ lotniczych po dwa
F-punkty,

b) na brzegach bloku zdjeé lotniczych, wzdtuz kie-
runku nalotu, F-punkty rozmieszczone co 8 baz,
w pasach potrojnego pokrycia,

c¢) na brzegach, na poczatku i na koncu bloku zdje¢
lotniczych, w kazdym pasie pokrycia poprzecz-
nego szeregdéw po jednym fotopunkcie, przy
czym co drugi z nich to F-punkt, a pozostate to
co najmniej Z-punkty;

5) w przypadku pomierzonych srodkéw rzutow dla
wszystkich zdje¢ lotniczych w bloku liczba F-punk-
tow nie moze by¢ mniejsza niz 1 na 17 zdjeé¢ w blo-
ku;

6) w przypadku nieudanego pomiaru srodkéw rzu-
tow dla czesci lub wszystkich zdjeé lotniczych
w bloku fotopunkty nalezy uzupetnié:

a) na brzegach bloku w kierunku lotu o F-punkty co
4 bazy podtuzne,

b) wewnatrz bloku w ciggach poprzecznych do kie-
runku lotu oddalonych od siebie o 3+5 baz po-
dtuznych, w co drugim pokryciu poprzecznym,
o dodatkowe punkty, z ktoérych co drugi to
F-punkt, a pozostate to Z-punkty;

7)w przypadku bloku o nieregularnym ksztalcie
na etapie projektowania fotopunktow nalezy
uwzgledni¢ indywidualne cechy bloku, takie jak
ksztatt, trudnosci w pomiarze spowodowane sytu-
acjg terenowgq, ewentualng nieregularnosé pokry-
cia poprzecznego, i zaprojektowaé dodatkowe
fotopunkty na brzegach i w miejscach zatamania
granic bloku.

18. Punkty kontrolne projektuje sie:

1) rownomiernie na obszarze bloku zdje¢ lotniczych,
ze szczegbélnym uwzglednieniem miejsc o spo-
dziewanej najmniejszej doktadnosci wyniku;

2) w ilosci 1 punkt kontrolny na 50 zdjeé bloku zdje¢
lotniczych, jednak nie mniej niz 8 punktéw kontrol-
nych w bloku.

19. Dopuszczalne réznice wspotrzednych DX, DY,
DZ pomiedzy pomiarem fotogrametrycznym a pomia-
rem terenowym na kazdym z punktéw kontrolnych
wynoszg odpowiednio:

1) DX, DY nie wiecej niz 0,15 m, DZ nie wiecej niz
0,21 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
nie mniejszej niz 1:6000 lub zdje¢ cyfrowych o te-
renowej wielkosci piksela nie wiekszej niz 0,10 m;
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2) DX, DY nie wiecej niz 0,75 m, DZ nie wiecej niz
0,75 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
mniejszej od 1:6000 i nie mniejszej niz 1:14 000 lub
zdje¢ cyfrowych o terenowej wielkosci piksela
wiekszej od 0,170 m i nie wiekszej niz 0,25 m;

3) DX, DY nie wiecej niz 1,50 m, DZ nie wiecej niz
1,20 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
mniejszej od 1:14 000 i nie mniejszej niz 1:26 000
lub zdje¢ cyfrowych o terenowej wielkosci piksela
wiekszej od 0,25 m i nie wiekszej niz 0,50 m.

20. W celu wykonania procesu weryfikacji jakosci
aerotriangulacji wykonawca przekazuje w postaci
elektronicznej:

1) sprawozdanie techniczne zawierajgce w szczegol-
nosci:

a) nazwe wykonawcy,
b) cel opracowania,

c) opis obiektu zawierajgcy jego ewentualng na-
zwe, opis potozenia, zasieg oraz powierzchnig,

d) system odniesien przestrzennych, w ktorym
wykonano opracowanie,

e) skale zdje¢ analogowych lub terenowg wiel-
kos¢ piksela w przypadku zdjeé cyfrowych,

f) okres wykonania zdjec,
g) pokrycie podtuzne i poprzeczne,

h) wielko$¢ i ksztatt bloku (podblokéw) aerotrian-
gulaciji,

i) liczbe zdje¢ w bloku,
j) opis zastosowanej technologii,
k) opis sposobu wykonania aerotriangulacji,

1) informacje o wystagpieniu problemoéw i okolicz-
nosci niestandardowych, ich opis wraz z zasto-
sowanym sposobem postepowania,

m) uzyskang w procesie aerotriangulacji doktad-
nos$¢ pomiarow oraz wynikow,

n) date opracowania;
2) szkic bloku zdje¢ lotniczych;

3) zbiory danych wejsciowych do procesu wyréwna-
nia aerotriangulacji zawierajace:

a) raport z kalibracji kamer,

b) raport z kalibracji anten odbiornikdw poktado-
wych GPS,

c¢) wspotrzedne ttowe (po wyeliminowaniu btedow
grubych),

d) wspotrzedne fotopunktéw (po wyeliminowaniu
btedow grubych) z btedami srednimi wspot-
rzednych zweryfikowanymi w trakcie wyroéwna-
nia,

e) pomiary elementow orientacji zewnetrznej zdje¢
lotniczych (po wyeliminowaniu btedéw gru-
bych) w podziale na profile GPS, ze znacznikiem
czasu, jezeli zostat zarejestrowany;

4) zbiory danych wynikowych procesu aerotriangula-
cji zawierajace:

a) wspotrzedne punktéw wigzacych i fotopunktow
wraz z btedami srednimi tych wspotrzednych,

b) wspoirzedne ttowe punktéw wigzacych i foto-
punktow,

c) elementy orientacji zewnetrznej zdjeé lotniczych
wraz z btedami srednimi,

d) dane kalibracji kamer uwzgledniajgce wptyw
dodatkowych parametréw wyrownania lub siat-
ke korekecyjng,

e) nowe dane kalibracji kamer, jezeli w procesie
aerotriangulacji wyznaczano zmiany podstawo-
wych elementow orientacji wewnetrznej kamer,

f) dane utworzone podczas procesu pomiarowe-
go aerotriangulacji,

g) réznice wspotrzednych uzyskane na punktach
kontrolnych,

h) raport z wyréwnania koncowego;

5) szkic powykonawczy aerotriangulacji zawierajgcy
w szczegodlnosci:

a) nazwe lub oznaczenie obiektu,
b) nazwe wykonawcy,

c) granice obiektu,

d) nazwe bloku (podbloku),

e) skale zdje¢ analogowych lub terenowg wiel-
kosc¢ piksela w przypadku zdje¢ cyfrowych,

f) liczbe zdjeé w bloku,

g) okres wykonania zdje¢,

h) potozenie srodkéw rzutéw zdjeé lotniczych,
i) numery zdjec lotniczych,

j) fotopunkty, w podziale na F-punkty i Z-punkty,
wraz z ich numeracja,

k) punkty kontrolne, w podziale na typy punktéw
kontrolnych, wraz z ich numeracja,

I) potozenie zdjec¢ lotniczych, dla ktérych nie po-
mierzono $rodkow rzutow w locie,

m) granice fragmentow bloku wykonanych rézny-
mi kamerami lub w réznych nalotach wraz
z nazwami kamer i datami wykonania zdjec¢ lot-
niczych,

n) zasiegi arkuszy ortofotomapy wraz z oznacze-
niem ich godet,

o) legende zastosowanych oznaczeh.

21. W przypadku gdy wyrownanie zostato wykona-
ne w kilku systemach odniesien przestrzennych, zbio-
ry danych i szkic powykonawczy aerotriangulacji prze-
kazuje sie dla kazdego z systeméw odniesien prze-
strzennych.
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22. Weryfikacje jakosci procesu aerotriangulacji
wykonuje sie, wykorzystujgc niezalezne punkty kon-
trolne, ktorych:

1) ilo$é, rodzaj oraz lokalizacja w bloku sg takie same
jak dla punktéw kontrolnych w procesie aerotrian-
gulacji; nie wymaga sie lokalizowania niezalez-
nych punktow kontrolnych w pokryciu poprzecz-
nym lub podtuznym;

2) wspotrzedne nalezy pomierzy¢ na modelach ste-
reoskopowych utworzonych na podstawie wyni-
kow aerotriangulacji;

3) wspotrzedne nalezy pomierzy¢é w terenie tak, aby
taczny sredni btad identyfikacji i pomiaru nie prze-
kraczat 16 pm w skali zdjecia w przypadku zdjecia
analogowego Ilub wielkosci jednego piksela
w przypadku zdjecia cyfrowego.

23. Dopuszczalne réznice wspoétrzednych DX, DY,
DZ pomiedzy pomiarem fotogrametrycznym a pomia-
rem terenowym na kazdym z niezaleznych punktow
kontrolnych wynoszg odpowiednio:

1) DX, DY nie wiecej niz 0,30 m, DZ nie wiecej niz
0,30 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
nie mniejszej niz 1:6000 lub zdje¢ cyfrowych o te-
renowej wielkosci piksela nie wiekszej niz 0,10 m
wykonanych kamerg szerokokatng i pétnormalno-
katng;

2) DX, DY nie wiecej niz 0,30 m, DZ nie wiecej niz
0,55 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
nie mniejszej niz 1:6000 lub zdje¢ cyfrowych o te-
renowej wielkosci piksela nie wiekszej niz 0,10 m
wykonanych kamerg normalnokatna;

3) DX, DY nie wiecej niz 1,00 m, DZ nie wiecej niz
1,20 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
mniejszej od 1:6000 i nie mniejszej niz 1:14 000 lub
zdje¢ cyfrowych o terenowej wielkosci piksela
wiekszej od 0,10 m i nie wiekszej niz 0,25 m;

4) DX, DY nie wiecej niz 2,00 m, DZ nie wiecej niz
1,60 m — w przypadku zdje¢ analogowych w skali
mniejszej od 1:14 000 i nie mniejszej niz 1:26 000
lub zdje¢ cyfrowych o terenowej wielkosci piksela
wiekszej od 0,25 m i nie wigkszej niz 0,50 m.

DZIAL 2
Baza danych dotyczaca ortofotomapy

24. W procesie ortorektyfikacji wykorzystuje sie:
1) w przypadku ortorektyfikacji zdje¢ lotniczych:

a) zdjecia lotnicze w postaci cyfrowej,

b) parametry kalibracji kamery fotogrametrycznej,

c) elementy orientacji zewnetrznej zdje¢ lotni-
czych,

d) numeryczny model terenu;

2) w przypadku ortorektyfikacji obrazéw satelitar-
nych:

a) zdjecia satelitarne,

b) zbior wspodtczynnikow ilorazu wielomianowego,

¢) minimum 4 fotopunkty, rozmieszczone réwno-
miernie (w pierwszej kolejnosci w naroznikach
obrazu), dla kazdego obrazu satelitarnego,

d) numeryczny model terenu.

25. Proces ortorektyfikacji wykonuje sie dla wszyst-
kich zdje¢ lotniczych lub obrazéw satelitarnych, ktére
braty udziat w procesie aerotriangulacji.

26. Dopuszcza sie wykonanie procesu ortorektyfi-
kacji zdje¢ lotniczych dla wybranych zdje¢, jesli spet-
nione sa tacznie nastepujgce warunki:

1) zdjecia zostaty wykonane kamerg cyfrowa;

2) w procesie aerotriangulacji uzyskano doktadnosé
wiekszg od wymaganej o co najmniej 10%;

3) na obszarze opracowania wystepuje zabudowa
ponizej czterech kondygnac;ji.

27. W celu zapewnienia prawidtowego odwzoro-
wania budowli wznoszacych sie ponad powierzchnie
terenu (takich jak mosty, wiadukty, rurociggi) nalezy
opracowacé wtasciwe dla tych budowli dane pomiaro-
we numerycznego modelu terenu i uwzglednié¢ je
w procesie ortorektyfikacji.

28. Ortorektyfikacje wykonuje sie przy zastosowa-
niu interpolacji:

1) bilinearnej — przy ortorektyfikacji terendw o ma-
tych spadkach oraz w przypadku obrazéw o niskim
kontrascie;

2) bikubicznej — przy ortorektyfikacji terendéw o du-
zych spadkach.

29. W przypadku gdy ortoobraz nie pokrywa ob-
szaru opracowania ortofotomapy, ortoobrazy podda-
wane sg procesowi tgczenia, zwanemu dalej , proce-
sem mozaikowania”.

30. W procesie mozaikowania:

1) linie mozaikowania nalezy wybiera¢ tak, aby mak-
symalnie wykorzysta¢ srodkowg cze$é ortoobra-
zZow;

2) linie mozaikowania powinny biec po powierzchni
terenu i omija¢ obiekty wystajgce nad teren (np.
budynki, drzewa) oraz cienie tych obiektow;

3) linie mozaikowania powinny dzieli¢ obszary o po-
dobnej charakterystyce radiometrycznej (ton
i kontrast);

4) linie mozaikowania powinny biec $rodkiem ele-
mentow liniowych kilkumetrowej szerokosci, ta-
kich jak drogi, $ciezki, rzeki (jesli nie ma lokalnych
odblaskéwy);

5) prowadzenie linii mozaikowania wzdtuz konturéw
terenowych, w tym uzytkéw gruntowych, jest do-
puszczalne tylko wtedy, gdy spadek ostrosci wy-
stepujacy wzdtuz linii mozaikowania nie wptywa
negatywnie na widocznos$¢ konturu;
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6) nalezy unika¢ prowadzenia linii mozaikowania
w bliskiej odlegtosci od obiektéw wystajacych po-
nad teren, przedstawionych w innej perspektywie
(np. inne pochylenie budynkéw potozonych po
przeciwlegtych stronach ulicy);

7) przy wyborze przebiegu linii mozaikowania nalezy
preferowaé¢ obszary, na ktérych nie ma obiektow
wystajgcych nad teren, a nastepnie miejsca, w kto-
rych obiekty wystajagce majg mniejsze przesunie-
cia radialne.

31. Dla ortofotomapy w grupach ORTO-005,
ORTO-010, ORTO-025, ORTO-050 btad potozenia do-
brze identyfikowalnego na ortofotomapie szczegétu
terenowego, ktorego miarg jest pierwiastek sredniego
btedu kwadratowego liczonego z wektoréw przesu-
nie¢ w stosunku do niezaleznego pomiaru, nie moze
by¢ wiekszy niz:

1) dwukrotna wartosé terenowej wielkosci piksela
w przypadku terenéw o spadkach do 2°;

2) dwuipédtkrotna wartosc terenowej wielkosci pikse-
la w przypadku terenéw o spadkach od 2° do 6°;

3) trzykrotna warto$é terenowej wielkosci piksela
w przypadku terendw o spadkach ponad 6°.

32. Dla ortofotomapy w grupach ORTO-100,
ORTO-250, ORTO-500 btad potozenia dobrze identyfi-
kowalnego na ortofotomapie szczegétu terenowego,
ktérego miarg jest pierwiastek sredniego btedu kwa-
dratowego liczonego z wektoréw przesunie¢ w sto-
sunku do niezaleznego pomiaru, nie moze by¢ wiek-
szy niz:

1) pottorakrotna warto$é terenowej wielkosci piksela
w przypadku terenow o spadkach do 6°;

2) trzykrotna warto$¢ terenowej wielkosci piksela
w przypadku terendéw o spadkach ponad 6°.

33. Na wykorzystywanych do wykonywania orto-
fotomap zdjeciach satelitarnych nie moze wystepo-
wac widoczne zachmurzenie, a jesli wystepuje, to tyl-
ko w miejscach, ktére nie bedg odwzorowane na orto-
fotomapie. Jesli obrazy satelitarne majg niejednorod-
ng zdolno$¢ rozdzielczg, wymaog ten dotyczy tereno-
wej wielkosci piksela obrazu zrédtowego w zakresie
panchromatycznym.

34. Na modut ortofotomapy mogg sktadac¢ sie tyl-
ko ortoobrazy powstate ze zdje¢ satelitarnych zareje-
strowanych z odstepem czasowym nie diuzszym niz
1 rok w przypadku obszaréw zurbanizowanych i 2 lata
w przypadku pozostatych obszaréw, przy czym odstep
czasowy w stosunku do pory roku nie moze by¢ wiek-
szy niz 1 miesigc.

35. Dopuszcza sie mozliwosé wykonania ortofoto-
mapy przez przeprobkowanie ortofotomapy o wyzszej
rozdzielczo$ci geometryczne;j.

36. Ortofotomapy opracowuje sie w panstwowym
systemie odniesien przestrzennych i dzieli na arkusze
odpowiednie dla uktadu wspétrzednych ptaskich pro-
stokatnych, w ktérym sg opracowywane, lub moduty
stanowigce czgsci tych arkuszy.

37. W przypadku:

1) opracowywania ortofotomapy w réznych uktadach
wspotrzednych ptaskich prostokatnych opracowa-
nie podstawowe wykonuje sig, realizujgc petny
proces technologiczny, w tym proces aerotriangu-
lacji; opracowanie wtérne wykonuje sie przez
transformacje opracowania podstawowego z prze-
probkowaniem i podziat na arkusze wtasciwe dla
uktadu wspotrzednych opracowania wtérnego;

2) gdy arkusz ortofotomapy przecina granice strefy
odwzorowania, zaleca sie opracowanie zbiorow
danych dotyczgcych ortofotomapy dla obu stref.

38. Ortofotomapa w zakresie jakosci geometrycz-
nej musi by¢ wykonana tak, aby:

1) wielko$¢ nieciggtosci elementéw liniowych nie
przekraczata dwukrotnej terenowej wielkosci pik-
sela;

2) w przypadku budowli wznoszacych sie ponad po-
wierzchnie terenu (takich jak mosty, wiadukty, ru-
rociggi) zostat zachowany warunek wspotliniowo-
Sci w stosunku do elementéw infrastruktury sta-
nowigcych kontynuacje tych obiektow;

3) zostata zapewniona prostoliniowo$¢ odcinkéw
drég, krawedzi budynkéw i innych obiektow
antropogenicznych;

4) warto$¢ btedu potozenia dobrze identyfikowalne-
go na ortofotomapie szczegotu terenowego, ktore-
go miarg jest warto$¢ sredniego btedu kwadrato-
wego obliczonego z wektoréw przesunie¢ w sto-
sunku do pomiaru kontrolnego, nie przekraczata
75% wartosci okreslonych dla poszczegolnych
grup ortofotomapy;

5) nie wystepowat czynnik systematyczny, uwidacz-
niajacy sie w rozktadzie btedow.

39. Ortofotomape wykonuje sie tak, aby w zakresie
jakosci radiometryczne;j:

1) zmiany jasnosci i tonacji obrazu nie obnizaty jej
walorow interpretacyjnych;

2) w jej tresci nie powstaty efekty nieuzasadnione
przez tresc zdjec¢ lotniczych lub zdjeé satelitarnych,
na podstawie ktorych opracowano ortofotomapy
(np. rozmazania na granicach laséw, podwdjne
odwzorowania drég lesnych);

3) réznice jasnosci $rednich, dla dwoch wybranych
obszarow w obrebie ortofotomapy, nie przekracza-
ty 5 jednostek jasnosci sktadowych spektralnych.

40. W celu wykonania procesu weryfikacji jakosci
ortofotomapy wykonawca przekazuje w postaci elek-
tronicznej:

1) sprawozdanie techniczne zawierajagce w szczegol-
nosci:
a) nazwe wykonawcy,
b) cel opracowania,

c) opis obiektu zawierajgcy jego ewentualng na-
zwe, opis potozenia, zasieg oraz powierzchnig,

d) system odniesien przestrzennych, w ktérym
wykonano opracowanie,
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e) wykaz opracowanych arkuszy lub modutéw
ortofotomapy,

f) terenowa wielko$¢ piksela opracowanej orto-
fotomapy,

g) opis kompozycji spektralnych, w ktorych opra-
cowano ortofotomapy,

h) opis zastosowanej technologii, zawierajacy

w szczegoblnosci:

— charakterystyke wykorzystanych zdjeé lotni-
czych lub obrazéw satelitarnych wraz z data-
mi ich wykonania,

— wykorzystane oprogramowanie,

— informacje dotyczace procesu aerotriangula-
cji,

— informacje dotyczace wykorzystanego w pro-
cesie ortorektyfikacji numerycznego modelu
terenu,

— informacje dotyczace procesu ortorektyfika-
cji,

— informacje dotyczgce mozaikowania,

i) informacje o wystgpieniu problemoéw i okolicz-
nosci niestandardowych (np. konieczno$¢ mo-
zaikowania z wiecej niz jednego nalotu, wyste-
powanie $niegu, dymu, chmur lub ich cieni,
wad zdje¢ itp.), ich opis wraz z zastosowanym
sposobem postepowania,

j) date opracowania;

2) mape przegladowg, dla kazdego uktadu wspot-
rzednych ptaskich prostokatnych, w ktérym opra-
cowano ortofotomapy, zawierajgcg w szczegolno-
Sci:

a) nazwe lub oznaczenie obiektu,

b) nazwe wykonawcy,

c) parametry techniczne opracowanej ortofotoma-
py, w tym:

— terenowa wielkos$¢ piksela opracowanej orto-
fotomapy,

— kompozycje spektralne, w ktérych opracowa-
no ortofotomapy,

— system odniesien przestrzennych, w ktéorym
wykonano opracowanie,

d) podziat na arkusze wraz z oznaczeniem ich go-
det,

e) pomniejszenia ortofotomap (tzw. przeglagdow-
ke),

f) przyblizona skale mapy przegladowej,

g) legende zastosowanych oznaczen;

3) zbiory danych dotyczace ortofotomapy zapisane
w formacie TIFF lub GEOTIFF z kompresjg JPEG
o stopniu kompresji g = 4 lub q = 5 wraz z pirami-
dg obrazow;

4) metadane opisujace zbiory danych dotyczace
ortofotomapy.
41. Weryfikacje jakosci ortofotomapy wykonuje
sie w zakresie:
1) jakosci geometrycznej;
2) jakosci radiometrycznej.

42. Weryfikacja jakosci ortofotomapy w zakresie
jakosci geometrycznej obejmuje w szczegodlnosci
sprawdzenie:

1) wewnetrznej zgodnosci i poprawnosci geome-
trycznej;

2) doktadnosci odniesionej do pomiaru stereoskopo-
wego w ramach tego samego projektu fotograme-
trycznego — w przypadku opracowan wykona-
nych ze zdje¢ lotniczych;

3) doktadnosci bezwzglednej odniesionej do nieza-
leznego pomiaru kontrolnego.

43. W celu przeprowadzenia weryfikacji jakosci
ortofotomapy w zakresie doktadnosci odniesionej do
pomiaru stereoskopowego nalezy:

1) pomierzyé $srednio po 2 punkty kontrolne na mo-
del stereoskopowy; liczbe punktéw wyznacza licz-
ba modeli stereoskopowych;

2) na podstawie n stwierdzonych odchytek d, rozu-
mianych jako dtugo$¢ wektora pomiedzy potoze-
niem wyznaczonym z modelu i z ortofotomapy,
obliczy¢ $redni btagd kwadratowy wedtug wzoru:

n

3) przedstawié wektory przesunie¢ w graficznym pli-
ku kontrolnym.

44. W celu przeprowadzenia weryfikacji jakosci
ortofotomapy w zakresie doktadnosci bezwzglednej
odniesionej do niezaleznego pomiaru kontrolnego na-
lezy:

1) wykonaé niezalezny pomiar kontrolny metoda za-
pewniajagcg doktadno$¢ co najmniej dwukrotnie
wiekszg od zaktadanej doktadnosci ortofotomapy,
z zastrzezeniem, ze obserwacje i wyniki zwigzane
z jakimkolwiek etapem technologicznym opraco-
wania ortofotomapy nie mogga by¢ traktowane ja-
ko niezalezny pomiar kontrolny;

2

-

na ortofotomapach w grupach ORTO-005,
ORTO-010, ORTO-025, ORTO-050 zidentyfikowaé
i pomierzy¢ wszystkie fotopunkty kontrolne, ktére
nie braty udziatu w wyréwnaniu aerotriangulacji;

3) na ortofotomapach w grupach ORTO-100,
ORTO-250, ORTO-500 zidentyfikowac i pomierzy¢
fotopunkty kontrolne, ktérych liczba nie moze by¢
mniejsza od 3 dla kazdego obrazu poddanego pro-
cesowi ortorektyfikacji;

4

-

na podstawie n stwierdzonych odchytek d, rozu-
mianych jako diugo$¢ wektora przesunigcia ele-
mentu kontrolnego zidentyfikowanego na orto-
fotomapie w stosunku do potozenia wyznaczone-
go z niezaleznego pomiaru kontrolnego, obliczyé
$redni btgd kwadratowy wedtug wzoru:

m=+/2dd"
n

5) przedstawi¢ wektory przesunie¢ w graficznym pli-
ku kontrolnym.
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45. Weryfikacja jakosci ortofotomapy w zakresie
jakosci radiometrycznej obejmuje w szczegdlnosci
sprawdzenie:

1) ciggtosci jasnosci i tonacji obrazu;
2) efektow sztucznych;

3) jednolitosci tonalne;.

46. W celu przeprowadzenia weryfikacji jakosci
ortofotomapy w zakresie:

1) ciggtosci jasnosci i tonacji obrazu nalezy wykonac¢
obserwacje wszystkich linii mozaikowania;

2) efektow sztucznych nalezy wykona¢ obserwacje
wszystkich  ortofotomap, przede wszystkim
w miejscach o duzym spadku terenowym Ilub
o nagtych zmianach spadku;

3) jednolitosci tonalnej nalezy:

a) dla nie mniej niz 10% réwnomiernie rozmiesz-
czonych na obszarze opracowania arkuszy lub
modutéw ortofotomapy, w poblizu linii mo-
zaikowania dzielgcych tereny o jednakowym ty-
pie uzytkowania, o podobnym spadku i ekspo-
zycji, wybraé¢ po dwa obszary dla kazdego wery-
fikowanego arkusza lub modutu ortofotomapy,

b) wykonaé¢ odczyt jasnosci sktadowych spektral-
nych 3—5 pikseli sgsiednich z kazdej strony linii
mozaikowania dla kazdego z wybranych obsza-
row,

c) na podstawie odczytow obliczy¢ jasnosé sred-
nig oddzielnie dla kazdej ze stron linii mozaiko-
wania.

DZIAL 3

Baza danych dotyczaca numerycznego
modelu terenu

47. W przypadku pozyskiwania danych pomiaro-
wych metodg lotniczego skanowania laserowego:

1) dtugosci szeregu projektuje sie w taki sposdb, aby
czas lotu nie powodowat obnizenia zatozonych pa-
rametréw doktadnosciowych zwigzanych z wyko-
rzystaniem systemow GPS i INS;

2) w przypadku obszaréw niezurbanizowanych nalo-
ty wykonuje sie w okresie od pazdziernika do
kwietnia, chyba ze specyficzne wymagania doty-
czgce zawartosci informacyjnej danych wymagajg
innego okresu ich pozyskania;

3) w przypadku obszarow zurbanizowanych wykonu-
je sie dwa niezalezne naloty o prostopadtej orien-
tacji szeregéw, kazdy o gestosci punktow lasero-
wych rownej potowie projektowanej gestosci;

4) na terenach zalesionych i zakrzewionych zaleca sie
wykonanie lotu w okresie braku lisci;

5) w przypadku duzych obszarow dopuszcza sie po-
dziat obszaru opracowania na obszary produkcyj-
ne o wielkosci zapewniajgcej utrzymanie zaktada-
nych parametréw doktadnosciowych i efektywne
przeprowadzenie procesu wyrownania, zwane da-
lej ,blokami LIDAR".

48. Pozycje urzadzenia skanujgcego w momencie
skanowania okresla sie za pomocg systemu GPS lub
zintegrowanych systemow GPS/INS.

49. W trakcie pozyskiwania danych pomiarowych
metoda lotniczego skanowania laserowego musi by¢
aktywna jedna naziemna stacja referencyjna lub wie-
cej takich stacji, ktére tworzg odbiorniki GPS umiesz-
czone na znanych punktach osnowy geodezyjnej.
Funkcje stacji referencyjnych mogg spetnia¢ perma-
nentnie dzialajagce stacje referencyjne systemu
ASG-EUPOS.

50. Pomiar trajektorii samolotu lub $migtowca,
tj. trajektorii anteny GPS na samolocie lub $migtowcu,
wykonuje sig, jednoczesnie rejestrujagc dane GPS za
pomocg odbiornika na poktadzie samolotu lub $mi-
glowca i na naziemnych stacjach referencyjnych,
z czestotliwoscig nie mniejszg niz 1 Hz.

51. Dane pomiarowe pozyskane metoda lotnicze-
go skanowania laserowego dowigzuje sie do wtasci-
wego dla danego opracowania systemu odniesien
przestrzennych przez:

1) niezalezne odniesienie trajektorii samolotu lub
$migtowca do co najmniej 2 stacji referencyjnych
potozonych w odlegtosci nie wiekszej niz 50 km od
obszaru nalotu;

2) przyjecie, po stwierdzeniu zgodnosci w granicach
zatozonego btedu trajektorii odniesionej do bliz-
szej stacji referencyjnej, jako ostatecznych danych
trajektorii samolotu lub $migtowca odniesionych
do blizszej stacji referencyjnej;

3) przestrzenne wpasowanie danych, na podstawie
ptaszczyzn referencyjnych, ktérych liczba i roz-
mieszczenie gwarantujg uzyskanie zaktadanej do-
ktadnosci, w jeden spojny geometrycznie blok
LIDAR.

52. Doktadnos$¢ okreslenia potozenia punktow la-
serowych, rozumiana jako btad sredni potozenia i wy-
sokosci, wynosi:

1) w przypadku obszaréw niezurbanizowanych:

a) doktadnos¢ wysokosciowa my =<0,15m,

b) doktadnos$¢ sytuacyjna m, = 0,50 m;

2) w przypadku obszaréw zurbanizowanych:
a) doktadnos$¢é wysokosciowa m, <0,70 m,

b) doktadnos¢ sytuacyjna m, = 0,40 m.

53. Dane pomiarowe pozyskane metodg lotnicze-
go skanowania laserowego poddawane sg procesowi
wyrownania, w ktérym nastepuje:

1) okreslenie pozycji stacji referencyjnych w przy-
padku ich zaktadania;

2) obliczenie wynikow pomiaru ptaszczyzn referen-
cyjnych;

3) obliczenie trajektorii lotu;

4) obliczenie chmury punktéw laserowych w kazdym
szeregu, w tym rowniez w szeregach poprzecz-
nych;
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5) wyréwnanie szeregdw w obrebie bloku LIDAR,
tacznie z szeregami poprzecznymi, z wykorzysta-
niem ptaszczyzn referencyjnych.

54. Dopuszcza sie przeprowadzenie procesu wy-
rownania oddzielnie dla kazdego bloku LIDAR z za-
strzezeniem wyeliminowania nieciggtosci danych oraz
réznic wysokosci pomiedzy blokami.

55. Dane pomiarowe pozyskane metoda lotnicze-
go skanowania laserowego poddawane sg klasyfikacji
wedtug podziatu okreslonego w § 5 pkt 1 lit. a rozpo-
rzgdzenia.

56. Dopuszcza sie btedne zaklasyfikowanie nie
wiecej niz:
1) 1% punktéw laserowych w przypadku punktéw le-
zacych na gruncie;

2) 5% punktéw laserowych w przypadku punktow le-
zacych powyzej powierzchni gruntu oraz reprezen-
tujgcych powierzchnie wodne.

57. Weryfikacje jakosci danych pomiarowych po-
zyskanych metoda lotniczego skanowania laserowe-
go wykonuje sie w zakresie:

1) kompletnosci i gestosci danych;

2) doktadnosci sytuacyjnej i wysokosciowej;

3) stykdow chmur punktéw na granicy bloku LIDAR;
4) doktadnosci bezwzgledne;j.

58. Weryfikacje jakosci danych pomiarowych po-
zyskanych metoda lotniczego skanowania laserowe-
go:

1) w zakresie kompletnosci i gestosci danych wyko-
nuje sie:

a) przed wyréwnaniem szeregéw w obrebie bloku
LIDAR,

b) przez sprawdzenie pokrycia obszaru opracowa-
nia danymi o wymaganej gestosci, z wyjatkiem
obszaréw o stabym odbiciu,

c) przez sprawdzenie réwnomiernosci pokrycia
obszaru opracowania punktami laserowymi,

d) przez sprawdzenie braku wystepowania pokry-
wy $nieznej, chmur, czasowych oczek wodnych;

2) w zakresie doktadnosci sytuacyjnej i wysokoscio-
wej wykonuje sieg:

a) na podstawie niezaleznych ptaszczyzn kontrol-
nych:

— zaprojektowanych dla kazdego bloku LIDAR,

— rozmieszczonych rownomiernie na obszarze
bloku LIDAR i oddalonych od ptaszczyzn refe-
rencyjnych; zaleca sie stosowanie ptaszczyzn
kontrolnych zlokalizowanych w miejscach
rownych, ptaskich, o utwardzonej nawierzch-
ni, o wymiarach nie wiekszych niz 10 x 10 m,
zawierajacych regularng siatke nie mniej niz
6 x 6 pomierzonych punktow,

— w ilosci nie mniejszej niz 8 w przypadku we-
ryfikacji w zakresie doktadnosci wysokoscio-
wej; zaleca sie stosowanie ptaszczyzn kon-
trolnych zlokalizowanych w miejscach, ktére
pozwolg na ocene rozbieznosci sytuacyjnej
kontrolowanej chmury punktéw niezaleznie,
w kierunku lotu i w kierunku poprzecznym do
kierunku lotu,

— w ilosci nie mniejszej niz 5 w przypadku we-
ryfikacji w zakresie sytuacyjnej wysokoscio-
wej,

— pomierzonych metodami lub technikami sto-
sowanymi w dziedzinie geodezji i kartografii;
zaleca sie pomiar metodg GPS lub potgczenie
metody GPS i tachimetrii elektronicznej,

— ktore nie biorg udziatu w wyréwnaniu bloku
LIDAR,

— przez okres$lenie rozbieznosci sytuacyjnych
i wysokosciowych, rozumianych jako réznice
pomiedzy potozeniem i wysokosciami punk-
téw wysokosciowych numerycznego modelu
terenu a potozeniem i wysokos$ciami odpo-
wiadajacych im punktéw potozonych na nie-
zaleznych ptaszczyznach kontrolnych,

b) niezaleznie dla kazdego bloku danych LIDAR;

3) w zakresie stykdw chmur punktow na granicy blo-
ku LIDAR wykonuje sie na podstawie chmur punk-
tow pochodzacych z sgsiednich blokéw LIDAR na
styku blokow:

a) wzdtuz krawedzi weryfikowanego bloku LIDAR,

b) z wykorzystaniem powierzchni kontrolnych zlo-
kalizowanych w pasie wspdlnego pokrycia sie
chmur punktow:

— spetniajgcych wymagania okreslone dla we-
ryfikacji jakosci danych wysokosciowych
w zakresie doktadnosci sytuacyjnej,

— spetniajgcych wymagania okreslone dla we-
ryfikacji jakosci danych wysokosciowych
w zakresie doktadnosci wysokos$ciowej,

— w ilosci nie mniejszej niz 1 w przypadku oce-
ny doktadnosci sytuacyjnej,

— w ilosci nie mniejszej niz 1 w przypadku oce-
ny doktadnosci wysokosciowej,

— przez okreslenie rozbieznosci sytuacyjnych
i wysokos$ciowych, rozumianych jako réznice
pomiedzy potozeniem i wysokosciami punk-
tow wysokosciowych numerycznego modelu
terenu, potozonych na niezaleznych ptaszczy-
znach kontrolnych nalezgcych do weryfiko-
wanego bloku LIDAR, a potozeniem i wyso-
kosciami odpowiadajacych im punktow nale-
zacych do sgsiedniego bloku LIDAR;

4) w zakresie doktadnosci bezwzglednej wykonuje
sie:

a) na podstawie pomierzonych w terenie profili
kontrolnych, ktoérych diugos$¢ oraz przecietne
odlegtosci miedzy kolejnymi punktami profilu
okresla sie odpowiednio do danej grupy zbio-
row danych pomiarowych dotyczacych nume-
rycznego modelu terenu, o ktérych mowa
w § 11 ust. 2 rozporzadzenia,
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b) dla 3% modutow obszarowych, ale nie mniej niz
dla 15 modutéw z obszaru opracowania,

c) przez okreslenie rozbieznosci rozumianych jako
roznice pomiedzy wysokosciami wyinterpolo-
wanymi z danych wysokosciowych numerycz-
nego modelu terenu a wysokos$ciami punktow
profili kontrolnych.

59. W przypadku weryfikacji jakosci danych po-
miarowych pozyskanych metoda lotniczego skanowa-
nia laserowego:

1) w zakresie doktadnosci sytuacyjnej i wysokoscio-
wej w przypadku obszaréw miejskich oraz obsza-
réw o powierzchni mniejszej od 200 km? dopusz-
cza sig¢ zmniejszenie liczby niezaleznych ptasz-
czyzn kontrolnych do:

a) 4 — dla weryfikacji w zakresie doktadnosci wy-
sokosciowej,

b) 3 — dla weryfikacji w zakresie doktadnosci sytu-
acyjnej;

2) w zakresie stykow chmur punktéw na granicy blo-
ku LIDAR dopuszcza sie wykorzystanie jednej po-
wierzchni weryfikacji jakosci dla oceny doktadno-
Sci sytuacyjnej i wysokosciowej, o ile wybrana
powierzchnia spetnia wymagania okreslone dla
weryfikacji jakosci danych pomiarowych w zakre-
sie doktadnosci sytuacyjnej i doktadnosci wyso-
kosciowej.

60. W zakresie rozbieznosci stykéw chmur punk-
tow na granicy bloku LIDAR:

1) $rednia rozbiezno$é, liczona dla wszystkich po-
wierzchni  kontrolnych weryfikowanego bloku
LIDAR, nie moze przekroczyé¢:

a) w przypadku obszaréw niezurbanizowanych:
— roznicy wysokosciowej m, <0,22 m,
— roznicy sytuacyjnej m, = 0,75 m,

b) w przypadku obszaréw zurbanizowanych:
— roznicy wysokosciowej my <0,15 m,
— roznicy sytuacyjnej m, < 0,60 m;

2) maksymalna rozbieznos$¢, na zadnej z powierzchni
kontrolnych weryfikowanego bloku LIDAR, nie
moze przekroczyé¢:

a) w przypadku obszaréw niezurbanizowanych:
— roznicy wysokosciowej m, =0,45 m,
— roznicy sytuacyjnej m, < 1,50 m,

b) w przypadku obszaréw zurbanizowanych:
— roznicy wysokosciowej m, =0,30 m,

— rdéznicy sytuacyjnej m, < 1,20 m.

61. W zakresie doktadnosci bezwzglednej dane po-
miarowe muszg spetniaé¢ kryterium btedu $redniego,
okreslonego jako my,,t < M, ktére dotyczy poréwna-
nia wysokosci wyinterpolowanych z danych wysokos-
ciowych numerycznego modelu terenu z odpowiada-
jacymi im wysokosciami punktéw profili kontrolnych
wedltug nastepujacych regut:

1) co najmniej 68,3% odchytek nie moze przekraczaé
wartosci M;

2) co najmniej 95,5% odchytek nie moze przekraczac
wartosci 2 x M, przy jednoczesnym spetnieniu wa-
runku, o ktérym mowa w pkt 1;

3) co najmniej 99,7% odchytek nie moze przekraczaé
wartosci 3 x M, przy jednoczesnym spetnieniu wa-
runku, o ktérym mowa w pkt 2;

4) co najwyzej 0,3% odchytek moze znalezé¢ sie
w przedziale 3 do 4 x M, przy jednoczesnym spet-
nieniu warunku, o ktérym mowa w pkt 3.

62. W przypadku pozyskiwania danych pomiaro-
wych, na potrzeby aktualizacji bazy danych dotyczacej
numerycznego modelu terenu, metoda fotograme-
tryczng pomiarowi podlegaja:

1) punkty masowe;

2) punkty charakterystyczne;
3) punkty wysokosciowe;

4) elementy liniowe, takie jak:

a) naturalne badz sztuczne wypietrzone lub zagte-
bione liniowe formy terenowe o nachyleniu
Scian bocznych powyzej 40° oraz wysokosci lub
gtebokosci wzglednej powyzej:

— 0,6 m — w odniesieniu do grupy NMT-025,

— 1,5 m — w odniesieniu do grupy NMT-050,
b) cieki o gtebokosci okreslonej wedtug kryterium

przedstawionego w lit. a oraz szerokosci powy-

zej:

— 0,3 m — w odniesieniu do grupy NMT-025,

— 1,0 m — w odniesieniu do grupy NMT-050,
c) elementy powierzchniowe, takie jak obszary

planarne oraz obszary wytgczone z pomiaréw
fotogrametrycznych, o powierzchni powyzej:

— 0,05 ha — w odniesieniu do grupy NMT-025,
— 1 ha — w odniesieniu do grupy NMT-050.

63. W przypadku:
1) punktéw masowych:
a) pomiar nalezy wykonywac:

— z wykorzystaniem algorytméw autokorelacji
obrazoéw,

— technikg pomiaru automatycznego,

— w regularnej siatce o interwale, ktérego wiel-
kos¢ powinna by¢ dostosowana do lokalnych
form uksztattowania terenu, uwzglednia¢ wy-
magang doktadnos$é¢ interpolowanych punk-
tow oraz kryterium doktadnosci danej grupy,

— powtornie, jezeli w module obszarowym wie-
cej niz 20% punktéw nie spetnia kryterium
doktadnosci okreslonej grupy danych pomia-
rowych numerycznego modelu terenu,

b) punkty pomierzone metodg pomiaru automa-
tycznego btednie opisujgce powierzchnie tere-
nu nalezy poddac edycji manualnej;

2) punktéw charakterystycznych oraz punktéw wyso-
kosciowych pomiar nalezy wykonywac technika
manualng;
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3) elementow liniowych pomiar nalezy wykonywaé
technikg manualng;

4) elementow liniowych opisujgcych cieki pomiaru
nalezy dokonywaé¢ zgodnie z kierunkiem przepty-
wu wody;

5) elementow powierzchniowych pomiar nalezy wy-
konywaé technikg manualng;

6) obszaru planarnego, ktérego powierzchnia jest
mniejsza od powierzchni elementéw powierzch-
niowych podlegajgcych pomiarowi, obszar ten na-
lezy traktowac jako ciek;

7) obszaréw wytgczonych z pomiaréw fotograme-
trycznych:

a) pomiar nalezy wykonywa¢ przez digitalizacje
warstwic i innych elementow opisujacych rzez-
be terenu ze standardowych opracowan karto-
graficznych:

— ktérych skala gwarantuje spetnienie kryte-
rium doktadnosci odpowiedniej grupy,

— doprowadzajgc linie warstwic do granic ob-
szarow wytgczonych na odlegto$¢ nie mniej-
szg niz wielkos¢ interwatu siatki pomiarowej,

— przy zatozeniu, ze odchytki z tytutu braku
spojnosci i zgodnosci danych wysokoscio-
wych na styku z obszarem sgsiednim nie mo-
gq przekracza¢ podwojnej wartosci btedu dla
danego typu terenu w ramach odpowiedniej
grupy,

b) pomiar nalezy wykonywaé metodami pomia-
row bezposrednich, ktérych doktadnos$é gwa-
rantuje spetnienie kryterium doktadnosci odpo-
wiedniej grupy; zaleca sie wykonanie pomiaru
metodg tachimetryczng oraz metodg GPS.

64. Weryfikacje jakosci danych pomiarowych po-
zyskanych metodg fotogrametryczng wykonuje sie
w zakresie:

1) kompletnosci i poprawnosci zapisu danych;

2) doktadnosci sytuacyjnej i wysokosciowej;

3) stykow danych wysokosciowych z obszarem sg-
siednim;

4) doktadnosci bezwzgledne;j.

65. Weryfikacje jakosci danych wysokosciowych:

1) w zakresie kompletnosci i poprawnosci zapisu da-
nych wykonuje sie:

a) przez sprawdzenie pokrycia obszaru opracowa-
nia danymi,
b) przez sprawdzenie poprawnosci topologicznej
wszystkich elementéw, w szczegolnosci:
— przeciec linii strukturalnych, ktore nie posia-
dajg wspodlnego wezta,
— niedomkniecia
wych,

elementow powierzchnio-

— powielonych elementow posiadajacych takie
same wspotrzedne ptaskie przy réznej wspot-
rzednej wysokosciowej,

¢) przez sprawdzenie poprawnosci danych pomia-
rowych zwizualizowanych w postaci mapy war-
stwicowej oraz mapy spadkéw;

2) w zakresie doktadnosci sytuacyjnej i wysokoscio-
wej wykonuje sie:

a) na podstawie pomierzonych na zorientowanych
przestrzennie i spetniajagcych wymagania doty-
czace aerotriangulacji modelach stereoskopo-
wych profili kontrolnych, ktérych dtugos¢ oraz
przecietne odlegtosci miedzy kolejnymi punkta-
mi profilu okresla sie odpowiednio dla danej
grupy, o ktérej mowa w § 11 ust. 2 rozporzadze-
nia:

— przez okres$lenie rozbieznosci wysokoscio-
wych, rozumianych jako réznice pomiedzy
wysokosciami punktow wyinterpolowanych
z danych wysokos$ciowych numerycznego
modelu terenu a wysokos$ciami punktéw pro-
fili kontrolnych,

— przez obliczenie na podstawie tych rozbiez-
nosci btedu $redniego, ktérego wartos$¢ sred-
nia nie moze przekracza¢ 75% wartosci btedu
$redniego, zas maksymalna — wartosci bte-
du s$redniego okreslonej dla danej grupy
zbiorow danych pomiarowych dotyczgcych
numerycznego modelu terenu,

b) na podstawie fotopunktéw i punktow wigzgcych
pomierzonych w procesie aerotriangulacji:

— przez okres$lenie rozbieznos$ci wysokoscio-
wych, rozumianych jako réznice pomiedzy
wysokosciami punktow wyinterpolowanych
z danych wysokos$ciowych numerycznego
modelu terenu a wysokosciami fotopunktow
i punktow wigzacych po wyréwnaniu w pro-
cesie aerotriangulacji,

— przez obliczenie na podstawie tych rozbiez-
nosci btedu $redniego, ktérego wartos¢ sred-
nia nie moze przekracza¢ 75% wartosci btedu
$redniego, zas maksymalna — wartosci bte-
du s$redniego okreslonej dla danej grupy
zbioréow danych pomiarowych dotyczgcych
numerycznego modelu terenu,

-

c) na podstawie wysokosci kot pozyskanych ze
standardowych opracowan kartograficznych
w skalach zapewniajgcych spetnienie kryterium
doktadnosci danej grupy zbiorow danych po-
miarowych dotyczgcych numerycznego modelu

terenu:

— przez okreslenie rozbieznosci wysokoscio-
wych, rozumianych jako roéznice pomiedzy
wysokosciami punktow wyinterpolowanych
z danych wysokos$ciowych numerycznego
modelu terenu a wysokosciami pomierzo-
nych kot,

— przez obliczenie na podstawie tych rozbiez-
nosci btedu $redniego, ktérego wartosé sred-
nia nie moze przekraczaé wartosci btedu
$redniego, za$ maksymalna — podwdjnej
wartosci btedu sredniego okreslonej dla da-
nej grupy zbioréw danych pomiarowych do-
tyczacych numerycznego modelu terenu;
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3) w zakresie stykow danych wysokosciowych z ob-
szarem sgsiednim wykonuje sie przez sprawdze-
nie ich kompletnosci oraz doktadnosci wysokos-
ciowej i sytuacyjnej; w przypadku tych elementow
btedy nie powinny przekracza¢ podwodjnej warto-
$ci btedu sredniego okreslonej dla danej grupy
zbioréw danych pomiarowych dotyczacych nume-
rycznego modelu terenu;

4) w zakresie doktadnosci bezwzglednej wykonuje
sie:

a) na podstawie pomierzonych w terenie profili
kontrolnych, ktéorych diugos$¢ oraz przecietne
odlegtosci miedzy kolejnymi punktami profilu
okresla sie odpowiednio dla danej grupy zbio-
row danych pomiarowych dotyczacych nume-
rycznego modelu terenu, o ktérych mowa
w § 11 ust. 2 rozporzadzenia,

b) dla nie mniej niz 3% modutéw obszarowych
rownomiernie rozmieszczonych na opracowy-
wanym obszarze,

c) przez okreslenie rozbieznosci rozumianych jako
roznice pomiedzy wysokosciami wyinterpolo-
wanymi z danych pomiarowych numerycznego
modelu terenu a wysokosciami punktow profili
kontrolnych.

66. W przypadku gdy przedmiotem pracy geode-
zyjnej jest wykonanie zbiorow danych dotyczacych
numerycznego modelu terenu lub zbiorow danych
dotyczacych numerycznego modelu pokrycia terenu,
zbiory te wykonuje sie z wykorzystaniem zbioréw da-
nych pomiarowych dotyczgcych numerycznego mo-
delu terenu.

67. Btad sredni wysokosci wyinterpolowanej z da-
nych numerycznego modelu terenu oraz numeryczne-
go modelu pokrycia terenu dla grupy:

1) NMT-1, NMPT-0 i NMPT-1 nie moze przekraczac
wartosci:

a) 0,30 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o niewielkim stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach do 2°,

b) 0,40 m — w przypadku terendw zurbanizowa-
nych o znacznym stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach od 2° do 6°,

¢) 0,60 m — w przypadku naturalnych form tereno-
wych o spadkach ponad 6°

2) NMT-5 i NMPT-5 nie moze przekracza¢ wartosci:

a) 0,90 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o niewielkim stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach do 2°,

b) 1,20 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o znacznym stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach od 2° do 6°,

¢) 1,560 m — w przypadku naturalnych form tereno-
wych o spadkach ponad 6°

3) NMT-25 nie moze przekracza¢ wartosci:

a) 1,20 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o niewielkim stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach do 2°,

b) 2,00 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o znacznym stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach od 2° do 6°,

¢) 3,00 m — w przypadku naturalnych form tereno-
wych o spadkach ponad 6°
4) NMT-50 nie moze przekraczac¢ wartosci:

a) 1,50 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o niewielkim stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach do 2°,

b) 3,00 m — w przypadku terenéw zurbanizowa-
nych o znacznym stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach od 2° do 6°,

¢) 7,00 m — w przypadku naturalnych form tereno-
wych o spadkach ponad 6°

5) NMT-100 nie moze przekracza¢ wartosci:

a) 3,00 m — w przypadku terendéw zurbanizowa-
nych o niewielkim stopniu pokrycia elementami
antropogenicznymi lub spadkach do 2°,

b) 6,00 m — w przypadku obszaréw réwninnych
i falistych,

c) 10,00 m — w przypadku obszarow pagorkowa-
tych i gorzystych.

68. W celu wykonania procesu weryfikacji jakosci
danych wysokosciowych numerycznego modelu tere-
nu wykonaweca przekazuje w postaci elektronicznej:

1) sprawozdanie techniczne zawierajgce w szczegél-
nosci:

a) nazwe wykonawcy,

b) cel opracowania,

c) opis obiektu, w tym:
— nazwe lub oznaczenie obiektu,
— potozenie obiektu,
— zasigg opracowania,

d) powierzchnie opracowania,

e) system odniesien przestrzennych, w ktérym wy-
konano opracowanie,

f) wykaz opracowanych arkuszy lub modutow,
g) opis zastosowanej technologii,

h) informacje o wystgpieniu problemoéw i okolicz-
nosci niestandardowych, ich opis wraz z zasto-
sowanym sposobem postepowania,

i) date opracowania,

j) raport z weryfikacji jakosci danych pomiaro-
wych pozyskanych metodg skanowania lasero-
wego, w przypadku gdy dane pomiarowe opra-
cowano metodg skanowania laserowego,

k) raport z weryfikacji jakosci danych pomiaro-
wych pozyskanych metodg fotogrametryczna,
w przypadku gdy dane pomiarowe opracowano
metodg fotogrametryczna;
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2) mape przeglagdowa dla kazdego uktadu wspétrzed- e) przyblizong skale mapy przegladowej,
nych ptaskich prostokatnych, w ktérym opracowa- f) legende zastosowanych oznaczen;
no zbiory danych dotyczace numerycznego mode-

lu terenu, zawierajaca w szczegdlnoséci: 3) zbiory danych pomiarowych numerycznego mo-

delu terenu;

a) nazwe lub oznaczenie obiektu, .
4) zbiory danych numerycznego modelu terenu;

b) nazwe wykonawcy,
) ewy Y 5) zbiory danych numerycznego modelu pokrycia te-

¢) parametry techniczne opracowania, renu;

d) podziat na arkusze wraz z oznaczeniem ich go- 6) metadane opisujgce zbiory danych, o ktérych mo-
det, wa w pkt 3—5.
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